OCCANIC. MANUAL DE FUNCIONAMIENTO DEL VT 4.0

VT 4.0

ORDENADOR DE BUCEO

MANUAL DE FUNCIONAMIENTO

© 2002 Design, 2011 1 Doc. No. 12-5213-r02 (9/6/11)



OCCANIC.

MANUAL DE FUNCIONAMIENTO DEL VT 4.0

iNDICE

AVISOS ...t ——— 3
CARACTERISTICAS Y FUNCIONES........ccoeerereeerereassresaseseassnesaneen 4
ICONOS DE PANTALLA.......... 5
ABREVIACIONES/TERMINOS 5
DESCRIPCION GENERAL....... ...6
ACTIVACION ......coeceeecererestsesasssesssessasssesssesssssssssssesssnesasssenssneeas 6
SISTEMA DEL MENU.........cuovererecerereeeresesesesssesssesessssessneseassneneas 6
ALARMA SONORA .... 7
INTERFAZ PARAPC.. 7
ALIMENTACION............. .8
ESTADO DE LA BATERIA........coiiiriinircnnnsesn s 8
MODOS OPERATIVOS........ccontimnmiienrsssssssssssssessssssssssssssnsses 9
Periodo de transicion post inmersion.. .9
Modo de ahorro de energia .........cccceeeerreerirrenensseesee e 9
MODOS EN EL MODO NORM EN SUPERFICIE............cccosuviurrurnnnns 10
PANTALLAS PRINCIPALES Y ALTERNATIVAS DEL MODO NORM
EN SUPERFICIE...........cccortiintnnnnisrsn s s snens 1"
MENU PRINCIPAL DEL MODO NORM .......cocovureneurereansresanereananes 1"
Tiempo de prohibicién de vuelo y desaturacion.................... 12
Modo NORM Plan (Planificacion normal).........cccccvviercencenne 12
Modo NORM/GAUG Log (registro normal/profundimetro)....12
MENU DE AJUSTE NORMAL Y PROFUNDIMETRO................. 13
Seleccion del modo de iNMersion ..........cccvevennninennnnsennnees 13
Modo historial NORM/GAUG...........ccocvsmrvmnnmmnnnsinsennssesnnnes 14
2L I 3 1 14
Estado de la bateria/TMT ..........ccccvvrnmnnmnmnnnnnnnne e 14
VISTA PREVIA INMERSION MODO NORM .......ccccovrreeurereanenes 15
Grupos de ajuste modo NORM ...........cccocorriimnirnnnenrcnseeenns 15
Menu de Ajuste F (FO,) ... 15
Menu de Ajuste A (Alarmas).......ccccceeeeereereeresensseessesssennnes 16
Menu de Ajuste U (Utilidades)........cccccerrerricrrncnniinnienienns 16
Menu de Ajuste T (hora/fecha):.......cccoeoiiierieceniiniieiienns 17
Menu de ajuste S (atajos) .......ccccerererrrerrieerir s 18
Menu de Ajuste D (Principal inmersion)...........cccceeeeiiennnes 18
Menu de ajuste P (vista previa).......ccccocoereeeresnniensinnsiennns 18
FUNCIONES EN LOS MODOS DE INMERSION..........cccccveneurerenenes 19
GUIA DE RECEPCION DE SENAL DEL TRANSMISOR............... 20
PROXIMIDAD ENTRE LOS TMT Y EL VT 4.0.....ccccvcmnmiennunnnnens 20
Interrupcion de la conexion bajo el agua.........cccccceeeerceninenne 21
ACTIVACION POR CONTACTO HUMEDO.........coceeerrrererreresereneans 21
ILUMINACION SMARTGLO......cooureurerecerecaseressresasssenssnesasssesanes 21
GRAFICOS DE BARRAS .......coooeecereeerereserersasesessssessasssessssessassens 21
ALGORITMO.......cctitirinimernnrirns s sss s ssssssssssens 21
FACTOR DE SEGURIDAD ......ccccvcmmmmminsrnnmssssnsssesnsssessssssssessnens 21
PARADA PROFUNDA ...t s ssss s ssse e sneas 22
PARADA DE SEGURIDAD ........ccocmmmnnrnsmnnnsss e ssnssssssesneas 22
TIEMPO RESTANTE DE INMERSION (DTR) ....covveurereeurereansreneans 22
Tiempo restante de inmersion sin parada (NDC).................... 22
Tiempo restante de acumulacién de O, (OTR)..........cccccucue. 22
TIEMPO RESTANTE DE AIRE (ATR)....ccoovverimiseennnsnnsnsssessesnens 23
Estructura del modo de inmersion NORM............ccocorniiunnnnnnns 23
MODOS DE INMERSION NORMAL.........ceereurererereeareressreeassnesanes 24
PANTALLAS PRINCIPAL Y ALTERNATIVAS DE INMERSIONES SIN
PARADAS ........cotitrritt s 25
PARADA PROFUNDA (DS).....cooousmmmmnmnsmnsmnssssnssssssssssessssssssssssess 26
PARADA DE SEGURIDAD (SS)....cccousurmmmsnmmsmsssmssmsssssessnssssssssssens 26
DESCOMPRESION .......coureeurecrereeareresssesasessssssesssessasssessasessanes 27
MODOS CON VIOLACION........couerrrecerereaseresssereassressneeasssesanes 28
PO, ALTA ...ttt 29
O 1 30

CAMBIO DE GAS/TMT .....covitinrirnmeesnsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssaess 31
DESCRIPCION GENERAL ........ccoeeeeurererereennesesssesssesssssessseseanes 32
MENU DE CAMBIO DE GAS EN MODO NORM.........ccccceeevurennne 32
MENU DE CAMBIO DE TMT EN MODO GAUG..........ccccevererennnes 32

MODO OPERATIVO GAUG.......cccurmirmnrissnrsssssss s ssssssssssssssssanas 34
PANTALLAS PRINCIPAL Y ALTERNATIVAS DEL MODO GAUG EN
SUPEREFICIE..........ccciiiinriirn s s ssssnes 35
MENU DEL MODO GAUG (PROFUNDIMETRO).......ccccoveveurerennnes 35

Grupos de ajuste del modo GAUG. ............ccerieeminineinsiensinnnens 36
MODO GAUG INMERSION....................

Pantallas principal y alternativas.

Violacion retardada...........ccoccevveiniinsinnsnns e

MODO OPERATIVO INMERSION EN MODO FREE ..........cccccvuveunene 39
PANTALLAS PRINCIPAL Y ALTERNATIVAS DEL MODO FREE EN
SUPEREFICIE..........oooiirirrntis s s s 40
MENU DEL MODO FREE .................. ... 40

Grupos de ajuste del modo FREE e
MODO DE INMERSION FREE .......... 42
Pantallas principal y alternativas. 42
AlArmas ..o ———————— 42

MODO BRUJULA .......oecctrecereestsesssesssssessssssssssessnesessssenssnsseasanes 44
COMPONENTES. ............... ...45
DESCRIPCION GENERAL ...46
MENU DE LA BRUJULA ... ...46
NORTH MODE................ ...46
MODO REFERENCIA..... ...46
MENU DE REFERENCIA... ...46
CALIBRACION................ .47
DECLINACION... ....48
ALARMAS...........ooeitnnt st 48

REFERENCIA ..ottt s s snens
INTERFAZ PARAPC......

Requisitos de la PC...

MANTENIMIENTO Y LIMPIEZA. .........oooiiirirnernneesnses e 51
INSPECCIONES Y REPARACIONES .........ccoeenmneennnessnsesssenaens 51
SUSTITUCION DE LA BATERIA ...t sereeteeeanesennns 51
SUSTITUCION DE LA BATERIA DEL TRANSMISOR...................
INSTALACION DEL TRANSMISOR EN UN REGULADOR
DETECCION Y AJUSTE DE LAALTITUD .....cocoerercerreerrerceerenens 54
REINICIAR LA UNIDAD DURANTE UNA INMERSION................. 54

INFORMACION TECNICA .........ocrereeerecnrereessessesesssessnssessnessassen 55
CUADRO DE NDL (LIMITES SIN PARADAS)

DEL ALGORITMO PZ+.......ccviriinirssnssssss s s s e 56
CUADRO DE NDL (LIMITES SIN PARADAS)

DEL ALGORITMO DSAT ......cociimnmrsisssssssssssssssssssssssssssssssssssnnes 56
CARACTERISTICAS TECNICAS........cooooereecerreereresereesneseassseens 57

DECLARACION DE CONFORMIDAD DE LA FCC ......cccceceeerreceunenes 58

REGISTRO DE INSPECCIONES Y REPARACIONES............ccceeuenae 59

OCEANIC EN TODO EL MUNDO .......ccovnmmmurrnnneesnssessssssssssssssssnens 59

© 2002 Design, 2011

Doc. No. 12-5213-r02 (9/6/11)



OCCANIC. MANUAL DE FUNCIONAMIENTO DEL VT 4.0

Bienvenido
a
OCEANIC
Y

GRACIAS

por elegir el

VT 4.0

AVISOS
AVISO DE DERECHOS DE AUTOR

Este manual de funcionamiento posee derechos de autor, con todos los derechos reservados. Queda prohibido copiar, fotocopiar, reproducir, fraducir o convertir a soportes electrénicos de lectura este
manual, en parte o en su totalidad, sin el consentimiento previo por escrito de Oceanic / 2002 Design.

Manual de funcionamiento de VT 4.0, documento n° 12-5213
© 2002 Design, 2011
San leandro, CA USA 94577

AVISO DE MARCA COMERCIAL, NOMBRE COMERCIAL Y MARCA DE SERVICIO

Oceanic, el logotipo de Oceanic, VT 4.0, el logotipo de VT 4.0, tiempo restante de aire (ATR), baterias sustituibles por el usuario, interfaz gréfica del usuario, gréfico de barras de carga tisular (TLBG),
secuencia de planificacién preinmersién (PDPS), valor de ajuste, consola de control, alarma de cambio de gas y Oceanlog son marcas comerciales, nombres comerciales y marcas de servicio, registradas y
no registradaos, de Oceanic. Todos los derechos reservados.

AVISO DE PATENTE

Las siguientes caracteristicas del disefio estén protegidas por patentes de EE.UU. emitidas o en proceso de emisién:

Ordenador de buceo con modo de inmersién en apnea y/o transmisién inalémbrica de datos (Patente de EE.UU. n° 7.797.124), tiempo restante de aire (Patente de EE.UU. n° 4.586.136 y 6.543.444) y
dispositivo de deteccién y procesamiento de datos (Patente de EE.UU. n° 4.882.678). Otras patentes pendientes. La pantalla configurable por el usuario (patente de EE.UU. n° 5.845.235) es propiedad de
Suunto Oy (Finlandia).

GARANTIA LIMITADA DE DOS ANOS

Para mds detalles, por favor vea la Tarjeta de Registro de Garantia del Producto provista. Puede registrarse a través de Internet, en www.OceanicWorldwide.com

MODELO DE DESCOMPRESION

Los programas dentro del VT 4.0 simulan la absorcién de nitrégeno en el cuerpo utilizando un modelo matemdtico. Este modelo es simplemente una forma de aplicar un conjunto limitado de datos a una
amplia gama de experiencias. El modelo del ordenador de buceo VT 4.0 se basa en las investigaciones y experimentos mds recientes sobre la teoria de descompresién. No obstante, el uso del VT
4.0, al igual que el uso de las tablas de descompresién de la Marina de los Estados Unidos (o la de otros organismos) no ofrece ninguna garantia de proteccién contra la
enfermedad d presiva, bién conocida como "the bends". La fisiologia de cada submarinista es diferente y puede variar incluso de un dia para otro. No existe ningin dispositivo que
pueda predecir cémo reaccionard el cuerpo ante un determinado perfil de inmersién.
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CARACTERISTICAS/FUNCIONES
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ICONOS DE PANTALLA

Algoritmo Registro
ajusta

Factor de seguridad
activado

Ajuste de la
) FO, para

Inmersiones
con Nitrox

)
Conexion—"
del TMT

Matriz de puntos

P02 BARo PSI

el valor es el tiempo
Id de la profundidad

Intervalo en
superficie

El valor es FO,

Tiempo restante de aire

tiempo total de ascenso

el valor es PO, Id de la
presion

Temperatura o
buceador

el tiempo estd en minutos

ABREVIACIONES/TERMINOS

ACTIV = Activacion

AL = Alarma

ALT = Alternativa

ATR = Tiempo restante de aire

AUD = Sonora

AVAIL = Disponible

BATT = Bateria

CAL = Calibrar (brujula)

CDT (CD) = Temporizador de cuenta regresiva
CONSERV = Factor de seguridad

DD = Profundidad descendente (alarma)
DECO = Descompresion

DESAT = Tiempo de desaturacion:

DFLT = Predeterminado

DSAT = Tipo de algoritmo

DTR = Tiempo restante de inmersion
DURA = Duracién (iluminacién)

E = Este (brujula)

EDT = Tiempo transcurrido de inmersion
EL = Elevacién (altitud)

FO, = Fraccion de oxigeno (%)

FORM = Formato (fecha, hora)

FREE = Modo de inmersion Free (apnea)
FT = Pies (profundidad)

GAUG = Modo inmersién con profundimetro
digital

GLO = Brillo (iluminacion)

HIST = Historial

LO = Baja (bateria)

M = Metros (profundidad)

MIN = Minutos (hora)

N

NDC
parada
NDL
NE

NO
NO-D
NORM
NwW

02

OTR
inmersion
PO,
PRESS
PZ+
REF

S
SAFE
SE
SEC
SN
SUP
SwW
SWCH
TAT
paradas)
TLBG
TMR
Cambio de
VIOL
w

= Norte (brujula)
= Tiempo restante de inmersion sin

= Limite sin paradas

= Noreste (brujula)

= Numero

= Sin descompresion

= Modo de inmersion normal

= Noroeste (brujula)

= Oxigeno

=0, para el tiempo restante de

= Presion parcial de O, (ATA)
= Presion

= Tipo de algoritmo

= Referencia (brdjula)

= Sur (brujula)

= Seguridad (parada)

= Sureste (brujula)

= Segundos (hora)

= Numero de serie

= Superficie

= Suroeste (brujula)

= Cambiar (gas)

= Tiempo total de ascenso (con

= Gréfico de barras de carga tisular
= Temporizador

= Transmisor

= Violacion

= Oeste (brujula)
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DESCRIPCION GENERAL

CONSOLA DE CONTROL INTERACTIVO

La consola de control inferactivo utiliza 3 botones de control que se denominan M, Ay S,
* M (izquierda frente): Meni, Modo, Menos (disminuir)
e A (derecha frente): Avanzar, Mds (aumentar),

e S (derecha): Seleccionar, Guardar DIREMDSTICS 5
T T
) T4 )T E ’
s A 1 min
ACTIVACION BHER|EE
Para activar el VT 4.0, pulse/suelte cualquier botén. Verificacion de diagnéstico
* La unidad ingresaréd en el modo Diagnéstico, mostrando todos los segmentos de la pantalla de LCD como nimeros (durante 3 seg, luego My Info)

8, seguidos por guiones (- -, y luego una cuenta regresiva de 9 a 0. La unidad verifica la pantalla y el voltaje para
asegurarse de que todo esté dentro del margen de tolerancia.

e También verificard la presién ambiental barométrica y calibraré la profundidad actual en 0. Cuando este a 3001 pies (916
metros) o mds, ajustard la profundidad para la altitud superior.

* Luego de la verificacién diagnéstica, aparecerd una pantalla que dice MY INFO durante 10 segundos, mostrando un USE OCERNLOE
mensaje predeterminado o el mensaje que haya ingresado usando el sistema de interfaz para PC. FC FROGRAH T0
. e - o . ENTER ¥OUR DATA
* Luego se mostrard la pantalla principal en superficie en el modo NORMAL, permitiendo acceder a todas las funciones en
superficie.

* Si no se realiza ninguna inmersién dentro de las 2 horas, la unidad se apagard. Vea también PSM en la pdgina 9. _ _
Mensaje predeterminado

(durante 10 seg, luego

Los contactos ubicados en los vdstagos de los botones y clavijas del puerto de datos para PC activarén automdticamente la pantalla Principal en

unidad y la hardn ingresar en el modo inmersién cuando los contactos se humedezcan y la unidad detecte una profundidad Superficie)

de 5 FT (1,5 M). No se activard accidentalmente el modo superficie, por ejemplo, dentro de un bolso mojado. MODO FREE EN
SUPERFICIE

SISTEMA DEL MENU

La matriz de puntos, situada en medio del drea de visualizacién de la pantalla de LCD, se utiliza para mostrar los mensajes
alfanuméricos y los valores medidos, como asi también los sistemas del tipo de mend, para seleccionar los ajustes y varias SELECCIONAR
funciones auxiliares. También sirve como la brijula digital a la cual se puede acceder mientras se ven las pantallas Principales.

MENU PRINCIPAL

Hay varios menus, fales como: > coT

Meni principal del modo NORM (NORMAL) SET MENU
Men principal del modo GAUG (PROFUNDIMETRO)
Men principal del modo FREE (APNEA)

Mend de la brijula

Meng de referencia de la brijula

Men de ajuste de FO,

Mend de ajuste de las alarmas

Meng de ajuste de utilidades

Meng Set Time (ajuste de la hora)

Mend de ajuste de atajos

Men( de ajuste de la pantalla de inmersién

Ment de ajuste de vista previa

Mend de cambio de gas/transmisor

OP MODE

Menu de ejemplo

Cuando se ingresa al mend, el movimiento comienza en la primera seleccién (arriba) y luego se continda desplazandose hacia
abajo en la pantalla, mostrando las selecciones en grupos de 4.

Funcionamiento de los botones del menui>>
Pulse el botén M (< 2 segundos) para acceder al mend.
Pulse el botén A (< 2 segundos) para bajar por la pantalla (avanzar) a través de las selecciones
Pulse el botén M (< 2 segundos) para subir por la pantalla (retroceder) a través de las selecciones.
Pulse el botén S (< 2 seg) para acceder al item indicado por el icono de la flecha ( > ).
Pulse el botén S (2 seg) para volver a un item previo o ir desde un item seleccionado al mend.
Pulse el botén S (2 seg) para volver del mend principal a la pantalla principal en superficie.

Pulse el botén M (2 seg) en cualquier momento o no presione ningin botén durante dos minutos y volverd a la pantalla
principal en superficie.

® Elicono de la flecha hacia la derecha ( > ) que se encuentra a la izquierda indica el item que se puede seleccionar.

¢ Elicono de la flecha hacia abajo ( v ) que estd a la derecha indica que hay items adicionales disponibles debajo (luego)
de los que se muestran.

¢ Elicono de la flecha hacia arriba ( A ) que estd a la derecha indica que hay items adicionales disponibles arriba (antes) de
los que se muestran.

Hay mas items
arriba.

Este item se puede
seleccionar

(acceder). —
iE
M

Hay mas items
abajo.
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ALARMA SONORA

Mientras estd funcionando en los modos NORM o GAUGE, la alarma sonora emitird un aviso acustico por segundo durante 10 segundos, a menos que
esté desactivada dicha funcién. Durante ese momento, se puede reconocer y silenciar la alarma pulsando y soltando brevemente el botén S (menos de 2
segundos).

Hay una luz LED de advertencia ubicada en +la carcasa que estd sincronizada con la alarma sonora y que parpadea cuando ésta suena. La misma se
apagard cuando se silencie la alarma. La alarma sonora y el LED no estardn activos si la alarma sonora estd configurada como desactivada (un ajuste
del grupo A).

El modo de inmersién FREE tiene su propio juego de alarmas, que consisten en 3 avisos acisticos cortos repetidos 1 o 3 veces. El usuario no podra
reconocer ni desactivar estas alarmas.

Las alarmas que se activan durante el funcionamiento en el Modo Brijula se describen en la pagina 48.

Estas son las situaciones que activan la alarma de 10 segundos en los modos NORM/GAUG:

** flems que se activan solamente en el modo NORM.

¢ Tiempo restante de aire (ATR) de 5 minutos y, otra vez, a los O minutos.

e Presién de retorno en el valor establecido (sélo en el transmisor 1).

® Presion de llegada en el valor establecido (transmisor activo).

¢ Realizar un descenso mas profundo que el valor establecido para la alarma de profundidad.

® Alcanzar el valor establecido para el tiempo restante de inmersién**.

¢ Alcanzar el valor establecido para el tiempo transcurrido de inmersién.

* Nivel de PO, a 0.20 < valor de ajuste y nuevamente en el punto de ajuste seleccionado **.

* Acumulacién de O, a 240 OTU (80%) y luego nuevamente a 300 OTU (100%)**

¢ Alcanzar el valor establecido de TLGB**

* Ascender a una velocidad superior a los 60 FPM (18 MPM) desde una profundidad mayor a los 60 FT (18 M) o a una velocidad superior a 30 FPM
(9 MPM) desde una profundidad de hasta 60 FT (18 M).

¢ Pérdida de sefial del transmisor activo durante més de 15 segundos en una inmersién.

¢ Entrada en modo de descompresién (Deco)**

* Violacién condicional (por encima de la profundidad de una parada de descompresién obligatoria durante menos de 5 minutos)* *.

* Violacién retardada (por encima de la profundidad de una parada de descompresién obligatoria => 5 minutos)* *

* Violacién retardada (se requiere una parada de descompresién obligatoria > 60 FT/18 M)**.

* Violacién retardada (profundidad > 330 FT/100 M en modo NORM, >400 FT/120 M en modo GAUG).

* Un cambio de gas que expondria al buceador a una PO, =>1,60 ATA**

En las siguientes situaciones se emitird un aviso acistico corto (que no se puede desactivar):
* Luego de 5 minutos en la superficie, después de la inmersién en la que se efectué la violacién.

En las siguientes situaciones, se emitirdn 3 avisos aclsticos cortos [que no se pueden desactivar):
¢ La velocidad de ascenso estd entre los 51 y los 60 FPM (de 15,1 a 18 MPM) a una profundidad superior a 60 FT (18 M), o entre los 26 y los 30
FPM (de 7,5 a 9 MPM) a 60 FT (18 M) o menos.
Alarma de tiempo transcurrido de inmersién en el modo FREE (3 avisos acisticos cada 30 segundos, si estd activada).
Alarmas de profundidad 1, 2, 3 en el modo FREE (con profundidad secuencialmente mayor), todas con 3 avisos acisticos repetidos 3 veces.
Alarma de TLBG del modo FREE (zona de precaucién: 4 segmentos), 3 avisos acUsticos repetidos 3 veces.
Entrada en descompresién durante una inmersién en modo FREE (una violacién): 3 avisos acusticos repetidos 3 veces.
El temporizador de cuenta regresiva llega a 0:00 en el modo de inmersién FREE, 3 avisos acUsticos repetidos 3 veces.

Durante las siguientes situaciones, la alarma sonora no se apagard al ser reconocida:
* Violaciones retardadas
¢ Violacién de profundidad de parada obligatoria => 70 FT/21 M
e Alarmas del modo FREE.

INTERFAZ PARA PC
La interfaz con una PC para poder cargar las configuraciones y descargar los datos, se logra conectando el VT 4.0 al puerto USB de una PC utilizando el
cable especial de interfaz USB.

Encontrard el programa de software en el CD de Oceanlog, junto con el controlador USB. Ambos se pueden descargar desde el sitio Web de
OceanicWorldwide. La AYUDA** del programa sirve como manual de usuario y se puede imprimir para su uso personal.

** Antes de descargar datos desde su VT 4.0 o cargar los pardmetros al mismo, consulte la seccién de AYUDA del programa Oceanlog. Le
recomendamos que imprima las secciones de la AYUDA que considere més apropiadas para sus actividades de interfaz.

La parte del programa para cargar configuraciones se puede utilizar para configurar/modificar el grupo de ajuste A (alarmas), el grupo de ajuste U
(utilidades) y el grupo de ajuste T (Hora/fecha) a través del mismo sistema de interfaz. Las cuestiones relacionadas a la FO, y al modo FREE deben
ajustarse por medio de los botones de control.

La informacién disponible del programa para descargar desde el VT 4.0 a la PC incluye los datos de la inmersién como el nimero, el tiempo de intervalo
en superficie, la profundidad maxima, el tiempo de inmersién transcurrido, el estado de no descompresién, la presién, la fecha/hora de inicio, la menor
temperatura alcanzada bajo el agua, la frecuencia de muestreo, el perfil de inmersién y los valores de ajuste.

El programa Oceanlog también permite actualizar algunas versiones del firmware de VT 4.0 (software del sistema operativo), luego de lo cual el VT 4.0
borra todos los datos operativos. Debido a que, para instalar las actualizaciones se debe reiniciar el VT 4.0, el ordenador queda bloqueado durante 24
horas luego de las inmersiones.

¢ Consulte la pdgina 50 para obtener mds informacién sobre Oceanlog y la Interfaz para PC.
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ALIMENTACION
* Bateria del VT 4.0: 1 bateria de litio CR2450 de 3 vdc
* Vida 0fil: hasta 5 afos
® Duracién: 100 horas de inmersién si se realiza 1 inmersién de 1 hora por dia, hasta 300 horas de inmersién si se realizan
3 inmersiones de 1 hora por dia
® Bateria del transmisor (cada uno): (1) bateria de litio CR2 de 0,75 Ahry 3 vdc.
¢ Duracién: 300 horas de inmersién realizando 2 inmersiones de 1 hora por jornada de inmersién.

e Sustitucién: a cargo del usuario (recomendado una vez al afio) Fig. 1 - ESTADO DE LA
BATERIA DEL VT 4.0

uTHa

BRTTERY EOOD

Icono de la bateria (para el VT 4.0 solamente, no se aplica a los transmisores):
® Advertencia: icono fijo a < 2,75 voltios, se recomienda cambiar la bateria
¢ Alarma: icono parpadeando a < 2,50 voltios, cambie la bateria

THT I
ESTADO DE LA BATERIA BATTERY EOOD
Para acceder desde la pantalla principal en el modo NORM (o GAUG,) en superficie: . by
® Pulse el botén M (< 2 seg) para acceder al mend principal. »HDED‘
* Pulse el botén A (< 2 seg). Repita hasta que el simbolo ( > ) esté junto a BATT/TMT Fig. 2 - ESTADO DE LA
® Pulse el botén S (< 2 seg) para activar el Receptor. Luego aparece la pantalla de estado del VT 4.0 durante 3 segundos BATERIA DEL TMT

(Fig. 1), y después aparece cada pantalla de estado del TMT durante 3 segundos (Fig. 2).

BATERIA BAJA DEL VT 4.0 MIENTRAS ESTA EN SUPERFICIE

<= 2,75 voltios (nivel de advertencia)
* La luz se desactiva por completo.
® Elicono de la bateria (carcasa con una barra adentro) aparece fijo (Fig. 3a).
* Si se inicia una inmersién, el icono no se muestra en las pantallas de los modos de inmersién.
¢ Todas las funciones, incluyendo el Modo Brojula, contindan disponibles.

o

HORM pIvED
T TEERT

.)) PSI FO2
30280

3c

<= 2,50 voltios [bateria demasiado baja - nivel de alarma) Fig. 3 ADVERTENGIA
® Elicono de la bateria (carcasa sola) parpadea durante 5 segundos y luego la unidad se apaga. BATERIA BAJA

BATERIA BAJA DEL VT 4.0 DURANTE UNA INMERSION

[

<= 2,75 voltios (nivel de advertencia)
* La luz se desactiva por completo.

=g
o4
. SURF

¢ Todas las otras funciones siguen disponibles. _~ CHANGE
e Elicono de la bateria no se muestra en las pantallas del modo de inmersién. ZBATTERY N
* El icono de la bateria (carcasa con una barra interna) aparece fijo al ingresar en el Modo Superficie. - L, BAGI

° 930 36

Fig. 4 - BATERIA BAJA
(luego de salir a superficie)

<= 2,50 voltios (bateria demasiado baja - nivel de alarma)
* La luz se desactiva por completo.
¢ Todas las otras funciones contintan disponibles durante la inmersién.
¢ Elicono de la bateria no se muestra en las pantallas del modo de inmersién.
¢ Al salir a superficie, el icono de la bateria (carcasa sola) y el mensaje CHANGE BATTERY parpadean durante 10 minutos
(Fig 4), lvego la unidad se apaga por completo.

BATERIA BAJA DEL TMT (TRANSMISOR)

Se emite la indicacién sélo en superficie. THT R

BRTTERY LOH

<= 2,75 voltios (nivel de advertencia)
* Aparecerdn los mensajes TMTx BATTERY LOW fijos en la pantalla del estado de la bateria (Fig. 5A).
* Las funciones del ordenador de buceo seguirdn disponibles (en superficie y durante la inmersién).

Fig. 5A - BATERIA BAJA DEL
<= 2,50 voltios (bateria demasiado baja - nivel de alarma) TMT (Advertencia)
* Los mensajes TMTx LOW BATTERY se alternan con los mensajes NORM (o GAUG) y DIVE xx en la pantalla principal en
superficie (Fig 5B).
* Los mensajes TMTx BATTERY y LOW también parpadeardn en la pantalla del estado de la bateria
e El funcionamiento del TMT continuard hasta que la presién de la botella se reduzca a 50 PSI.

[
]
I

THTI
LOWBATTERY

0 sore

Fig. 5B - BATERIA BAJA
DEL TMT
(Alarma)
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MODOS OPERATIVOS

Modo NORM: para las inmersiones con aire y Nitrox con hasta 4 gases/4 TMT.
Modo GAUG: para las inmersiones con botella con hasta 4 TMT
Modo FREE: para la inmersiones en apnea, sin botella, con indicacién de profundidad y tiempo.

Si no ha realizado ninguna inmersién en las Gltimas 24 horas, el modo NORM es el predeterminado al activar la unidad,
junto con otros a los que se puede acceder segin se describe mds adelante.

En cualquier momento mientras el ordenador esté en alguno de los modos en Superficie, el funcionamiento ingresard en el
modo de Inmersién seleccionado luego de descender hasta 5 FT (1,5 M) durante 5 segundos.

e Cuando la activacién por contacto himedo estd desactivada, el modo inmersién sélo se activaré cuando la unidad sea
activada y funcione primero en el modo superficie.

e Cuando la activacién por contacto himedo esté activada, el modo de inmersién seleccionado se activard al descender,
independientemente de si primero ha sido activada y estd funcionando.

PERIODO DE TRANSICION, al salir a superficie:
El funcionamiento cambia del Modo Inmersién al Modo Superficie al ascender a 2 FT (0.6 M) durante 1 segundo. No
obstante, las pantallas del modo Superficie no estardn disponibles hasta que pase un cierto tiempo de transicién.

El motivo de esto es que un descenso realizado durante los primeros 10 minutos en superficie luego de una inmersién en
modo NORM o GAUG, o durante el primer minuto en superficie después de una inmersién en modo FREE, se considera
como una continuacién de la inmersién anterior.

Luego de finalizado el intervalo de 10 minutos (o 1 minuto), el descenso se considera como una inmersién nueva.

Durante los primeros 10 minutos en superficie luego de una inmersién en modo NORM o GAUG, o durante el primer
minuto en superficie luego de una inmersién en modo FREE, la pantalla principal de inmersién se mostraré junto con el
tiempo de intervalo en superficie, reemplazando a la profundidad actual. Se puede acceder a las pantallas alternativas del
modo de inmersién para ver informacién perteneciente a esa inmersién.

MODO DE AHORRO DE ENERGIA (PSM)

Una vez que pasen 10 minutos, luego del periodo de transicién de 10 minutos (modos NORM o GAUG) o de 1 minuto
(modo FREE) en superficie luego de una inmersién, la unidad ingresard en el Modo de ahorro de energia (PSM) que apaga
la pantalla del ordenador hasta que se presione un botén, momento en el cual volverd a encenderse.

Durante los 10 minutos en los que esa pantalla estd apagada, todo seguird funcionando normalmente en el fondo, y se
mostrard la informacién actualizada apenas la pantalla vuelva a encenderse.

Preste especial atencion a los elementos marcados con este
simbolo de advertencia.
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NORM

MODOS EN SUPERFICIE
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OCCANIC. MANUAL DE FUNCIONAMIENTO DEL VT 4.0

PRINCIPAL MODO NORM EN SUPERFICIE - Esta es la informacién mostrada (Fig. 6A/B):

>

>
>

\%

VVVVYV

PANTALLA ALTERNATIVA 1 DEL MODO NORM EN SUPERFICIE - Esta es la informacién mostrada (Fig. 7):

>
>
>
>
°

PANTALLA ALTERNATIVA 2 DEL MODO NORM EN SUPERFICIE - Esta es la informacién mostrada (Fig. 8):

>
>
>

PANTALLA ALTERNATIVA 3 DEL MODO NORM EN SUPERFICIE - Esta es la informacién mostrada (Fig. 9):

>

>
>
>

El mensaje S| (hr:min) con los iconos del tiempo (reloj) y SURF. Si ain no hay ninguna inmersién, éste es el tiempo desde la
activacion.

El mensaje NORM (modo operativo).

El mensaje DIVE y el nimero de inmersiones completadas durante ese periodo de funcionamiento, hasta 24 (0 si adn no se

(g
G" E 5 SURF

MORM pIveD

lizd ni . L. RIR s BRS |
realizé ninguna inmersién). . - . . 5 . . 23000
El mensaje GAS 1, predeterminado en superficie antes de la primera inmersién y 10 minutos en superficie tras las pu ) | BN
inmersiones. Fig. 6A - PRINCIPAL MODO
La presién de la botella con los iconos PSI (o BAR) y de conexién (altavoz), si el receptor estd conectado exitosamente a un (ni:;ﬁ?isn’:esrgg:z;ﬁia
TMT (transmisor) activo, 000 parpadeando luego de 15 segundos de perder la conexién. fijado para Aire)
El mensaje ARR o el valor de Nitrox fijado, con el icono FO,.
El TLBG con el icono, si queda nitrégeno luego de una inmersién en modo NORM o FREE
El icono N, si la FO, ha sido configurada para Nitrox.

i i iond i i ‘ IVE 2
El icono (PZ+) si se seleccioné como el algoritmo (en blanco si es Dsat). MORM o
El icono de la bateria, si la carga es baja = BT
Pulse el botén A (< 2 seg) para acceder a la pantalla alternativa 1. J 5'
Pulse el botén M (< 2 seg) para acceder al meng principal del modo NORM. Fig. 6B - PRINCIPAL MODO
Pulse el botén M (2 seg) para acceder al Atajo* del modo NORM. NORM EN SUPERFICIE

, .. (luego de la 2° inmersién con

Pulse el botén S (2 segundos) para acceder a la brijula Nitrox)

Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién Smartglo.

*El atajo lo lleva a la pantalla seleccionada con la funcién de Ajuste S (atajo), consulte la pdgina 18.

El SI* (tiempo del intervalo de superficie en hr:min) con los iconos SURF (superficie) y tiempo (reloj).

La profundidad méxima*, con los iconos FT (o M) y MAX

El tiempo de inmersién transcurrido® (hr:min), con el icono EDT

El mensaje LAST, indicando que los datos pertenecen a la inmersién anterior realizada en modo NORM

*Si no se realizé ninguna inmersién antes, se mostrardn guiones

Fig. 7 - ALT 1 MODO NORM

Pulse el botén A (< 2 seg) para acceder a la pantalla alternativa 2. EN SUPERFICIE

Si no se presiona el botén A, se regresa a la pantalla principal luego de 10 segundos
Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién

El grdfico de altitud, si estd en EL2 (hasta EL 7); estard en blanco si se encuentra al nivel del mar
La hora del dia (hr:min) con el mensaije A (o P).
La temperatura, con el icono °y la letra F (o C)

Pulse el botén A (< 2 seg) para acceder a la pantalla alternativa 3 (si es Nx), o volver a Principal (si es Aire).

Si no se presiona el botén A, se regresa a la pantalla principal luego de 5 segundos o 8érﬁLsTu2P’|\EAF?|38II’;ORM

Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién

El mensaje O, con el icono NX

El icono (PZ+) si estd seleccionado, en blanco si es DSAT.

La saturacién de O, actual con el mensaje %O,SAT.

Los mensajes SETTINGS y GAS 1 con los valores de PO, y FO, fijados actualmente, con sus iconos.

wo
J5*0a5AT

SETTINES EASI
P02

F02
Pulse el botén A (< 2 seg) para volver a la pantalla principal o espere 5 segundos. { E ‘ BE

Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién Fig. 9 - ALT 3 MODO NORM
EN SUPERFICIE

MENU DEL MODO NORM

Pulse el botén M (< 2 seg) para acceder al mend mientras se ve la pantalla principal en superficie.
Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar (bajar por la pantalla) a través de las selecciones
Pulse el botén A y manténgalo presionado para avanzar por las selecciones (bajar por la pantalla) a una velocidad de 4

por segundo.
® Pulse el botén M (< 2 seg) para retroceder (subir por la pantalla) a través de las selecciones :lngm
® Pulse el botén S (< 2 seg) para seleccionar (acceder) al item mostrado junto al icono de la flecha (> ).
* Pulse el botc:m S (2 seg) para volve.r del men principal a la pantalla principol en superficie.. A SELECCIONAR
® Pulse el botén M (2 seg) en cualquier momento para volver a la pantalla principal en superficie
* Si pasa 2 minutos sin presionar ningin botén, volverd a la pantalla principal en superficie > lF,'I-_\XRESAT

. LOG
Recordatorio: SET MENU
e Elicono de la flecha hacia la izquierda ( > ) indica el item que se puede seleccionar. OP MODE
; . . . g . - . . HISTORY

¢ Elicono de la flecha hacia abajo ( v ) que estd a la derecha indica que hay items adicionales disponibles debajo (luego) VT 4.0 ID

de los que se muestran. BATT/TMT
e Elicono de la flecha hacia arriba [ A ) que esté a la derecha indica que hay items adicionales disponibles arriba (antes) de DIVE PREVIEW

los que se muestran.

VUELO/DESAT

El tiempo de prohibicién de vuelo es un contador que inicia una cuenta regresiva de 23:50 a 0:00 (hr:min), 10 minutos después
de salir a la superficie tras una inmersién.

El tiempo de desaturacién también es un temporizador de cuenta regresiva que brinda el cdlculo para la desaturacién tisular al
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nivel del mar, teniendo en cuenta el Algoritmo usado y el ajuste del factor de seguridad.

El tiempo de desaturacién también comienza a contar hacia atrds desde 23:50 (méximo) hasta 0:00 (hr:min), 10 minutos
después de salir a superficie tras una inmersién.

Cuando la cuenta regresiva del tiempo de desaturacién (DESAT) llegue a 0:00, lo cual generalmente ocurrird antes de que la
cuenta de la prohibicién de vuelo (FLY) llegue a 0:00, se mantendrd en la pantalla hasta que la cuenta de la prohibicién de

vuelo llegue a 0:00. Fig. 10 - PROHIBICION DE
VUELO/DESATURACION
> El tiempo de desaturacién no se muestra luego de una inmersién con profundimetro o violacién.
> Los tiempos de desaturacién que requieran periodos mayores a 24 horas, se mostrardn como 23: - - .
> Si, transcurridas 24 horas, sigue quedando tiempo de desaturacién, el tiempo adicional se pondrd a cero.
> Cuando se accede a otfras pantallas, los temporizadores de cuenta regresiva FLY y DESAT continuardn funcionando en el

fondo.

Tiempo de prohibicién de vuelo/desaturacién - Esta es la informacion mostrada (Fig. 10):
> Los mensajes FLY y DSAT con los tiempos de las cuentas regresivas (hr:min) y el icono del tiempo (reloj). Si atn no ha hecho
ninguna inmersién, se mostrardn guiones.

* Pulse el botén S (< 2 seg) para volver al Ment principal

MODO NORM PLAN (Planificacién normal)

Los limites de inmersién sin paradas (NDLs) y los limites de tiempo de O, (OTLs) en el modo Planificacién se basan en el
Algoritmo seleccionado (DSAT o PZ+), el valor de FO, ajustado para el Gas 1, y el nitrégeno residual (u O,) restante de
las inmersiones anteriores en el modo NORM (o FREE). La FO, ajustada par aotros gases no se usa para los célculos de
planificacién.

PDPS (Secuencia de planificacién pre inmersién)

Las pantallas de planificacién avanzarén por los valores de profundidad de 30 a 190 ft (9 a 57 m), o hasta la profundidad
méxima que permita un tiempo de inmersién sin paradas hipotético de al menos 1 minuto, basdndose en los perfiles de las
inmersiones anteriores en una serie de inmersiones sucesivas y teniendo en cuenta velocidades de descenso y ascenso de 60

fpm (18 mpm).

Fig. 11A- PDPS
(Gas 1 ajustado para aire)

Cuando el factor de seguridad esté activado (On), los tiempos de inmersién sin paradas se reducirdn hasta los valores de la
siguiente altitud 3.000 pies (915 metros) més alta. Por favor, consulte las tablas al final.

PDPS - Esta es la informacion mostrada (Fig. 11A/B):

> El valor de la profundidad planificada con el icono FT (o M) Fig. 11B - PDPS

> Los iconos NX, (PZ+), si corresponden (Gas 1 ajustado para Nitrox)
> La profundidad méxima permitida, con los iconos FT (o M) y MAX, si es una inmersién con Nx.

> El mensaje NDC (u OTL) con el tiempo de inmesién permitido (min).

> El mensaje GAS 1 con el icono de FO,.

> El mensaje AIR o el valor de ajuste de la alarma de PO, y el valor de ajuste de la FO, para Nitrox, si es una inmersién con Nx. FT ‘1|H§E |

* Pulse y mantenga presionado el botén A para desplazarse hacia adelante por las pantallas, a una velocidad de 4 por
segundo, aumentando la profundidad planificada de 30 a 190 FT (9 a 57 M) en incrementos de 10 FT (3 M).
* Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar por las pantallas.

. P02 ﬂ
)
'.3._’
; Fig. 11C - PDPS
* Pulse el botén M (< 2 seg) para retroceder por las pantallas. (tiempos controlados por O,)

* Pulse el botén S (< 2 seg) para salir y volver al Mend principal

NORMAL
MODO NORM/GAUG LOG (REGISTRO NORMAL/PROFUNDIMETRO) PR,:ANE‘L'EAL
Se guarda la informacién de las Gltimas 24 inmersiones en modo NORM y/o GAUG para verlas més adelante. Luego de
superar las 24 inmersiones, se guarda la inmersién mds reciente y se borra la mds antigua. SELECCIONAR
> Las inmersiones se enumeran del 1 al 24, comenzando cada vez que se activa el modo de inmersién NORM (o GAUG).
Luego de que transcurran 24 horas sin inmersién, la primera inmersién en el siguiente periodo de funcionamiento es la n° 1. FLY/DESAT
> Luego de 10 minutos tras una inmersién, se podrdn ver las pantallas de registro de todas las inmersiones. P(';/-(\;N
> L
) . . . . . SET MENU
En caso de que el tiempo transcurrido de inmersién (EDT) exceda los 599 (min), los datos en el intervalo 599 se guardan en OP MODE
el registro luego de que la unidad salga a superficie. \F;]rszglrg
BATT/TMT
Meni principal >> Men( del registro >> Inmersién >> Datos 2 >> Datos 3. DIVE PREVIEW
Menu del registro - Esta es la informacion mostrada (Fig. 12): Pulse S < 2 seg. para

acceder al Menu del
Registro.

> Los mensajes LOG y MENU con el icono del modo (libro).
> Listado* de inmersiones que muestra - - Nomero (1 a 24(y fecha de inicio, o el mensaje NO DIVES YET si es una unidad nueva.

*Las flechas hacia arriba y hacia abajo no se muestran a la derecha debido a restricciones de espacio.

* Pulse el botén A y manténgalo presionado para avanzar por las selecciones (bajar) por el listado a una velocidad de 8 por
segundo.

Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar (bajar) por el listado

Pulse el botén M (< 2 seg) para retroceder (subir) por el listado

Pulse el botén S (< 2 seg) para acceder a la pantalla de Datos registrados 1 de esa inmersién

Pulse el botén S (< 2 seg) para volver al Men( principal

moront
Ill‘:l ny

Fig. 12 - MENU REGISTRO
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Datos registrados 1 - Esta es la informacién mostrada (Fig. 13):

> El icono de registro (libro) y los iconos Nx y (PZ+) si corresponden.

> El intervalo en superficie de la inmersién previa (hr:min) con los iconos de tiempo (reloj) y SURF, -: - - si es la n° 1 (no hubo
una inmersién previa en ese periodo).
La profundidad méxima, con los iconos FT (o M) y MAX
El tiempo de inmersién transcurrido (min), con el mensaje EDT
El mensaje NORM, GAUG o VIOL con el ndimero de inmersién.
El grdfico de barras de la carga tisular, con el segmento de acumulacién méxima parpadeando y los demds segmentos fijos
en la acumulacién al final de la inmersién. Todos parpadean si existe alguna violacién. Si estd en el modo GAUG estard
en blanco.
> VARI, velocidad méxima de ascenso mantenida durante 4 segundos

VvV V VYV

® Pulse el botén S (< 2 seg) para acceder a la pantalla de Datos registrados 2 de esa inmersién
® Pulse el botén S (2 seg) en cualquier momento para volver al Ment del registro.

Datos registrados 2 - Esta es la informacién mostrada (Fig. 14):
> El icono del Registro (libro).
> El mensaje SEA (o EL2 - EL7), nivel de altitud de la inmersién.
> Los mensajes TMT 1, xxx PSI (o BAR) START, y xxx PSI (o BAR) END, indicando las presiones del Tanque 1t.
> La temperatura con el icono de los grados (°) y la letra F (o C), indicando la menor temperatura registrada durante esa
inmersién

® Pulse el botén S (< 2 seg) para acceder a la pantalla de Datos registrados 3 de esa inmersiédn si es con NX, o para volver
al Men0 del registro si es una inmersién con Aire o en modo GAUG.
® Pulse el botén S (2 seg) en cualquier momento para volver al Ment del registro.

Datos registrados 3 (slo Nitrox] - Esta es la informacién mostrada (Fig. 15):
> Elicono del registro (libro) y el de NX con el mensaje O,
El icono (PZ+), si fue seleccionado.
La acumulacién de O, al final de la inmersién con el mensaje %O,SAT
El nivel méximo de PO, alcanzado, con el icono.
El mensaje GAS 1 (0 2 o 3), en uso cuando finaliza la inmersién
El valor fijado de FO, para el Gas en uso cuando finalizé la inmerisén, con el icono.

VVVVYV

Pulse el botén S (< 2 seg) para volver al Men( del registro
Pulse el botén S (2 seg) en cualquier momento para volver al Mend del registro.

MENU DE AJUSTE NORMAL Y PROFUNDIMETRO
La seleccién del mend de ajuste le permite acceder a un listado de sub-mends que contienen items especificos a los modos
NORM y GAUG, ademds de ciertos items de utilidad que también corresponden al modo FREE.

® Pulse el botén S (< 2 seg) para acceder al Ment de ajuste mientras el icono de la flecha ( > ) estd junto a ese item en el
Men Principal.

Menu de ajuste - Esta es la informacion mostrada (Fig. 16A/B):
> Los mensajes SEt y MENU con las selecciones:

F - FO, (sélo modo NORM).
A - ALARMAS.

U - UTILIDADES

T-TIEMPO

S - ATAJO )

D - PRINCIPAL INMERSION
P - VISTA PREVIA

VVVVVYVYV

Estos grupos de ajuste se describen luego de los items del Mend principal (comenzando en la pdgina 16).

Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar (bajar) a través de las selecciones del Mend.
Pulse el botén M (< 2 seg) para retroceder (subir) a través de las selecciones del Mend.
Pulse el botén S (< 2 seg) para acceder al item mostrado junto al icono de la flecha (> ).
Pulse el botén S (< 2 seg) para volver al Men( principal

SELECIONAR MODO OP (OPERATIVO)
Esta funcién permite seleccionar otro Modo Operativo.

Seleccién de Modo OP - Esta es la informacién mostrada (Fig. 17):
> Los mensajes SEL y DIVE MODE
> El mensaje NORM, parpadeando
> Los mensajes GAUG y FREE

Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar por la pantalla (bajar) a través de las selecciones

Pulse el botén M (< 2 seg) para retroceder (subir) a través de las selecciones

Pulse el botén S (< 2 seg) para seleccionar ese Modo y volver a su pantalla Principal en Superficie.
Pulse el botén S (< 2 seg) para volver al Men( principal

TLBG vaR)

=0y
YILOTH o E
Fig. 13 - DATOS

REGISTRADOS 1

1

THT I
AOHOPSI 5TART
200 PF5L END

Fig. 14 - DATOS
REGISTRADOS 2

o i L

TEAE 1T
T a T ‘ =
i J&
Fig. 15 - DATOS
REGISTRADOS 3

MENU PRINCIPAL

FLY/DESAT
PLAN
LOG

> SET MENU
OP MODE
HISTORY
VT 4.01D
BATT/TMT
DIVE PREVIEW

Pulse el botén S (< 2 seg.)
para acceder.

Fig. 17 - SELECCION MODO
OPERATIVO
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MODO HISTORIAL (NORM/GAUG)
El historial es un resumen de los datos registrados durante todas las inmersiones realizadas en los modos NORM y GAUG.

Historial 1 - Esta es la informacién mostrada (Fig. 18):
> El mensaje TOTAL o NO DIVES YET (si es una unidad nueva).
> El total de inmersiones registradas (hasta 9999) con el mensaje DIVES.
> El total de horas de inmersién registradas (hasta 9999) con el mensaje HOURS.
> la palabra HIST

® Pulse el botén S (< 2 seg) para acceder al Historial 2
® Pulse el botén S (< 2 seg) para volver al Mend principal

Historial 2 - Esta es la informacién mostrada (Fig. 19):
> Lla palabra SEA (o desde EL2 hasta EL7), la mayor altitud en la que se haya realizado una inmersién
> la profundidad maxima registrada, con los iconos FT (o M) y MAX
> El tiempo de inmersién més largo registrado (minutos) durante una misma inmersién (hasta 599 min) con el mensaje EDT.
> La temperatura minima registrada durante una inmersién, con el icono de los grados y la letra F (o C).

® Pulse el botén S (< 2 seg) para volver al Mend principal
® Pulse el botén S (2 seg) para volver al Historial 1

VT 4.0 ID
Esta informacién debe registrarse y guardarse, ya que se la solicitardn en caso de que su unidad deba ser reparada en fabrica.

ID (Identificacién) - Esta es la informacién mostrada (Fig. 20):
> El mensaje VT 4.0 ID.
> El mensaje SN con el nimero de serie programado de fdbrica
> El mensaje FIRMWARE con 1A (o superior)*, indicando el nivel de revisién del Firmware actualmente instalado en la
unidad.

> El mensaje LCD con 01 (o superior), indicando el nimero de revisién de la pantalla.
*Este numero cambiard si se actualiza el Firmware en el servicio de fabrica o si se descarga un firmware revisado desde el sitio web de Oceanic.

® Pulse el botén S (< 2 seg) para volver al Mend principal

ESTADO DE LA BATERIA/TMT
El acceso a esta seleccién activa el Receptor del VT 4.0; luego, después de 2 segundos se comienza a mostrar automdticamente
una secuencia de pantallas de estado. Consulte también la pdgina 9.

Estado de la bateria del VT 4.0 durante 3 segundos, luego:
Estado del TMT 1 durante 3 segundos, luego:

Estado del TMT 2 durante 3 segundos, luego:

Estado del TMT 3 durante 3 segundos, luego:

Estado del TMT 4 durante 3 segundos, luego:

volver al Menu principal.

VVVVVYV

Estado de la bateria del VT 4.0 - Esta es la informacién mostrada (Fig. 21A):
> El mensaje VT 4.0
> Los mensaje BATTERY y GOOD (si => 2.75 voltios) o LOW (< 2.75 voltios).
> El icono de la bateria, si la bateria esta baja.

Ajuste del estado del TMT - Esta es la informacién mostrada (Fig. 21B):
> Los mensaje TMT 1 (0 2, 3, 4).
> El mensaje BATTERY GOOD (si estd conectado y => 2.75 v) o BATTERY LOW (< 2.75 V)
> La presién del tanque con PSI (o BAR) y el icono de conexién (altavoz).

Estado del TMT (sin proveer informacién) - Esta es la informacién mostrada (Fig. 21C):
> El mensaje TMT 1 (0 2, 3, 4).
> El mensaje NOT AVAILABLE.

Esta pantalla aparece cuando el receptor de VT 4.0 no recibe sefial de un TMT, o si el TMT estd apagado.

VISTA PREVIA INMERSION MODO NORM
Esta funcién le permite acceder rapidamente a una pantalla que muestra hasta 4 ajustes que se pueden preseleccionar* usando
el Ment de ajuste P.

Vista previa- Esta es la informacién mostrada (Fig. 22):
> Los mensajes Nor y PREV.
> Las selecciones* con los valores de ajuste ingresados usando ese mend.

*Si aun no se han hecho selecciones, se mostrard el mensaje USE SET P TO SELECT ENTRIES

® Pulse el botén S (< 2 seg) para volver al Mend principal

TOTAL

BE DIUES
57 HOURS

Fig. 18 - HISTORIAL 1

SER

FTHRA EDT
208 |

5 F |

Fig. 19 - HISTORIAL 2

UTH.OID

5N 12345EE
FIRHHARE | LLD

=

Fig.20-VT 4.0 ID

MENU PRINCIPAL

FLY/DESAT
PLAN
LOG
SET MENU
OP MODE
HISTORY
VT 4.01D

> BATT/TMT
DIVE PREVIEW

Pulse el botén S (< 2 seg.)
para acceder.

Uty
BRTTERY BOOD

THT I
BRTTERY GOOD

-»:,nnr’z'l‘
= (R

THT3

NOTAUAILABLE

Fig. 21 - ESTADO DE LA
BATERIA/TMT
(pantallas de ejemplo)
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OCCANIC. MANUAL DE FUNCIONAMIENTO DEL VT 4.0

GRUPOS DE AJUSTE
La informacién que estd a continuacién describe las selecciones contenidas en los Grupos de ajuste NORM (F, A, U, T, S, D, P)
a las que puede acceder desde el Mend de ajuste.

Men0 principal >> Mend de ajuste >> MenU del grupo de ajustes >> Ajustar seleccion.

n

/ nagar
Fg-1 e
PO AL 140
5 an

55 ISFT-3HIN

PRELU

Mend de ajuste F (FO,) - Esta es la informacién mostrada (Fig. 23A): =

> Los mensajes* SEt F y MENU.

*Durante el tiempo en el que parpadeen los valores numéricos de FO,, se muestra la profundidad méxima permitida para la alarma de PO,
ajustada, con el icono FT (o M) en vez de el mensaje SEt F; y se muestra el valor de ajuste de la alarma de PO, con el icono PO, en vez del
mensaje MENU (Figr 23 B).

Fig. 22 - VISTA PRELIMINAR
(ajustes seleccionados)

Las selecciones con sus Gltimos valores de ajuste guardados incluyen:

FO,-1 con el valor de ajuste (AR, 0 21 al 100%), incrementos de 1%.

FO,-2 con el valor de ajuste (AIR, 0 21 al 100%), incrementos de 1%.

>
>
> FO,-3 con el valor de ajuste (AR, 0 21 al 100%), incrementos de 1%.
>
>

FO,-4 con el valor de ajuste (AR, 0 21 al 100%), incrementos de 1%.
DEFAULT con el valor de ajuste (ON u OFF).

Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar (bajar) a través del Mend.

Pulse el botén M (< 2 seg) para retroceder (subir) a través del Menu.

Pulse el botén S (< 2 seg) cuando el icono de la flecha ( > ) esté junto a una seleccién que hard parpadear el valor de
ajuste de ese item (Fig. 23B).

Pulse el botén A (< 2 seg) para desplazarse hacia arriba (aumentar) a través de los valores de ajuste Fig. 23A- MENU DE AJUSTE F
Pulse y mantenga presionado el botén A para desplazarse hacia arriba a través de los valores de ajuste, a una velocidad (avanzando)

de 8 por segundo

Pulse el botén M (< 2 seg) para retroceder (disminuir) a través de los valores de ajuste.
Pulse el botén S (< 2 seg) para guardar las configuraciones y volver al Mend de ajuste F

EO, _predeterminada al 50%:

Cuando la funcién esté activada y la FO, para el Gas 1 estd configurada para Nitrox (21 al 100%), al pasar 10 minutos en la
superficie fras esa inmersién, la FO, del Gas 1 se mostrard como 50% y los cdlculos de las siguientes inmersiones se basardn en
el 50% de O,, para los cdlculos de oxigeno, y en el 21% de O,, para los cdlculos de nitrégeno (79% de nitrégeno), a menos

que cambie la FO, del Gas 1 antes de la inmersién. Fig. 23B - AJUSTE FO,2
(cambiando el ajuste)

La FO, del Gas 1 se seguird restableciendo como predeterminada al 50% después de cada inmersién sucesiva, hasta que
transcurran 24 horas desde la dltima inmersién, o hasta que se desactive (Off) la caracteristica FO, predeterminada al 50%.

Cuando estd desactivada, la FO, del Gas 1 permanecerd configurada con el dltimo valor de ajuste ingresado durante ese
periodo de activacién.

Ajuste de FO, para Aire:
La FO, para el Gas 1 predeterminada para cada periodo de activacién nuevo serd AIR.

Cuando la FO, para el Gas 1 estd configurada para AlR:
> los cdlculos son los mismos que cuando la FO, estd configurada al 21% de O,.
> permanece configurada para AIR hasta que se configure para Nitrox (21 al 100% de O,).
> los valores de O,SAT y PO, y/o las advertencias no se mostrardn en ningiin momento, ni en superficie ni durante las
inmersiones.
> las profundidades méximas permitidas por el ajuste de la alarma de PO, no se mostrardn.

De forma interna, la unidad mantiene un seguimiento de la acumulacién de oxigeno para que, si la FO, del Gas 1 se vuelve
a configurar para Nitrox, se tenga en cuenta la acumulacién de oxigeno de las inmersiones anteriores con aire en la siguiente
inmersién con Nitrox (durante esa jornada de inmersién o en una serie de inmersiones sucesivas).

Ajuste de la FO, para inmersiones con Nitrox
Cuando la FO, para cualquier Gas estd configurada para Nitrox (21 al 100%), la inmersién se calcula para Nitrox. El icono
Nx se mostrard en todas las pantallas que correspondan.

Una vez que se haya configurado la FO, del Gas 1 con un valor numérico (del 21 al 100%), la opcién AIR queda desactivada
hasta que transcurran 24 horas luego de la Gltima inmersién.

La opcién AIR no se mostrard en las selecciones para ajustar la FO, hasta que haya transcurrido un intervalo de superficie
completo de 24 horas.

Si la funcién de FO, predeterminada estd desactivada, la FO, para todos los gases permanecerd en sus respectivos valores de
ajuste, hasta que la misma se modifique.

Si la opcién de FO, predeterminada estd activada, la FO, para todos los gases se ajustard de manera predeterminada al 50%.
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OCCANIC. MANUAL DE FUNCIONAMIENTO DEL VT 4.0

Menu de ajuste A (Alarmas) - Esta es la informacién mostrada (Fig. 24A/B):
> Los mensajes SEt Ay MENU.

Las selecciones con sus Gltimos valores de ajuste guardados incluyen:

> AUD (Alarma sonora) con el valor de ajuste (ON v OFF).
> DEPTH (Profundidad) con el valor de ajuste (OFF, 0 30 a 330 FT, 0 10 a 100 M), en incrementos de 10 FT (3 M).
> EDT con el valor de ajuste (OFF, o 10 a 180 MIN), tiempo de inmersién transcurrido, en incrementos de 5 MIN.
> TLBG* con el valor de ajuste (de 1 a 4 BAR), en incrementos de 1 BAR.
> DTR* con el valor de ajuste (OFF, o 1 a 20 MIN), en incrementos de 1 MIN.
> TURN (presién de retorno) con el valor de ajuste (OFF, o 1000 a 3000 PSI, 0 70 a 205 BAR) en incrementos de 250 PSI (5 BAR).
> END (presion de llegada) con el valor de ajuste (300 a 1500 PSI, o 20 a 105 BAR) en incrementos de 100 PSI (5 BAR).
> PO,* con el valor de ajuste ([de 1.20 a 1.60), en incrementos de 0.10.
*Estos items sélo son vdlidos para el modo NORM.
® Pulse el botén A (< 2 seg) para alternar o aumentar el valor de ajuste
® Pulse el botén A y manténgalo presionado para aumentar el valor de ajuste a una velocidad de 8 por segundo.
® Pulse el botén M (< 2 seg) para disminuir el valor de ajuste

Pulse el botén S (< 2 seg) para guardar las configuraciones y volver al meni de Ajuste A.

Menu de ajuste U (Utilidades) - Esta es la informacién mostrada (Fig. 25A - C):
> Los mensajes SEt U y MENU.

Las selecciones con sus dltimos valores de ajuste guardados incluyen:

WET ACT con el valor de ajuste (ON u OFF) >> activacidn por contacto himedo.

UNITS con el valor de ajuste (IMP o MET) >> imperial o métrico.

DEEP* con el valor de ajuste (ON u OFF) >> parada profunda sin descompresidn.

SAFE* con el valor de ajuste** (OFF, TMR, ON) >> parada de seguridad sin descompresién
ALGO* con el valor de ajuste (DSAT o PZ+) >> algoritmo, base para los cdlculos de Ni-O,,.

VVVVVYV

en base a la altitud.
GLO DUR con el valor de ajuste (5, 10 o 15 SEG) >> tiempo que permanece encendida la iluminacién.

\"

> SAMPLE con el valor de ajuste (2, 15, 30, o0 60 SEG) >> frecuencia a la que los datos se registran para lvego descargar

ala PC.
> TO SET TMT MENU** >> para acceder al Mend de ajuste de TMT.

*Estos items sélo son vdlidos para el modo NORM.
**Descripcién detallada en las pdginas siguientes.

La informacién adicional relacionada a los efectos de los items incluidos se describe en las secciones asociadas a lo largo de este manual.

¢ Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar por la pantalla (bajar) a través de las selecciones
e Pulse el botén M (< 2 seg) para retroceder (subir) a través de las selecciones

¢ Pulse el botén S (< 2 seg) cuando el icono de la flecha esté junto a una seleccién y el valor de ajuste de ese item parpadeard.

¢ Pulse el botén A (< 2 seg) para alternar o aumentar el valor de ajuste
¢ Pulse el botén M (< 2 seg) para disminuir el valor de ajuste
e Pulse el botén S (< 2 seg) para guardar las configuraciones y volver al meni de Ajuste U.

Ajuste de la parada de seguridad - Esta es la informacion mostrada (Fig. 26):
El mend de ajuste U mostrard OFF, ON o TMR fijos.

® Pulse el botén S (< 2 seg) y parpadeard (Fig. 26A) el gréfico que permite pasar a los ofros, ademds de la seleccién SET
(Fig. 26B). OFF >> TMR >> SET >> ON.

e Pulse el botén S (< 2 seg) mientras SET estd parpadeando y se mostrard la profundidad y el tiempo de la parada, con la
configuracién de la profundidad parpadeando (Fig. 26C).

¢ Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar por los ajustes de la profundidad (10, 15, 20 FT 0 3, 4, 5, 6 M).

¢ Pulse el botén M (< 2 seg) para retroceder por los ajustes de profundidad.

® Pulse el botén S (< 2 seg) para guardar el ajuste de la profundidad y hacer parpadear los digitos del tiempo.

¢ Pulse el botén A o M (< 2 seg) para alternar los tiempos entre 3 y 5 minutos.

e Pulse el botén S (< 2 seg) para guardar las configuraciones de profundidad/tiempo y volver al ment de ajuste U con SET
parpadeando.

¢ Pulse el botén A (< 2 seg), luego S (< 2 seg) para parpadear, luego guarde ON.

Menu de ajuste del TMT - Esta es la informacién mostrada (Fig. 27):
> los mensajes SEt y MENU.

Las selecciones con sus dltimos valores de ajuste guardados incluyen:

TMT 1 con el valor de ajuste (OFF, ON o SET).

TMT 2 con los valores de ajuste (OFF, ON o SET).
TMT 3 con los valores de ajuste (OFF, ON o SET).
TMT 4 con los valores de ajuste (OFF, ON o SET).

VvV V.V YV

CONSER* con el valor de ajuste (OFF u ON) >> factor de seguridad sin descompresién, reduce los limites sin paradas

Mmoot
Ill‘:l ny

Fig. 24A - MENU DE AJUSTE
A (avanzando)

moront
Ill‘:l ny

Fig. 24B - AJUSTE PO,
(cambiando el ajuste)

Fig. 25A - MENU DE AJUSTE
U (avanzando)

Fig. 25B - MENU DE AJUSTE
U (cambiando un ajuste)

Fig. 25C - MENU DE AJUSTE
U (avanzando)

mEML)
Fig. 26A - AJUSTE PARADA
SEGURIDAD

ﬂtv ni

Fig. 26B - AJUSTE SS
(para acceder al ajuste de
profundidad/tiempo)

Fig. 30C - AJUSTE SS
(profundidad/tiempo)
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Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar por la pantalla (bajar) a través de las selecciones

Pulse el botén M (< 2 seg) para refroceder (subir) a través de las selecciones

Pulse el botén S (< 2 seg) cuando el icono de la flecha [ > ) esté junto a una seleccién y el valor de ajuste de ese item ON/
OFF parpadeard.

Pulse el botén a (< 2 seg) para avanzar por los valores de ajuste de ese TMT (OFF, ON, SET).

Pulse el botén M (< 2 seg) para retroceder (disminuir) a través de los valores de ajuste.

Pulse el botén S (< 2 seg) para guardar la configuracién.

> Si se selecciona (guarda) TMT 1 OFF, el receptor del VT 4.0 quedard desactivado, todas las demds selecciones de ajuste
del TMT mostraran el mensaje OFF y el funcionamiento volverd al Mend de ajuste U.

> Si se selecciona TMT T ON, ON se pondrd fijo y el valor de ajuste TMT 2 ON/OFF parpadeard, lo que permite
ajustarlo.

> Si se selecciona TMT 1 SET (Fig. 28), se mostrard la pantalla de Ajuste del nimero de serie del TMT 1. Consulte la
seccién Ajuste del nimero de serie del TMT 1 que sigue a continuacidn.

El ajuste de los TMT 2 y 4 es similar al ajuste del TMT 1.

Ajuste del nGmero de serie del TMT - Esta es la informacién mostrada (Fig. 29):

>
>

El mensaje TMT 1 (0 2, 3, 4) SN.

El mensaje LINK CODE con el nimero de serie (6 digitos), el 1° (izquierda) estard parpadeando.

Pulse el botén A (< 2 seg) para subir por los valores del 1° digito.
Pulse el botén M (< 2 seg) para refroceder por los valores del 1° digito.
Pulse el botén S (< 2 seg) para guardar el 1° digito y hacer parpadear el 2°

Repita la accién de los botones A, M, S hasta que todos los digitos queden fijados y el funcionamiento volverd al Menu de
ajuste del TMT con SET fijo.

Ment de ajuste T (Hora/Fecha) - Esta es la informacién mostrada:

>

Los mensajes SEt y MENU con el icono de la hora (reloj).

Las selecciones con sus Gltimos valores de ajuste guardados incluyen:

>
>
>

DATE FORM con el valor de ajuste (M.D o D.M] >> formato de la fecha, M.D = Mes.Dia, D.M = Dia.Mes

HOUR FORM con el valor de ajuste (12 o 24) >> formato horario, 12 = 12: A hasta las 11: P, 24 = 0: hasta 23:
TIME con el valor de ajuste (hr:min) >> 12:01 A a 11:59 P, si es un formato de 12 horas (o 0:01 a 23:59, si es un
formato de 24 horas).

DATE con el valor de ajuste (M.D.Y o D.M.Y) >> Mes.Dia.Afio o Dia.Mes.Afio, segin el formato de fecha fijado

Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar por la pantalla (bajar) a través de las selecciones

Pulse el botén M (< 2 seg) para refroceder (subir) a través de las selecciones

Pulse el botén S (< 2 seg) cuando el icono de la flecha [ > ) esté junto a una seleccién que hard parpadear el valor de
ajuste de ese item (Fig. 30).

Pulse el botén A (< 2 seg) para aumentar los valores de ajuste, de a uno por vez

Pulse el botén A y manténgalo presionado para aumentar los valores de ajuste a una velocidad de 8 por segundo.
Pulse el botén M (< 2 seg) para disminuir los valores de ajuste, de a uno por vez

Pulse el botén S (< 2 seg) para guardar la configuracién, que quedard fija. Luego, parpadeard el siguiente valor.

Los digitos de la izquierda de las selecciones de hora y fecha parpadeardan primero, lo cual permitird cambiarlos. Luego,
los siguientes digitos (a la derecha) parpadeardn, lo cual permitird cambiarlos.

TIME (hr:min) >> los digitos de la hora parpadeardn (Fig. 31) y luego los de los minutos.

DATE (m.d.y o d.m.y) >> Los digitos del afio parpadeardn (Fig. 32) y luego los del mes y los del dia, independientemente
de su posicion.

Ment de ajuste S (atajo) - Esta es la informacion mostrada (Fig. 33):

>

Los mensajes SEt S y MENU.

Se puede seleccionar un item de la siguiente lista del mend. Puede acceder a ese item (llamado atajo) directamente presionando
M (2 seg] mientras ve la pantalla principal en superficie.

Las selecciones incluyen:

>

>
>
>
>

SETFO,.

LOG MENU.

MY INFO (atajo predeterminado hasta que se selecciona ofro item).
SET HEADING.

SET TIME.

Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar por la pantalla (bajar) a través de las selecciones

Pulse el botén M (< 2 seg) para retroceder (subir) a través de las selecciones

Pulse el botén S (< 2 seg) cuando el icono de la flecha ( > ) esté junto a una seleccién para guardarla como el Atajo y
volver al Ment de ajuste.

I
I
I
I

MENU

Fig. 27 - AJUSTE MENU TMT
(avanzando)

mE ot
(L= ) =
Fig. 28 - AJUSTE TMT 1
(cambiando el ajuste)

LINkCOPE
123456

TMT {50

Fig. 29 - AJUSTE NUMERO
DE SERIE DE TMT 1
(cambiando el ajuste)

EI ny

Fig. 30 - MENU DE AJUSTE T
(avanzando)

MENL

Fig. 31 - AJUSTE HORA
(cambiando el ajuste de la
hora)

Fig. 32 - AJUSTE FECHA
(cambiando el ajuste del afio)
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Menu de Ajuste D (Principal inmersién) - Esta es la informacién mostrada (Fig. 34):
> los mensajes SEt D y MENU.

La pantalla predeterminada para inmersiones sin descompresidn (excepto durante las paradas) muestra la profundidad actual,
el tiempo de NDC, la presién y el ATR (tiempo restante de aire). Los items como la profundidad méxima y el EDT (tiempo de
inmersién transcurrido) se muestran en pantallas alternativas. El mend de ajuste D permite agregar ciertos items a la pantalla
principal (moviéndolos desde las pantallas alternativas).

Se puede seleccionar un item de la siguiente lista.

USE DEFAULT >> no se cambia nada en la pantalla.

ADD EDT >> reduce el tamaiio de los digitos de NDC.

ADD MAX D >> también reduce el tamario de los digitos de NDC.

ADD EDT + MAX D >> Reduce los digitos de NDC, EDT y Max D.

ADD O, DATA >> reduce el tamafio de los digitos de NDC y PO, reemplaza a la Presién [que se mueve a una pantalla
alternativa).

VVVVYV

Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar por la pantalla (bajar) a través de las selecciones

* Pulse el botén M (< 2 seg) para retroceder (subir) a través de las selecciones

* Pulse el botén S (< 2 seg) cuando el icono de la flecha ( > ) esté junto a una seleccién para guardarla como la Pantalla
principal en inmersién y volver al Ment de ajuste.

*Asegurese de que la seleccién que desea guardar refleje la informacién que desea ver en la pantalla principal en
superficie, ya que ésta no se puede cambiar durante la inmersién (sélo cuando estd en superficie usando este mend).

Menu de ajuste P (Vista previa) - Esta es la informacién mostrada (Fig. 35):
> Los mensajes SEt P y MENU.

Usando este menu, puede elegir hasta 4 items (valores de ajuste que han sido ingresados| para mostrar en una pantalla de vista
previa a la cual podrd acceder desde el Menu principal en superficie (consulte la pdgina 15).

Puede seleccionar hasta 4 items de la siguiente lista.

FO,_ GAS 1 SET.
FO,_GAS 2 SET.
FO,_GAS 3 SET.
FO,_GAS 4 SET.
PO, AL SET.
DEPTH AL SET.
EDT AL SET.

TURN AL SET.
END AL SET.

DEEP STOP SET.
SAFETY STOP SET.
GLO DUR SET.

MAX OP DEPTH.

VVVVVVVVVVYVVYV

Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar por la pantalla (bajar) a través de las selecciones

Pulse el botén M (< 2 seg) para retroceder (subir) a través de las selecciones

® Pulse el botén S (< 2 seg) cuando el icono de la flecha ( > ) esté junto a una seleccién para alternar* entre fijo y
parpadeando.

*Una vez que los 4 items estén parpadeando, no se puede alternar oftro item para que parpadee hasta que uno de los items
que estd parpadeando se cambie a fijo.

Cuando quede conforme con los items parpadeando (hasta 4) y esté seguro de que son lo que desea ver en la pantalla de
vista previa, presione S (2 seg) para mostrar todos los items parpadeando (Fig. 36), luego presione S (< 2 seg) para volver
a la pantalla de la vista previa con todos los items fijos.

nFo
SETHERDINE
*BETTIHE
iz o
= nu‘
Fig. 33 - MENU DE AJUSTE
S (avanzando)

> USEDEFHULT

AODDEDT

ADDHARD
ADDEDT+AARD -

HAWD
DT+HAKD

()
Fig. 34 - MENU DE AJUSTE
D (avanzando)

Fig. 35 - MENU DE AJUSTE P
(avanzando)

Fig. 36 - MENU DE AJUSTE P
(vista previa de las
selecciones)
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MODO INMERSION

FUNCIONES
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GUIA PARA LA RECEPCION DE SENALES DEL TRANSMISOR

Area de
mejor
recepcion

Area de Area de

mala mala
recepcion recepcion
~ — -
~ — —
\ -
7
7 I ~ ~

7
. s ; ~ ;

Area de Area de
mala mala
recepcion recepcion
Distancia de
mala
recepcion

(superior a 4 pies/1,2 metros)

PROXIMIDAD ENTRE LOS TMT (Transmisores) Y EL VT 4.0

Los TMT emiten sefiales de baja frecuencia que se extienden en patrones semicirculares paralelos a las dimensiones de longitud
del TMT. Una antena en bobina dentro del VT 4.0 recibe las sefiales cuando se ubica dentro de una zona paralela a o en un
angulo de 45 grados con respecto al TMT, tal como se muestra en el gréfico.

El VT 4.0no puede recibir una sefial de manera eficaz cuando se lo coloca hacia los laterales del TMT o a distancias mayores a
4 pies (1,2 metros) frente al TMT. Se logra una recepcién 6ptima cuando el VT 4.0se encuentra dentro de los 3 pies (1,2 metro)
de distancia del TMT.

Cuando se instala dentro de los puertos de alta presion de las primeras etapas del regulador, los transmisores deben ubicarse de
manera tal que queden enfrentados horizontalmente al exterior de las vélvulas de la botella.

Interrupcion de la conexién bajo el agua

Durante una inmersién, es posible que a veces mueva el VT 4.0 y éste quede fuera del patrén de sefiales del TMT, lo que genera
una pérdida temporal de la sefial de conexién. La conexién se restaurard 4 segundos después de que el VT 4.0 se coloque
nuevamente en su posicién correcta.

También puede ocurrir una interrupcién mientras el VT 4.0 se encuentre dentro de los 3 pies (1 metro) de distancia de un = LOGT THT BRS |
vehiculo de propulsién de buceo (DPV) en funcionamiento o poco después de que parpadee una luz estroboscépica. La =02 ,.JE,‘ CEx
Fig. 37 - PERDIDA DE

conexién se restaurard 4 segundos después de que el VT 4.0 se retire de esa zona.
CONEXION

Si la conexién no se restaura dentro de los 15 segundos, sonard una alarma y el mensaje LOST TMT, el valor de la presién y el
icono de conexién parpadeardn (Fig. 37) hasta ser restauradas.
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ACTIVACION POR CONTACTO HUMEDO
El VT 4.0 esté equipado con unos contactos que activan automdticamente el modo inmersién cuando el espacio que los separa
queda conectado por un material conductivo (sumergido en el agua) y detecta una profundidad de 5 ft (1,5 m).

Los contactos son las clavijas del puerto de datos para la interfaz del PC y los véstagos de los botones.

Cuando la activacién por contacto himedo esté desactivada, el VT 4.0 no ingresard en el Modo Inmersién, a menos que sea
activada primero presionando un botén y funcionando en el modo superficie, o sea una inmersién sucesiva.

lluminacién SMARTGLO®
El VT 4.0 est& configurado con un sensor capaz de medir la intensidad de la luz ambiente. Esta luz (Smartglo) ahorra baterias
ya que permite que la luz sélo se encienda cuando el nivel de iluminacién es bajo.

Para activar la iluminacién SmartGlo >> pulse el botén S (< 2 seg).
¢ Sila luz ambiente es baja, la iluminacién se activard e iluminard la pantalla durante el tiempo fijado (5, 100 15
segundos).
 Si presiona algin botén mientras la luz estd encendida, se reiniciard el temporizador, y la luz se mantendré encendida por
el tiempo que ha sido fijado.

El uso excesivo de la iluminacién reduce la vida prevista de la bateria. Por otro lado, la iluminacién
no funciona cuando el VT 4.0 tiene la bateria baja o cuando esta conectado a una PC.

GRAFICOS DE BARRA
El VT 4.0 muestra 2 grdficos de barras, uno a cada lado de la pantalla LCD.

> El de la izquierda representa la carga de nitrégeno. Se lo denomina TLBG (Gréfico de barras de la carga tisular).
> El que se encuentra a la derecha, representa la velocidad de ascenso. Se lo denomina VARI (Indicador de velocidad de

ascenso variable). 0o

o088z

TLBG

El TLBG (Fig. 38a) representa su estado relativo de descompresién o no descompresién. Los 4 segmentos inferiores representan
el estado sin descompresién y el quinto en la parte superior indica la condicién con descompresién. A medida que aumenta su
profundidad y su tiempo de inmersién transcurrido, se agregan segmentos. Al ascender, sus segmentos disminuyen, lo que indica
que dispone de tiempo adicional sin paradas.

ues P02 BARo PSI F02_ vn
‘ ATR

TAT

min

Fig. 38 - GRAFICOS DE

El VT 4.0 monitorea simultdneamente 12 compartimentos distintos de nitrégeno y el TLBG muestra el compartimento que lleva el BARRA
control de su inmersién en un cierto momento. PPN
: Hasta 60 pies (18 metros) :
VARI : VARI Velocidad de ascenso.
. . ‘s . . . , : Segmentos  EPM MPM
El VARI (Fig. 38b) brinda una representacién visual de la velocidad de ascenso (es decir, un velocimetro de ascenso). to 0-10  0-3

11-15 3.1-45
16 - 20 46 -6

]
t2
Los segmentos representan dos conjuntos de velocidades que cambian a una profundidad de referencia de 60 pies (18 M). Por : j 20-25 61751
favor, consulte el cuadro. s 30+ 9+
Cuando el ascenso sea demasiado rdpido, todos los segmentos del VARI y la palabra TOO FAST parpadeardn (Fig. 39) hasta

Amés de 60 FT (18 M) :
que el ascenso sea mds lento. : VAR Velocidad de ascensor
. Segmentos EPM MPM

N 0-20 0-6

21-30 6.1-9

ADVERTENCIA: A profundidades superiores a 60 ft (18 m), no se debe superar la velocidad de ; 2-%0 819
ascenso de 60 rpm (18 mpm). A profundidades de hasta 60 FT (18 M), no se debe superar la i3 41-50  12.1-15°
velocidad de ascenso de 30 FPM (9 MPM). i .60 181-18:

60 + 18+

ALGORITMO

El VT 4.0 est& configurado con 2 algoritmos que permiten elegir qué conjunto de NDL (Limites sin paradas) se usardn para
calcular el Ni/O, y mostrarlo, en relacién al Plan y al DTR (Tiempo restante de inmersién). La seleccién se bloqueard durante las
24 horas posteriores a la Gltima inmersién.

Puede seleccioanr DSAT o PZ+.

Oceanic ha utilizado el esténdar DSAT en todos sus ordenadores de buceo hasta este momento. Este algoritmo muestra los Fig. 39 - ASCENSO
PSR . o " X - DEMASIADO RAPIDO
limites sin paradas basados en los datos de exposiciones y pruebas, que también se utilizaron para validar el Planificador

de Buceo Recreativo (RDP) de PADI. Impone restricciones a las inmersiones sucesivas fuera de la curva de seguridad, que se

consideran mds riesgosas.

El desempefio del algoritmo PZ+ (Pelagic Z+) se basa en Buhlmann ZHL-16¢c. Muestra NDL que son considerablemente mas
seguros, especialmente en aguas poco profundas.

Para crear margenes de seguridad adn mayores con respecto a la descompresién, en las inmersiones sin paradas se pueden
incluir un factor de seguridad y paradas profundas y de seguridad sin descompresién.

FACTOR DE SEGURIDAD (CF)

Cuando el CF estd activado (On), los NDL que se basan en el algoritmo seleccionado y que se utilizan para los célculos y
pantallas de Ni/O, en relacién al plan y el DTR, se reducirén a los valores disponibles a un nivel de altitud 3.000 pies (915
metros) mds alto. Consulte los cuadros de NDL al dorso del manual.
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PARADA PROFUNDA (DS)

Cuando la seleccién de la parada profunda esté activada, comenzaré a funcionar en las inmersiones sin paradas en el modo
NORM, cuando descienda a 80 ft (24 m) y calcularé (y actualizard continuamente) una profundidad de parada equivalente a la
mitad de la profundidad méxima.

Cuando se encuentre a 10 pies (3 m) més que la profundidad de la parada profunda calculada, podré acceder a la pantalla de
vista preliminar de la parada profunda que mostraré la profundidad de la parada profunda (calculada) y el tiempo (fijada en 2
minutos) durante 5 segundos y luego volver a la pantalla principal.

En el ascenso inicial dentro de los 10 ft (3 m) por debajo de la profundidad calculada para la parada, aparecerd una pantalla
que muestra una profundidad de la parada equivalente a la mitad de la profundidad méxima, junto con un temporizador de
cuenta regresiva que comenzard en 2:00 (min:seg) y contard hasta llegar a 0:00.

> Si desciende 10 ft (3 m) por debajo de la profundidad calculada para la parada o asciende 10 ft (3 m) por sobre dicha
profundidad por espacio de 10 segundos durante la cuenta regresiva, la pantalla principal de No Deco reemplazara
a la pantalla principal de DS y la funcién DS quedaré desactivada para el resto de esa inmersién. No existe ninguna
penalizacién si se ignora la DS.

> En el caso de que ingrese en Descompresién, exceda los 190 FT (57 M) o que ocurra una condicién de O, alto (=>80%),
la DS quedard desactivada durante el resto de esa inmersién.

> La DS estd desactivada durante la condicién de Alarma de PO, alta (=>Valor de ajuste)

PARADA DE SEGURIDAD (SS)

Si estd activada:

Al ascender 5 FT (1,5 M) por debajo de la profundidad establecida para la parada de seguridad en una inmersién sin paradas
en la que se haya superado una profundidad de 30 FT (9 M) durante un segundo, se emitird un breve aviso sonoro y se
mostrard una SS en la profundidad establecida, junto con un temporizador de cuenta regresiva que se iniciard en el tiempo
establecido para la parada de seguridad y contaré hasta llegar a 0:00 (min:seg).

® Sila SS estd desactivada (OFF) o configurada con un temporizador, la pantalla no aparecerd.

® En caso de que descienda 10 FT (3 M) més profundo que la profundidad de la parada por 10 segundos durante la cuenta
regresiva o que la cuenta regresiva llegue a 0:00, la pantalla principal No Deco reemplazard a la pantalla principal de la
SS, la cual volverd a aparecer al ascender a 5 FT (1,5 M) mas profundo que la profundidad establecida para la parada de
seguridad durante 1 segundo.

® En el caso de que entre en el modo Deco durante la inmersién, complete obligacién de descompresién y luego descienda
por debajo de 30 FT (? M); la pantalla principal de la SS aparecerd al ascender a 5 FT (1.5 M) por debajo de la
profundidad establecida para la parada de seguridad durante 1 segundo.

¢ Si sale a superficie antes de completar una parada de seguridad, quedard desactivada durante el resto de esa inmersién.

* Sisale a la superficie antes de completar la parada de seguridad o la ignora, no se producird ninguna penalizacién.

Si esta configurada para que el temporizador esté activado:

Al ascender a 20 FT (6 M) durante 1 segundo en una inmersién sin paradas en la cual la profundidad haya excedido los 30
FT (9 M) durante 1 segundo, sonard un aviso y aparecerd un temporizador de recorrido (si estd activado), mostrando 0:00
(min:seg) hasta que comience.

® Sila SS estd desactivada o activada, la pantalla del temporizador no aparecerd.

¢ Si desciende a mds de 30 FT (9 M) durante 10 segundos, la pantalla principal No Deco reemplazaréd a la pantalla del
temporizador, la cual aparecerd nuevamente al ascender a 20 FT (6 M) durante 1 segundo.

* Siingresa en Deco, u ocurre una condicién de alarma de O, alto (100%) mientras el temporizador de la parada de
seguridad estd activo, la funcién de parada de seguridad quedard desactivada durante el resto de esa inmersién.

* Si sale a superficie antes de completar una parada de seguridad, quedard desactivada durante el resto de esa inmersién.

|_| E nec

- s EAS | i-
°2348 557

Fig. 40 - PRINCIPAL

TIEMPO RESTANTE DE INMERSION (DTR)

El VT 4.0 monitorea constantemente el estado de carga de nitrégeno y la acumulacién de oxigeno y mostrard el tiempo menor
disponible como DTR en la pantalla principal de la inmersién sin paradas (Fig. 40). El mensaje NDC u OTR identificarén el
tiempo que se estd mostrando.

INMERSION SIN PARADAS
(NDC es DTR)

Tiempo restante de inmersién sin parada (NDC)

EI NDC (tiempo restante de inmersién sin parada) es la cantidad méxima de tiempo que puede permanecer en la profundidad
actual antes de entrar en el modo Descompresién. Se calcula baséndose en la cantidad de nitrégeno absorbido por los
compartimentos tisulares hipotéticos. La velocidad con la que cada uno de estos compartimentos absorbe y libera nitrégeno se
modela matemdticamente y se compara con el nivel méximo de nitrégeno permitido.

El compartimento que esté mds préximo a este nivel méximo, serd el que controle esa profundidad. El valor que resulte de este cdlculo
se mostrard como el tiempo de NDC (Fig. 40q) y gréficamente en la forma del gréfico de barras de la carga tisular (Fig. 40b).

Al ascender, los segmentos del TLBG irdn desapareciendo a medida que el control pase a compartimentos mdés lentos. Esta

es una funcién del modelo de descompresién que es la base de las inmersiones multinivel y constituye una de las ventajas mds Fig. 41 - PRINCIPAL
; . INMERSION SIN PARADAS
importantes que ofrecen los ordenadores de buceo Oceanic. (OTR es DTR)

Tiempo restante de oxigeno (OTR)
Durante el funcionamiento con Nitrox, la acumulacién de O, durante una inmersién, o un periodo de 24 horas, se muestra como
un porcentaje de la saturacién de O, permitida por dia o por inmersién. El méximo permitido (100%) es 300 OTU.

Cuando la cantidad de tiempo restante antes de alcanzar el limite de O, sea inferior al NDC (tiempo restante de inmersién sin
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parada), los célculos para esa profundidad pasardn a estar controlados por el O,. El tiempo restante de O, se mostrard como el

DTR (tiempo restante de inmersién) en la pantalla principal (Fig. 41a).

Tiempo restante de aire (ATR)

El VT 4.0 calcula el tiempo restante de aire (ATR) a través de un algoritmo patentado que se basa en la tasa del consumo de aire

de cada submarinista y la profundidad actual. La presién de la botella se mide una vez por segundo y se calcula un promedio

e consumo durante un periodo de 90 segundos. Esta tasa de consumo se utiliza junto con la profundidad, con el objetivo de
d durant periodo de 90 segundos. Esta tasa d tiliza junt la profundidad | objetivo d
predecir la cantidad de aire que necesitard un buceador para realizar un ascenso controlado y seguro, que incluya paradas
profundas y paradas de seguridad y cualquier parada de descompresién obligatoria.

El consumo de aire y la profundidad se monitorean continuamente y el ATR (tiempo restante de aire) refleja cualquier cambio
en las circunstancias. Por ejemplo, si nada contra una corriente muy fuerte y empieza a respirar con mayor rapidez, el VT 4.0
reconocerd este cambio y ajustard el ATR en consecuencia.

El ATR es el tiempo que podrd permanecer en la profundidad actual y salir a la superficie de manera segura con la reserva de
T po que podrd p profundidad actual y perficie g
presién en la botella que selecciond durante la configuracién (ajuste de la alarma de presién de llegadal).

El ATR se muestra en las pantallas principales de inmersién (Fig. 42a).

Alarma del tiempo restante de aire (ATR)

Cuando queden 5 minutos de tiempo restante de aire, se escuchard una alarma y los digitos del ATR comenzardn a parpadear
con el mensaje AR TIME (Fig. 43). Si el tiempo restante disminuye hasta O, la alarma volverd a sonar. Los digitos y el mensaje
continuardn parpadeando hasta que el ATR sea mayor a 5 minutos.

Deberd iniciar un ascenso controlado sin dejar de monitorear la presién de la botella. No obstante, no hay motivo para
asustarse, el VT 4.0 habrd previsto el aire suficiente para un ascenso seguro, incluyendo las paradas profunda y de seguridad,
si estan activadas y toda parada de descompresién pertinente.

. a4
noc | EDT
ps HH Pt =1

°2340 567

Fig. 42 - PRINCIPAL
INMERSION SIN PARADAS

mHIE TII‘IE};T BERE 2 -
) SED _:5’::/
Fig. 43 - PRINCIPAL

INMERSION SIN PARADAS
(durante la alarma del ATR)

ESTRUCTURA DEL MODO NORM DIVE (NORMAL INMERSION)

Modo superficie

Modo Inmersién

............. M - .
2 barada de ; <2seg > Iniciar/Detener temporizador

. seguridad 5o Reiniciar temporizador

a profundidad/ Principal 2 seg.
tiempo establecidos o < A
temporizador """ A S7seg > ALTERNATIVAS
. Parada
alamitadde © profunda
la profundidad ; Principal -+ A
méxima durante -+ '+ -+ y P, o5 eg > ALTERNATIVAS
2 min.
INMERSION | 2 seg.
{ CAMBIODE : SUPERFICIE| _ 60 seg. Pantalla principal brajula
GAS/TMT S
Cambiar/ § Lottt T 2seg. [ <25%0 5 | ;7 (Smartglo)
p <5555 ZGAST Al I M A
confirmar A 9 . GAS2 32%
. . GAS3 21% : seq.
29l GAS4 80% : <2seg \g

Vista preliminar DS
ALTERNATIVAS
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PRINCIPAL INMERSION SIN PARADAS- Esta es la informacién mostrada (Fig. 44):
**|a informacién mostrada estd determinada por la seleccién del mend de ajuste D guardado durante la configuracién en superficie antes de la
inmersién.

> La profundidad actual, con el icono FT (o M).

> DTR (hasta 199 min) con el mensaje NDC (u OTR), guiones | - - ) si estd en superficie.

> EDT (hasta 599 min) con el mensaje, si estd configurado para mostrarse.

> Profundidad maxima con el mensaje FT (o0 M) MAX, si estd configurada para mostrarse.

> La presién con los iconos de PSI (o BAR) y de conexidn, si el receptor y el transmisor estdn activados. Si se pierde la
conexién, el icono de conexién estard parpadeando

> El mensaje GAS1 (o 2 o 3), el que esté en uso

> EI ATR (hasta 199 min) con los iconos. En blanco si no hay ningin TMT o los datos de O, seleccionados para mostrarse. Se
muestran guiones ( - - ) si estd en superficie.

Los datos de O,, si estan configurados para mostrarse, incluyendo el % de O, acumulado, con el mensaje O, SAT, el valor
de PO, con el icono y la FO, ajustada para el Gas indicado (el que estd en uso).

El icono N, si la FO, ha sido configurada para Nitrox. En blanco si es Aire.

El icono (PZ+) si se seleccioné como el algoritmo (en blanco si es DSAT).

El icono CF si el factor de seguridad estd activado

El mensaje DS si la parada profunda estd activada y se ha disparado.

TLBG, VAR, si corresponden.

\%

VVVVYV

Pulse el botén A (< 2 seg) para acceder a las pantallas alternativas

Pulse el botén A (2 seg) para acceder a la vista previa de la parada profunda*, si se activa
Pulse el botén M (2 seg) para acceder al cambio de Gas/TMT*

Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién Smartglo® o reconocer las alarmas.
Pulse el botén S (2 seg) para acceder a la brgjula**

*Sélo se puede acceder a estos datos mientras se ve la pantalla principal.

Pantalla alternativa 1 de la inmersién sin paradas - Esta es la informacién mostrada (Fig. 45):
> El mensaje ALt 1.
> La hora del dia (hr:min), con las letras A (o P) si es un formato de 12 horas
> La temperatura, con el icono de los grados (°) y la letra F (o C)

® Pulse el botén A (< 2 seg) para acceder a la pantalla alternativa 2.
 Sino se presiona el botén A, el ordenador vuelve a la pantalla principal luego de 5 segundos.

Pantalla alternativa 2 de la inmersién sin paradas - Esta es la informacién mostrada (Fig. 46):
> El mensaje Alt 2.
Profundidad méxima con el mensaje FT (o M) MAX, en blanco si estd en la pantalla principal*.
El EDT (min) con el gréfico, en blanco si estd en la pantalla principal *.
La presién con los iconos de PSI (o BAR) y de conexién, en blanco si estd en la pantalla principal.
El mensaje GAS1 (o 2 o 3), en blanco si estd en la pantalla principal.
El ATR (min) con los iconos, en blanco si estd en la pantalla principal, guiones ( - - ) si estd en la superficie.

VVVVYV

® Pulse el botén A (< 2 seg) para acceder a la pantalla alternativa 3 (si es Nx), o volver a Principal (si es Aire).
Si no se presiona el botén A, el ordenador vuelve a la pantalla principal luego de 5 segundos.

*Si la profundidad méxima y el EDT estén en la pantalla principal, la pantalla alternativa 3 (Fig. 47) se vuelve la pantalla alternativa 2.

Pantalla alternativa 3 de la inmersién sin paradas - Esta es la informacién mostrada (Fig. 47):
> El mensaje ALt 3 con el icono NX
> El % de O, acumulado, con el mensaje O, SAT.
> El valor de PO, (x.xx ATA) con el icono, guiones (- - ) si estd en superficie.
> El mensaje GAS]1 (o 2, 3, 4), el que esté en uso
> FO, con el icono, el valor fijado para el gas en uso.

* Para volver a la pantalla principal, pulse el botén A (< 2 seg) o espere 5 segundos

s ERS | i-
°2340 552

TLBG psI VARI

°2340 562

(NDC con EDT)

NoLC FTHRAR
qal H
BRS | -
S6.

(NDC con prof. max)

2EEDT
qEFT
[ H HAH
i

BAS
™ ATR
g2

7186 psl

°g 340

]

718G

R =T=)

(NDC con datos de O,)

Fig. 44 - PRINCIPAL
INMERSION SIN PARADAS
(se muestra la opcién
seleccionada)

Fig. 45 - ALTERNATIVA 1
INMERSION SIN PARADAS
( Predeterminado)

==

Fig. 46 - ALTERNATIVA 2
INMERSION SIN PARADAS
( Predeterminado)

Fig. 47 - ALTERNATIVA 3
INMERSION SIN PARADAS
( Predeterminado)
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DEEF5TOP
HEFT % 200

] Fig. 48 - VISTA PRELIMINAR

PRINCIPAL PARADA PROFUNDA - Esta es la informacién mostrada (Fig. 49): PARADA PROFUNDA

> La profundidad actual, con el icono FT (o M).
Los iconos Nx, (PZ+) y CF, si corresponden
El mensaje DEEP STOP con el icono de la parada (flechas y barra).
La profundidad de la parada con la sigla FT (o M) y un temporizador de cuenta regresiva de 2:00 (min:seg)
El DTR (hasta 999 min) con el mensaje NDC.
La presién del tanque con los iconos PSI (o BAR) y de conexién.
El mensaje GAST (o 2 o 3), el que esté en uso
El ATR (hasta 199 min) con los iconos.
TLBG, VAR, si corresponden.

Vista previa de la parada profunda - Esta es la informacién mostrada (Fig. 48):
> La profundidad actual, con el icono FT (o M).
> El mensaje DEEP STOP con el icono de la parada (flechas y barra).
> La profundidad de la parada con la sigla FT (o M) y un temporizador de cuenta regresiva de 2:00 (min:seg)

® Para volver a la pantalla principal de una inmersién sin paradas, espere 5 segundos
Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién Smartglo®.

DEEFSTOR
B3IfFTx 1:HE
oC 1 BAS |

VVVVVVVYV

Fig. 49 - PRINCIPAL DS

Pulse el botén A (< 2 seg) para acceder a las pantallas alternativas

Pulse el botén M (2 seg) para acceder al cambio de Gas/TMT*

Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién Smartglo® o reconocer las alarmas.
Pulse el botén S (2 seg) para acceder a la brgjula**

*Sélo se puede acceder a estos datos mientras se ve la pantalla principal.

Pantallas alternativas de parada profunda - Esta es la informacién incluida:
#1 >> es similar a la Pantalla principal de inmersién sin paradas (Fig. 44).
#2 >> es similar a la Pantalla alternativa 1 de inmersién sin paradas (Fig. 45).
#3 >> es similar a la Pantalla alternativa 2 de inmersién sin paradas (Fig. 46).
#4 >> es similar a la Pantalla alternativa 3 de inmersién sin paradas (Fig. 47).

PRINCIPAL PARADA DE SEGURIDAD - Esta es la informacién mostrada* (Fig. 50 A/B):
> La profundidad actual, con el icono FT (o M).
> los iconos Nx, (PZ+) y CF, si corresponden
> El mensaje SAFETY STOP con el icono de la parada (flechas y barra).
> La profundidad de la parada establecida con el mensaje FT (o M) y el tiempo establecido (min:seg), contando hacia atrds
hasta 0:00.

FT

(]
U

SAFETYSTOR
15FT % 2:HE
ABC 4T T GASE

S|
1230/ 557

-0 -

> El mensaje RUN TIME con el tiempo contando hacia arriba, desde 0:00 hasta 9:59 (min:seg). Fig. 50A - PRINCIPAL S8

> El DTR (hGSfG 999 min) con e| mensa]e NDC. (conﬂ‘gurada para la profundidad/

> La presién del tanque con los iconos PSI (o BAR) y de conexién. tiempo previas a la inmersién)

> El mensaje GAS1 (o 2 o 3), el que esté en uso

> El ATR (hasta 199 min) con los iconos. o f’\ AN rod

> TLBG, VAR, si corresponden. esréadler;e(:;r;;:s:: Fg’;‘:se'fvjor
de ajuste guardado durante

® Pulse el botén A (< 2 seg) para acceder a las pantallas alternativas la configuracién del mend de

* Pulse el botén A (2 seg) para reiniciar el temporizador a 0:00, si estd en uso. cjuste U fver pdgina 40).

VVVvVVvVv

® Presione el botén M (< 2 seg) para iniciar/detener el temporizador, si estd en uso.

® Pulse el botén M (2 seg) para acceder al cambio de Gas/TMT*

® Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién Smartglo® o reconocer las alarmas.

L]

Pulse el botén S (2 seg) para acceder a la brgjula**

*Sélo se puede acceder a estos datos mientras se ve la pantalla principal.

SAFETYSTOP
RUNTIHE % 2:071
iDL 41 EHE &

\TLBG PSI -
1230/ 557

Fig. 50B - PRINCIPAL SS
(configurada para temporizador de

DESCOMPRESIéN recorrido previo a la inmersién)
El modo de inmersién fuera de la curva de seguridad (Deco) se activa cuando se exceden los limites de tiempo y profundidad de
inmersién hipotéticos sin paradas (No Deco).

Pantallas alternativas de parada de seguridad - La informacién es similar a la de las pantallas alternativas de
inmersién sin paradas (Fig. 44 a 47).

Al entrar en Deco, sonard una alarma y el LED de la alarma y el TLBG completo parpadearan. También parpadeardn dos
flechas hacia arriba (Fig. 51) hasta que esté dentro de los 10 FT (3 M) de o debajo de la profundidad de la parada obligatoria
(la zona de parada).

® Pulse el botén S (< 2 seg) para silenciar la alarma

> Una vez que se encuentre a 10 FT (3 M) o menos de la profundidad de la parada obligatoria (zona de la paradal), el
icono de parada completo (flechas mds pequefias hacia arriba y hacia abajo con la barra de parada) apareceré fijo.
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Gestion de las paradas de descompresion

Para cumplir con sus obligaciones de descompresién, deberia realizar un ascenso seguro y controlado hasta una profundidad
ligeramente mayor o igual a la profundidad indicada para la parada obligatoria y descomprimir durante el tiempo indicado
para la parada.

SOFT= EHIN
BECD BHS

7186 psi VARI
iEHDl 2
Fig. 51 - ENTRADA
Deberia permanecer ligeramente por debajo de la profundidad indicada para la parada obligatoria hasta que aparezca la DESCOMPRESION

siguiente profundidad mas préxima a la superficie. Enfonces, podr& ascender lentamente hasta la profundidad indicada para la
parada, pero sin sobrepasarla.

El crédito de tiempo que reciba para la descompresién dependerd de la profundidad y serd ligeramente menor cuanto mayor
sea la profundidad a la que se encuentre por debajo de la profundidad indicada para la parada.

PRINCIPAL PARADA DE DESCOMPRESION - Esta es la informacién mostrada (Fig. 52):
> La profundidad actual, con el icono FT (o M).

> los iconos Nx, (PZ+) y CF, si corresponden
> El mensaje DECO STOP con el icono de la parada (flechas y barra).
> La profundidad de la parada con el mensaje FT (o M) y el tiempo de la parada (hasta 599 min) con el mensaje MIN.
> La presién del tanque con los iconos PSI (o BAR) y de conexién.
> El mensaje GAS1 (o 2 o 3), el que esté en uso
> El ATR (hasta 199 min) con los iconos.
> TLBG, VAR, si corresponden.
=
® Pulse el botén A (< 2 seg) para acceder a las pantallas alternativas " E ;"
® Pulse el botén M (2 seg) para acceder al cambio de Gas/TMT* DECOGTOR
® Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién o reconocer las alarmas. OOFTE  RBHIN
* Pulse el botén S (2 seg) para acceder a la brojula** T GAsE
*Sélo se puede acceder a estos datos mientras se ve la pantalla principal. ’: “:,‘ 35,::
Pantalla alternativa 1 de la parada de descompresién - Esta es la informacién mostrada (Fig. 53): Fig. 52- PR,'DNE%SAL PARADA

> El mensaje ALt 1.
> La hora del dia (hr:min), con las letras A (o P) si es un formato de 12 horas
> La temperatura, con el icono de los grados (°) y la letra F (o C)

® Pulse el botén A (< 2 seg) para acceder a la pantalla alternativa 2.
* Sino se presiona el botén A, el ordenador vuelve a la pantalla principal luego de 5 segundos.

Pantalla alternativa 2 de la parada de descompresién - Esta es la informacién mostrada (Fig. 54):
> El mensaje Alt 2.
> la profundidad maxima, con el mensaje FT (o M) MAX.
> EI EDT (min) con el grdfico.
> El tiempo total de ascenso (hasta 599 min), con los iconos TAT y min.

Pulse el botén A (< 2 seg) para acceder a la pantalla alternativa 3 (si es Nx), o volver a Principal (si es Aire).

Si no se presiona el botén A, el ordenador vuelve a la pantalla principal luego de 5 segundos. Fig. 53 - PANTALLAALT. 1
PARADA DECO

Pantalla alternativa 3 de la parada de descompresién - Esta es la informacién mostrada (Fig. 55):
> El mensaje Alt 3 con el icono NX

> El % de O, acumulado, con el mensaje O, SAT.
> El valor de PO, (x.xxx ATA| con el icono.
> El mensaje GAS]1 (o 2, 3, 4), el que esté en uso
> FO, con el icono, el valor fijado para el gas en uso.
. ) Fig. 54 - PANTALLAALT. 2
® Para volver a la pantalla principal, pulse el botén A (< 2 seg) o espere 5 segundos PARADA DECO

VIOLACION CONDICIONAL (CV)

Si asciende por encima de la profundidad de la parada de descompresién obligatoria, el ordenador ingresard en el modo CV ]
(Violacién Condicional), durante el cual no se le dard ningdn crédito por la liberacién de gas. El tiempo restante de la parada 4 O25AT

de descompresién y el tiempo total de ascenso (TAT) no se reducirdn. T EmsZ

La alarma sonard y el LED luminoso parpadeard. También parpadeard la flecha hacia abajo (Fig. 56) hasta que se realice un
descenso por debajo de la profundidad de la parada obligatoria. Luego, se borrara. Fig. 55 - PANTALLAALT. 3
PARADA DECO
® Pulse el botén S (< 2 segundos) para silenciar la alarma
> El funcionamiento de otros botones y pantallas es similar al modo Deco.

Si desciende por debajo de la profundidad de la parada obligatoria antes de que hayan transcurrido cinco minutos, el
funcionamiento se reiniciard en el modo Deco con el crédito por la liberacién de gas recibido (el tiempo de la parada y el
tiempo total de ascenso se reducirdn).
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VIOLACION RETARDADA 1 (DV1)

Una vez que permanezca por encima de la profundidad de la parada de descompresién durante més de 5 minutos, el
funcionamiento ingresard en el modo DV1 (Violacién retardada 1), que es una continuacién del modo CV (Violacién
condicional).**

DOFT=E GHIN
" BRSE
» | Il ATR
1240 42z
Fig. 56 - PRINCIPAL
> El funcionamiento de los botones y pantallas es similar al modo Deco. VIOLACION CONDICIONAL

La alarma sonard y el LED luminoso junto con el TLBG completo parpadeardn. Las dos flechas hacia abajo parpadeardn (Fig.
57) hasta que se realice un descenso por debajo de la profundidad de la parada obligatoria.

Si desciende por debajo de la profundidad de la parada de descompresién obligatoria, el funcionamiento se reiniciard en el
modo descompresién con el crédito de liberacién de gas recibido (el tiempo de la parada y el TAT se reduciran).

**|q diferencia entre CV (Violacién Condicional) y DV1 (Violacién Retardada 1) es que la dltima genera que el ordenador
ingrese en el modo Violation Gauge (Violacién con profundimetro) 5 minutos luego de salir a superficie después de esa
inmersién.

Z[FT |2HIN
BAS &

PsI
[ =] ATR
( ’EL" L’L’min
Fig. 57 - PRINCIPAL DV1
Al entrar en DV2**, sonard una alarma y el LED de la alarma y el TLBG completo parpadeardn. También parpadeardn dos (durante la alarma sonora)
Yy y P parp parp

flechas hacia arriba hasta que esté dentro de los 10 FT (3 M) de o debajo de la profundidad de la parada obligatoria de 60 FT
(18 M).

VIOLACION RETARDADA 2 (DV2)
Si la obligacién de descompresién calculada requiere una profundidad de parada entre 60 FT (18 M) y 70 FT (21 M), el
funcionamiento ingresard en el modo DV2.

> Una vez que se encuentre a 10 FT (3 M) o menos de la profundidad de la parada obligatoria, el icono de parada
completo (flechas més pequefas hacia arriba y hacia abajo con la barra de parada) apareceré fijo (Fig. 58).
> El funcionamiento de los botones y pantallas es similar al modo Deco.

**|a diferencia entre CV (Violacién Condicional) y DV2 (Violacién Retardada 2) es que la dltima genera que el ordenador
ingrese en el modo Violation Gauge (Violacién con profundimetro) 5 minutos luego de salir a superficie después de esa
inmersién.

182

| GECOSTOP
= 1gH ¥ 4In

VIOLACION RETARDADA 3 (DV3)

Si desciende a una profundidad mayor que la MOD**, sonard un aviso y la luz LED de la alarma parpadeard. Las dos flechas
hacia arriba y los segmentos completos del TLBG también parpadeardn, y la profundidad actual y la profundidad méxima sélo Fig. 58 - PRINCIPAL DV2
indicaran 3 guiones (---).

**MOD significa Profundidad méxima operativa a la cual el VT 4.0 puede realizar correctamente cdlculos y mostrar datos.

MOD = 330 FT (99.9 M) en los modos NORM y FREE.
MOD = 399 FT (120 M) en el modo GAUG.

Al ascender por arriba de la MOD, se restaurard la profundidad actual. No obstante, la profundidad méxima seguira
mostrédndose con 3 guiones durante lo que queda de esa inmersién. Asimismo, el registro de esa inmersién mostrard 3 guiones
para la profundidad méaxima.

Pantalla principal de DV3 (Violacién retardada 3) - Esta es la informacién mostrada (Fig. 59):
> La profundidad actual, 3 guiones ( - - - ) parpadeando, con el icono FT (o M).

Los iconos Nx, (PZ+) y CF, si corresponden

(2) flechas hacia arriba, parpadeando hasta estar en o por encima de la MOD.

DTR como 3 guiones ( - -- ) con el mensaje NDC.

La presién del tanque con los iconos PSI (o BAR) y de conexién.

El mensaje GAST (o 2 o 3), el que esté en uso

El ATR (hasta 199 min) con los iconos.

TLBG - parpadeando durante el resto de esa inmersién.

El VARI durante el ascenso

VVVVVVVYV

Pulse el botén A (< 2 seg) para acceder a las pantallas alternativas (similares a las de No Deco).
Pulse el botén M (2 seg) para acceder al cambio de Gas/TMT*

Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién o reconocer las alarmas.

Pulse el botén S (2 seg) para acceder a la brgjula**

Fig. 59 - PRINCIPAL DV3

*Sélo se puede acceder a estos datos mientras se ve la pantalla principal.

MODO VIOLATION GAUGE (VIOLACION CON PROFUNDIMETRO) (VGM)
Si se requiere una parada de descompresién a una profundidad mayor a 70 FT (21 M), el funcionamiento ingresard en el modo
VGM. Esto debe estar precedido por una DV2 (Violacién retardada 2).

El funcionamiento continuard en el modo VGM durante el resto de esa inmersién y las 24 horas posteriores a la salida a
superficie.
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El modo VGM convierte al VT 4.0 en un instrumento digital, sin calcular ni mostrar ninguna informacién relacionada a la
descompresién o el oxigeno.

—UIOLATIONS

TLBG Psi THT 3 VAR,

) = (AR
23c0/ 2

Fig. 60 - PRINCIPAL MODO

.. . . » . VGM (activada. durante |
Pantalla principal de VGM - Esta es la informacién mostrada (Fig. 61): ;?;,I]\q/: ::mour:;ne .

> La profundidad actual, con el icono FT (o M).

Al activarse el modo VGM, sonard una alarma y el LED de la alarma y el TLBG* completo parpadeardn. El mensaje
VIOLATION vy (2) flechas hacia arriba también se mostrardn parpadeando, en vez de los datos de Deco (Fig.60) hasta salir a
superficie.

*Luego de silenciar la alarma sonora, el TLBG se quitard.

> (2) flechas hacia arriba con el mensaje VIOLATION, parpadeando hasta estar en superficie.

> La presién del tanque con los iconos PSI (o BAR) y de conexién. ‘ i

> El mensaje GAS1 (o 2 0 3), el que esté en uso ( L’ "

> El ATR (hasta 199 min) con los iconos. —

> El VARI durante el ascenso —UIOLATIONS
THT3

* Pulse el botén A (< 2 seg) para acceder a las pantallas alternativas » -:3.‘ ‘Aﬁ

* Pulse el botén M (2 seg) para acceder al cambio de TMT* o350 2

* Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién o reconocer las alarmas. Fig. 61 - PRINCIPAL MODO

* Pulse el botén S (2 seg) para acceder a la brojula** VGM (luego de la alarma

sonora)

*Sélo se puede acceder a estos datos mientras se ve la pantalla principal.

Pantallas alternativas de VGM - la informacién es similar a las pantallas alternativas de Deco (Fig. 53 y 54).

MODO VGM EN SUPERFICIE

La palabra VIOLATION parpadeard durante los primeros 10 minutos (Fig. 62), luego se alternard la palabra VIOL con NORM
(cada una aparecerd durante 3 segundos) hasta que el ordenador de buceo esté apagado durante 24 horas sin ninguna
inmersion™.

e
U' U SURF

*Para que se restauren todas las funciones, se debe cumplir un intervalo en superficie de 24 horas.

Durante esas 24 horas, se puede acceder a todos los menis y pantallas, excepto aquellas asociadas con los célculos de Ni-O,,
como Desat, Plan, y Ajuste FO,. El temporizador de cuenta regresiva para la prohibicién de vuelo le informa el tiempo que
falta (de las 24 horas obligatorias) para que se restablezca el funcionamiento normal del ordenador de buceo, con todas sus

—HIOLATIONS

THT3
caracteristicas y funciones. o 25 ‘ e
coos --.
PO, ALTA Fig. 62 - PRINCIPAL MODO
Advertencia >> en el valor de ajuste de la alarma menos 0,20 (1.00 a 1.40) VGM

(en superficie < 10 min)

Alarma >> en el valor de ajuste establecido, excepto en el modo Deco, en donde sélo sonard a 1.60 solamente.

Cuando la presién parcial de oxigeno (PO,) aumenta hasta el nivel de Advertencia, sonard la alarma y una flecha hacia arriba
y el valor de PO, con el icono parpadeardn, en vez de la presién (Fig. 63).

> luego de silenciar la alarma sonora, la presién se restaura y la flecha hacia arriba permanece fija hasta que la PO,
disminuye por debajo del nivel de advertencia.

Si la PO, sigue aumentando y llega al nivel de alarma de PO,, la alarma sonaré nuevamente y durante ese momento (2) flechas
hacia arriba y el valor de PO, con el icono parpadeardn en vez de la presién (Fig. 64).

Fig. 63 - ADVERTENCIA
DE PO,
(durante la alarma sonora
PRI SN S WS
(1) Flecha hacia arriba
significa Advertencia.

> Lluego de silenciar la alarma sonora, la presién se restaura y las flechas hacia arriba permanecen fijas hasta que la PO,
disminuye por debajo del nivel de alarma, momento en el cual una de las flechas hacia arriba se borra.

Pulse el botén A (< 2 seg) para acceder a las pantallas alternativas (similares a las de No Deco).
Pulse el botén M (2 seg) para acceder al cambio de Gas/TMT*

Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién o reconocer las alarmas.

Pulse el botén S (2 seg) para acceder a la brjula**

(2) Flechas hacia arriba
significan Alarma.
GOOOORO

*Sélo se puede acceder a estos datos mientras se ve la pantalla principal.

PO, durante el modo Deco
El valor de la alarma de PO, que fue fijado no se aplica mientras estd en Deco.

Sila PO, llega a 1.60, la alarma sonard y durante ese momento el valor de PO, con el icono parpadeard en vez de la presién

(Fig. 65). Fig. 64 - ALARMA PO,
(durante la alarma sonora)

> luego de silenciar la alarma sonora, el valor de PO, con el icono se alternardn con la presién una vez por minuto*.

*la PO, se mostrard durante 10 segundos, y luego la presién se mostrard durante 50 segundos, una vez por minuto hasta que la PO,
disminuya por debajo de 1.60. luego, la PO, no se mostrard.

DECOSTOP

O, ALTO m COFTH TEAIN
Advertencia >> de 80 a 99% (240 OTU) o2 EAS 3
Alarma >> a 100% (300 OTU) > .‘E' D ﬂ 5, 5

Cuando el O, llega al nivel de Alarma, la alarma sonard y durante ese momento el valor de O, con el mensaje %O,SAT y una Fig. 65 - ALARMA PO,

(durante la alarma sonora

flecha hacia arriba parpadeardn (en vez del DTR) hasta que la alarma se silencie (Fig. 66). Luego, el DR se restaurard. La on Doco)
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flecha hacia arriba permanecerd fija hasta que el O, disminuya por debajo de 80%.

Si el O, llega al nivel de alarma, la alarma sonard nuevamente y durante ese momento (2) flechas hacia arriba y el valor de O,
100 con el mensaje %O,SAT parpadeardn hasta que salga a superficie (Fig. 67).

* Pulse el bok?n A (< 2 seg) para acceder a las pgntdllos olterndiivos (similares a las de No Deco). I 'E’L"ﬁl‘ J
* Pulse el botén M (2 seg) para acceder al cambio de Gas/TMT ‘ Ll I
® Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién o reconocer las alarmas. Fig. 66 - ADVERTENCIA DE
* Pulse el botén S (2 seg) para acceder a la brojula** 0, (durante la alarma sonora,
No Deco)
*Sélo se puede acceder a estos datos mientras se ve la pantalla principal. A AAAR
Acumulacién de oxigeno alta durante la descompresién (1] Flecha hacia arriba
. . . significa Advertencia.
Cuando el O, llegue al nivel de alarma, la alarma sonard y durante ese momento el valor de O, parpadeard en lugar de
la profundidad/tiempo de la parada hasta que la alarma sea silenciada. Luego, la profundidad/tiempo de la parada se (2) Flechas hacia arriba
restaurard. No se da ninguna indicacién (flecha hacia arriba) de ascender. significan Alarma.

VVvVvVVvyvVv

Cuando el O, llega al 100%, la alarma sonard nuevamente y durante ese momento (2) flechas hacia arriba y el valor de O,
100 parpadeardn hasta que salga a superficie (Fig. 68). El TLBG completo permanecerd fijo como recordatorio de Deco.

* Pulse el botén A (< 2 seg) para acceder a las pantallas alternativas (similares a las de No Deco).

* Pulse el botén M (2 seg) para acceder al cambio de Gas/TMT*

* Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién o reconocer las alarmas.

* Pulse el botén S (2 seg) para acceder a la brojula** = T |[I[j*0&sAT

*Sélo se puede acceder a estos datos mientras se ve la pantalla principal. e oy | BASE
° 1240/ 257

Acumulacién de oxigeno alta en superficie _ ©
Al ascender a 2 FT (0,6 M) durante 1 segundo (en superficie), la pantalla principal del modo Inmersién se mostrard durante Fig. 67 - ALARMADE O,

(No Deco, hasta salir a

10 minutos con la posibilidad de acceder a las pantallas alternativas. El tiempo de intervalo en superficie con el icono SURF superficie)

parpadeando se mostrardn en lugar de la profundidad (Fig. 69).

> Siel O, estd al 100%, el valor parpadeard en la pantalla principal hasta que disminuya por debajo de 100%. Luego, se
reemplazard con guiones y el mensaje NDC hasta que transcurran 10 minutos, y luego se mostrard la pantalla principal en N
superficie del modo NORM. = — |[J[]“D25AT

> Si sale a superficie porque el O, estd al 100% sin haber completado la obligacién de descompresién, el valor de O, —T
(100) y el mensaje %QO,SAT parpadeardn durante los primeros 5 minutos. Luego se mostrardn guiones y el funcionamiento 2l

) —t = AR
ingresard en el modo VGM. \ ""3:_ L;bmm

Fig. 68 - ALARMADE O,
(en Deco, hasta salir a
superficie)

— |00O*o2sAT

I s | BAG &

« - r ‘ o

( lbLl min
Fig. 69 - PRINCIPAL ALARMA

DE O, ALTO (en superficie <
10 min)
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CAMEBIO DE

GAS/TMT
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DESCRIPCION GENERAL
> Sélo se puede hacer el cambio cuando se muestre la pantalla principal del modo inmersién
> No se puede cambiar de gas o transmisor en superficie.
> No se puede cambiar de gas o transmisor mientras suene la alarma.
> Las inmersiones en modo NORM comienzan con el Gas 1y establecen al Gas 1 como predeterminado luego de 10
minutos en superficie.
> El cambio de gas también cambia los transmisores, si estdn en uso.

Fig. 70 - MENU CAMBIO DE
GAS EN MODO NORM

Lo que sigue a continuacién describe el cambio de GAS/TMT luego el cambio de TMT en el modo GAUG.

SHITCHTO-
BERS |

AIR |

Fig. 71 - CAMBIO DE GAS

Meni de cambio de gas en el modo NORM - Esta es la informacién mostrada (Fig. 70):
Cuando se muestra una pantalla principal en el modo inmersién, pulse el botén M (2 seg) para acceder al meng,

> Mensaje CHNG (cambio).
> las selecciones GAS 1, GAS 2, GAS 3, GAS 4 con el ajuste de FO,.

® Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar por la pantalla (bajar) a través de las selecciones
® Pulse el botén M (< 2 seg) para retroceder (subir) a través de las selecciones
® Pulse el botén S (< 2 seg) para acceder a la seleccién indicada por el icono de la flecha ( > ). Aparece la pantalla de (O
cambio de gas (Fig. 71 o0 72). SUITCH TO -
ERG &

Cambio de gas - Esta es la informacién mostrada (Fig. 72): =4 13
> Los mensajes SWITCH TO - GAS 1 (2, 3, 4). =g ‘ ac

: ) . . : . . Fig. 72 - CAMBIO DE GAS
> El mensaje AIR, o si es una inmersién con Nitrox, la PO, calculada y la FO, fijada para ese gas con los iconos. 9

® Pulse el botén (< 2 seg) para confirmar un cambio del gas en uso al gas indicado (luego de 2 segundos),
> se muestra una pantalla de busqueda de TMT (Fig. 73) o el mensaje Not Available si el TMT no provee informacién (Fig. 74), SERRCHING FOE -

THTE
> luego, pasados 10 segundos, vuelve a la pantalla principal con el nuevo Gas/TMT seleccionado.

Si no se cambian el gas y el transmisor a la misma fuente (tanque) que el gas que se estd respirando, el ATR aumentard al . )
mdximo luego de un minuto sin cambios en la presién transmitida. Fig. 73 - BUSQUEDA DE TMT
Alarma de cambio de gas

Si un cambio de gas genera una PO, => 1,60, la alarma sonard y parpadeard un mensaje de advertencia (Fig. 75) hasta que

se silencie la alarma. Luego, volverd a aparecer la pantalla Switch To. —

I
> Debido a la posibilidad de que pudiera no haber aire suficiente disponible en la botella desde la cual se realizé el cambio, AT AUALLABLE

la operacién de cambio estd permitida.
> Si se realiza el cambio, se dispararé la alarma de PO,. Si estd en el modo Deco, no se dard una indicacién de ascender

(usted deberd controlar la accién). PRO\':/E;R“”'\‘;%;SK“C@N

Meni de cambio de TMT en modo GAUG - Esta es la informacién mostrada (Fig. 76):
Cuando se muestra una pantalla principal en el modo inmersién, pulse el botén M (2 seg) para acceder al meng,

ponoT
> Mensaje CHNG (cambio). SHITCHTOEASE

> Las selecciones TMT 1, TMT 2, TMT 3, TMT 4 con el mensaje PRESSURE. /ﬁ
B3 |30

* Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar por la pantalla (bajar) a través de las selecciones Fig. 75 - ALARMA DE

® Pulse el botén M (< 2 seg) para retroceder (subir) a través de las selecciones CAMBIO DE GAS

® Pulse el botén S (< 2 seg) para acceder a la seleccién indicada por el icono de la flecha ( > ). Aparecerd la pantalla de
busqueda del TMT (Fig. 77) o el mensaje Not Available si el TMT no provee informacién.

> Luego de que se muestre la pantalla de bisqueda de TMT durante 10 segundos, el funcionamiento vuelve a la pantalla
principal en superficie con el nuevo TMT seleccionado.

> Si no se cambia el transmisor a la misma fuente (tanque) que la que se estd respirando, el ATR aumentard al méximo luego

MEM n‘
de un minuto sin cambios en la presién transmitida. '

o

Fig. 76 - MENU CAMBIO
DE TMT EN MODO GAUG

SEARCHING FOR -

THT&

Tenga en cuenta que las figuras 78 y 79 ya no se usan.
Fig. 77 - BUSQUEDA DE TMT
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MODO GAUG (PROFUNDIMETRO) EN SUPERFICIE

SUP.
PRINCIPAL

7seq. > Atajo

S > Brijula

2 seg.

> ALTERNATIVAS

<2seg
S Luz

M M
<2seg| [2seg.

}

<2seg ~ (Smartglo)

Menu
> FLY

LOG

SET MENU
OP MODE
HISTORY
VT 4.0ID
BATT/TMT

VISTA
PREVIA

s acceder a
<2seg = laseleccion

<2seg

<2seg

Modo superficie

Modo Inmersion

INMERSION EN MODO GAUG

"“s'\l’lg'?' 4%» Pantalla principal
|€«225€9- modo brujula

SUPERFIS | !

CIE 569 (ng o)
Cambiar/ S - 2 seg. martglo
confirmar ~ <2seg : >TMT M A

A |
<2seg <2seg| <2seg \ifg'
Reiniciar
Iniciar/Detener ALT t(t:irgg‘gr(lj‘audsg)r

Temporizador
(si esta en uso)
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GAUG

OP MODE
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PRINCIPAL MODO GAUG EN SUPERFICIE- Esta es la informacién mostrada (Fig. 80):
> El mensaje S| (hr:min) con los iconos del tiempo (reloj) y SURF. Si atn no hay ninguna inmersién, éste es el tiempo desde la
activacion.
> El mensaje GAUG (modo operativo).
> El mensaje DIVE y el nimero de inmersiones completadas durante ese periodo de funcionamiento, hasta 24 (O si adn no se

g
BRAUE opIveED
THT I

realizé ninguna inmersién). Tl
> El mensaje TMT 1, predeterminado en superficie antes de la primera inmersién y 10 minutos en superficie tras las S'u_u_u_-

inmersiones. Fig. 80 - PRINCIPAL MODO

> La presién de la botella con los iconos PSI (o BAR) y de conexién (altavoz), si el receptor estd conectado exitosamente a un ~ GAUGEN SU_F’ERF!(}”)E (sin
ninguna inmersion

TMT (transmisor) activo, 000 parpadeando luego de 15 segundos de perder la conexién.
> El icono de la bateria, si la carga es baja

Pulse el botén A (< 2 seg) para acceder a la pantalla alternativa 1.

Pulse el botén M (< 2 seg) para acceder al mend principal del modo GAUG.
Pulse el botén M (2 seg) para acceder al Atajo del modo GAUG.

Pulse el botén S (2 segundos) para acceder a la brijula

Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién Smartglo.

PANTALLA ALT 1 DEL MODO GAUG EN SUPERFICIE - Esta es la informacién mostrada (Fig. 81): FTHAH
> El SI* (tiempo del intervalo de superficie en hr:min) con los iconos SURF (superficie) y tiempo (reloj). 123
> La profundidad maxima*, con los iconos FT (o M) y MAX
> El tiempo de inmersién transcurrido® (hr:min), con el icono EDT
> El mensaje LAST, indicando que los datos pertenecen a la inmersién anterior realizada en modo GAUG

*Si no se realizé ninguna inmersién antes, se mostrardn guiones Fig. 81 - PANTALLA
ALTERNATIVA 1 DEL MODO

Pylse el botor? A (<2 se’g) para acceder a la pantalla ollterrjohvo 2. GAUG EN SUPERFICIE
Si no se presiona el botén A, se regresa a la pantalla principal luego de 10 segundos (datos de la dltima inmersion)
® Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién

PANTALLA ALT 2 DEL MODO GAUG EN SUPERFICIE - Esta es la informacién mostrada (Fig. 82):
> El gréfico de altitud EL - 2 (hasta EL - 7) o en blanco si se encuentra al nivel del mar
> La hora del dia (hr:min) con el mensaje A (o P).
> La temperatura, con el icono °y la letra F (o C)

Fig. 82 - PANTALLAALT.
® Pulse el botén A (< 2 seg) para acceder a la pantalla alternativa 3. 2 MODO GAUG EN
* Sino se presiona el botén A, se regresa a la pantalla principal luego de 5 segundos (Datos dself:llfl?;filfmersién)
® Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién

PANTALLA ALT 3 DEL MODO GAUG EN SUPERFICIE - Esta es la informacién mostrada (Fig. 83):
> Los mensajes GAUG y AVE (promedio).
> La profundidad promedio* con la palabra FT (o M)
> EI EDT* promedio (min) con el grdfico.

Fig. 83 - PANTALLAALT.
3 MODO GAUG EN
SUPERFICIE
(valores promedio)

*Estos son valores promedio calculados para la inmersién o una serie de inmersiones sucesivas, realizadas cuando ain estd en el modo
GAUG.

® Pulse el botén A (< 2 seg) para volver a la pantalla principal.
* Sino se presiona el botén A, se regresa a la pantalla principal luego de 5 segundos
® Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién

GAUG
MENU PRINCIPAL

MENU DEL MODO GAUG (PROFUNDIMETRO)

> FLY
® Pulse el botén M (< 2 seg) para acceder al mend mientras se ve la pantalla principal en superficie. LOG
® Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar (bajar por la pantalla) a través de las selecciones gﬁTM"g%":EU
® Pulse el botén A y manténgalo presionado para avanzar por las selecciones (bajar por la pantalla) a una velocidad de 4 HISTORY
por segundo. VT 401D
Pulse el botén M (< 2 seg) para retroceder (subir por la pantalla) a través de las selecciones gﬁnggllszTVIEW

Pulse el botén S (< 2 seg) para acceder a la seleccién indicada por el icono de la flecha (> ).
Pulse el botén S (2 seg) para volver del mend principal a la pantalla principal en superficie.
Pulse el botén M (2 seg) en cualquier momento para volver a la pantalla principal en superficie
Si pasa 2 minutos sin presionar ningin botén, volverd a la pantalla principal en superficie

Tiempo de prohibicién de vuelo - Esta es la informacién mostrada (Fig. 84):
> El mensaje FLY con la cuenta regresiva (hr:min) y el icono del tiempo (reloj). Si adn no ha hecho ninguna inmersién, se
mostrardn guiones.

* Pulse el botén S (< 2 seg) para volver al Mend principal Fig. 84 - PROHIBICION DE
VUELO
(10 minutos luego de la
inmersion)

REGISTRO, compartido con el modo NORM (consulte la pagina 12).
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MENU DE AJUSTE, similar al modo NORM (consulte la pégina 13).
> El modo GAUG no tiene acceso al Mend de ajuste F (FO,)

MODO OPERATIVO, similar al modo NORM (consulte la pagina 13).

HISTORIAL, compartido con el modo NORM (consulte la pdgina 14).
VT 4.0 ID, igual al modo NORM (consulte la pagina 14).

ESTADO DE LA BATERIA/TMT, igual al modo NORM (consulte la pagina 14).

VISTA PREVIA INMERSION
Esta funcién le permite acceder rapidamente a una pantalla que muestra hasta 4 ajustes que se pueden preseleccionar* usando
el Ment de ajuste P.

Vista previa- Esta es la informacién mostrada (Fig. 85):
> Los mensajes GAU y PREV.
> Las selecciones* con los valores de ajuste ingresados usando ese mend.

® Pulse el botén S (< 2 seg) para volver al Mend principal

GRUPOS DE AJUSTE
La informacién que estd a continuacién describe las selecciones contenidas en los Grupos de ajuste del modo GAUG (A, U, T, S,
D, P) a las que puede acceder desde el Meni de ajuste.

Meng principal >> Meni de ajuste >> MenU del grupo de ajustes >> Ajustar seleccién.

MENU DE AJUSTE A (ALARMAS), compartido con el modo NORM (consulte la pagina 16).

MENU DE AJUSTE U (UTILIDADES), compartido con el modo NORM (consulte la pdgina 16).

MENU DE AJUSTE T (HORA/FECHA), compartido con el modo NORM (consulte la pégina 17).

Menu de ajuste S (atajo) - Esta es la informacién mostrada (Fig. 86):
> Los mensajes SEt S y MENU.

Las selecciones incluyen:

LOG MENU.

> MY INFO (atajo predeterminado hasta que se selecciona otro item).
> SET HEADING.

> SET TIME.

\%

Se puede seleccionar un item de la siguiente lista. Puede acceder a ese item (llamado atajo) directamente presionando M (2 seg) mientras ve la
pantalla principal en superficie.

® Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar por la pantalla (bajar) a través de las selecciones

® Pulse el botén M (< 2 seg) para retroceder (subir) a través de las selecciones

® Pulse el botén S (< 2 seg) cuando el icono de la flecha ( > ) esté junto a una seleccién para guardarla como el Atajo y
volver al Ment de ajuste.

® Pulse el botén S (< 2 seg) para volver al Mend principal

Menu de Ajuste D (Principal inmersién) - Esta es la informacién mostrada (Fig. 87):
> Los mensajes SEt d y MENU.

La pantalla predeterminada para las inmersiones muestra la profundidad actual, el temporizador de recorrido, la presién y el ATR (tiempo

restante de aire). la profundidad mdxima se muestra en una pantalla alternativa. El mend de ajuste D permite agregarla a la pantalla principal

(moviéndola desde la pantalla alternativa).

Las selecciones incluyen:
> USE DEFAULT >> no se cambia nada en la pantalla.
> ADD MAX D >> también reduce el tamafo de los digitos de NDC.

e Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar por la pantalla (bajar) a través de las selecciones

* Pulse el botén M (< 2 seg) para retroceder (subir) a través de las selecciones

® Pulse el botén S (< 2 seg) cuando el icono de la flecha ( > ) esté junto a una seleccién para guardarla* como la Pantalla
principal en inmersién y volver al Mend de ajuste.

 Pulse el botén S (< 2 seg) para volver al Mend principal

*Asegurese de que la seleccion que desea guardar refleje la informacién que desea ver en la pantalla principal en superficie, ya que ésta
no se puede cambiar durante la inmersién (sélo cuando esta en superficie usando este menu).

oAl

DEPFTHAL 1THOFT

ElTH BOHIN
TURMAL 1400P5I
ENCAL  200PST

PREY
Fig. 85 - VISTA PREVIA

INMERSION EN MODO
GAUG

*Si atin no se han realizado
selecciones, el centro de la
pantalla estara en blanco.

mz [N |
mENY
Fig. 86 - MENU DE AJUSTE
S MODO GAUG

mE ot

YL I

Fig. 87 - MENU DE AJUSTE
D MODO GAUG
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Menu de ajuste P (Vista previa) - Esta es la informacién mostrada (Fig. 88):
> los mensajes SEt Py MENU.

SEEP

b THAL SET

Usando este menu, puede elegir hasta 4 items (valores de ajuste que han sido ingresados) para mostrar en una pantalla de vista previa a la
cual podrd acceder desde el Menu principal en superficie.

Las selecciones incluyen:
> DEPTH AL SET.

EDT AL SET.

TURN AL SET.

END AL SET.

GLO DUR SET.

MAX OP DEPTH.

VVVVYV

Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar por la pantalla a través de las selecciones del mend
Pulse el botén M (< 2 seg) para retroceder a través de las selecciones.
® Pulse el botén S (< 2 seg) cuando el icono de la flecha ( > ) esté junto a una seleccién para alternar* entre fijo y

Fig. 88 - AJUSTE P
(avanzando)

parpadeando.
*Una vez que los 4 items estén parpa_leeando, no se puede alfernar otro item para que parpadee hasta que uno de los items : e
que estd parpadeando se cambie a fijo. ET. —
BET —

Cuando quede conforme con los items parpadeando (hasta 4] y esté seguro de que son lo que desea ver en la pantalla de
vista previa, presione S (2 seg) para mostrar todos los items parpadeando (Fig. 89), lvego presione S (< 2 seg) para volver a
la pantalla de la vista previa con todos los items fijos.

Fig. 89 - MENU DE AJUSTE P
(vista previa de las
selecciones)

i e W Wa W' T Ve W W W W e WO T T W W W Wa o WY

Al descender a 5 FT (1,5 M) durante 5 seg.
el funcionamiento ingresara en el modo GAUG en inmersién.
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PRINCIPAL INMERSION MODO GAUG - Esta es la informacién** mostrada (Fig. 90A/B):
**|a informacién mostrada en la pantalla principal y en las alternativas estd determinada por la seleccién del mend de ajuste D guardado durante
la configuracién en superficie antes de la inmersién.

La profundidad actual, con el icono FT (o M).

El mensaje RUN TIME con el tiempo (hasta 999:59 min:seg), 0:00 hasta ser iniciado y luego de ser reiniciado.

La profundidad méxima con el mensaje FT (o M) MAX, si estd configurada para mostrarse.

La sigla EDT con el tiempo transcurrido de la inmersién (hasta 599 min)

El mensaje TMT 1 (2, 3, 4), el que esté en uso

La presién con los iconos de PSI (o BAR) y de conexién, si el receptor y el transmisor estdn activados. Si se pierde la
conexién, el icono de conexién estard parpadeando

El ATR (hasta 199 min) con el mensaje ATR y el icono de los minutos, guiones (- - ) si estd en superficie.

El VARI durante el ascenso

VVVVYVYV

vV Vv

Pulse el botén A (< 2 seg) para acceder a la pantalla alternativa

Pulse el botén A (2 seg) para reiniciar el temporizador de recorrido (a 0:00)

Presione el botén A (< 2 seg) para iniciar/detener el temporizador.

Pulse el botén M (2 seg) para acceder al cambio de TMT*

Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién Smartglo® o reconocer las alarmas.
Pulse el botén S (2 seg) para acceder a la brgjula**

*Sélo se puede acceder a estos datos mientras se ve la pantalla principal.

PANTALLA ALTERNATIVA INMERSION MODO GAUG - Esta es la informacién mostrada (Fig. 91A, B):
> El mensaje ALt
> La profundidad maxima con los iconos MAX y FT (o M), si el temporizador de recorrido estd en la pantalla principal.
> La hora del dia (hr:min), con las letras A (o P) si es un formato de 12 horas
> La temperatura, con el icono de los grados (°) y la letra F (o C)

Pulse el botén A (< 2 seg) para volver a la pantalla principal.
Si no se presiona el botén A, el ordenador vuelve a la pantalla principal luego de 5 segundos.
® Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién Smartglo®.

VIOLACION RETARDADA 3 (DV3) EN MODO GAUG
Si desciende por debajo de la MOD (profundidad méxima operativa) de 399 FT / 120 M, la alarma sonard y durante ese
momento el LED de la alarma y (2) flechas hacia arriba parpadearan (Fig. 92).

La profundidad actual y la profundidad méxima se mostrardn como 3 guiones (- - - ), indicando que se encuentra fuera de
rango. Las flechas hacia arriba parpadeardn hasta que se realice un ascenso por encima de la MOD.

Al ascender por arriba de la MOD, se restaurard la profundidad actual. No obstante, la profundidad méxima seguira
mostrédndose con 3 guiones durante lo que queda de esa inmersién. Asimismo, el registro de esa inmersién mostrard 3 guiones
para la profundidad méaxima.

RURTIHE
2HE

THTI

22 15 Sagﬁ

Fig. 90A - PRINCIPAL
INMERSION MODO GAUG
(pantalla predeterminado)

FTHAY
b ™

THTI ~
° &S0 1B

Fig. 90B - PRINCIPAL

INMERSION MODO GAUG
(si fue seleccionado)

Fig. 91 - PANTALLAALT.
INMERSION MODO GAUG

RURTIHE |EDT
c=:0b 43
TATE — e

047 u_'( gm

Fig. 92 - PRINCIPAL DV3
MODO GAUG
(predeterminado con
temporizador)

l<2389- 5 pantalla principal

MODO FREE EN SUPERFICIE INMERSION EN MODO FREE (APNEA)
Modo superficie
5 M_y Atajo g
seg.
Pantalla
SUP. 2seg.” principal
PRINCIPAL Modo Inmersion
|__A__5 ALTERNATIVAS
<2seg
S > Luz
A <2seg " (Smartglo)
M M
<2seg| |2seg.
4 INMERSION
- s
Menu , PRINCIPAL °| <2 seg Luz
S acceder a
> —
< ZAsegl cot <2seg " la seleccion M A
SET MENU
" <2seg <2seg
<2seg OP MODE
Iniciar/Detener ALT

Temporizador
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INMERSION EN MODO FREE (APNEA)

OP MODE
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PRINCIPAL MODO FREE EN SUPERFICIE - Esta es la informacién mostrada (Fig. 93):

>
>
>

Los mensajes S| (min:seg hasta 59:59, luego hr:min) con el icono de la hora (reloj) y SURF.

El mensaje FREE (modo operativo).

El mensaje DIVE y el nimero de inmersiones completadas durante ese periodo de funcionamiento, hasta 99 (O si adn no se
realizé ninguna inmersién).

La temperatura, con el icono °y la letra F (o C)

El icono de la bateria, si la carga es baja

Pulse el botén A (< 2 seg) para acceder a la pantalla alternativa 1.

Pulse el botén M (< 2 seg) para acceder al meng principal del modo FREE.
Pulse el botén M (2 seg) para acceder al Atajo del modo FREE.

Pulse el botén S (2 segundos) para acceder a la brijula

Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién Smartglo.

PANTALLA ALTERNATIVA 1 DEL MODO FREE EN SUPERFICIE - Esta es la informacién mostrada (Fig. 94):

>

>
>
>

El SI (min:seg) con los iconos SURF (superficie) y tiempo (reloj).

La profundidad mdxima, con los iconos FT (o M) y MAX

El tiempo de inmersién transcurrido (min:seg hasta 9:59, luego 10 - si >) con el mensaje EDT.

El mensaje LAST, indicando que los datos pertenecen a la inmersién anterior realizada en modo FREE

e Pulse el botén A (< 2 seg) para acceder a la pantalla alternativa 2.
* Sino se presiona el botén A, se regresa a la pantalla principal luego de 10 segundos

Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién

PANTALLA ALTERNATIVA 2 DEL MODO FREE EN SUPERFICIE - Esta es la informacién mostrada (Fig. 95):

>
>

El gréfico de altitud, si estd en EL2 (hasta EL 7); estard en blanco si se encuentra al nivel del mar
La hora del dia (hr: min) con A (o P)

Pulse el botén A (< 2 seg) para volver a la pantalla principal.
Si no se presiona el botén A, se regresa a la pantalla principal luego de 5 segundos
Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién

MENU DEL MODO FREE

Pulse el botén M (< 2 seg) para acceder al mend (Fig. 96) mientras se ve la pantalla principal en superficie del modo FREE.

Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar por la pantalla (bajar) a través de las selecciones
Pulse el botén M (< 2 seg) para refroceder (subir) a través de las selecciones

Pulse el botén S (< 2 seg) para acceder a la seleccién indicada por el icono de la flecha ( > ).
Pulse el botén S (2 seg) para volver del ment principal a la pantalla principal en superficie.
Pulse el botén M (2 seg) en cualquier momento para volver a la pantalla principal en superficie
Si pasa 2 minutos sin presionar ningn botén, volverd a la pantalla principal en superficie

TEMPORIZADOR DE CD (Temporizador de cuenta regresiva)
Al acceder desde el menu, se muestra alguna de las siguientes opciones:

>
>
>

El mensaje OFF fijo y 0:00 si no se ajusté previamente una hora.
El mensaje ON y la cuenta atrds restante (min:sec), si estd funcionando
El mensaje OFF parpadeando y la hora previamente fijada, si ha terminado

Estado del CDT - Esta es la informacién mostrada (Fig. 97):

>

vV Vv

El tiempo de CD (min:seg), con el icono del tiempo (reloj).

>> 0:00 con los dos puntos fijos, si no se ha fijado una hora.

>> 0:00 con los dos puntos parpadeando, si estd activado y no queda mds tiempo.

>> tiempo restante con los dos puntos parpadeando, si estd activado y funcionando.

>> el tiempo fijado previamente con los dos puntos parpadeando, si ain no ha comenzado.

El mensaje OFF, seleccione para defener la cuenta regresiva si estd en funcionamiento.

El mensaje ON, seleccione para iniciar una cuenta regresiva si se muestra una hora (temporizador detenido o adn no iniciado).
Los mensajes SET y MIN:SEC, seleccione para fijar el tiempo de la cuenta regresiva.

Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar por la pantalla (bajar) a través de las selecciones

Pulse el botén M (< 2 seg) para refroceder (subir) a través de las selecciones

Pulse el botén S (< 2 seg) para volver al Men( principal

Pulse el botén S (< 2 seg) para guardar la configuracién y ->

>> si estd desactivado ( OFF) o activado (ON), detenga o inicie la cuenta regresiva y luego vuelva a la pantalla principal.
>> si estd fijado (SET), el mensaje MIN y los digitos de la izquierda (minutos) parpadearén (Fig. 98).

* Pulse el botén Ay manténgalo presionado para aumentar el valor de ajuste de los minutos a una velocidad de 8 por
segundo, desde O: hasta 59: en incrementos de 1: (min).

® Pulse el botén A (< 2 seg) para aumentar el valor de ajuste, de a uno por vez

® Pulse el botén M (< 2 seg) para disminuir el valor de ajuste, de a uno por vez

® Pulse el botén S (< 2 seg) para guardar la configuracién de los minutos y hacer parpadear los digitos del segundero y el
mensaje SEC.

Pulse el botén A y manténgalo presionado para aumentar el valor de ajuste de los segundos, a una velocidad de 8 por
segundo desde :00 a :59 en incrementos de :01 (seg.)

Pulse el botén A (< 2 seg) para aumentar el valor de ajuste, de a uno por vez

Pulse el botén M (< 2 seg) para disminuir el valor de ajuste, de a uno por vez

Pulse el botén S (< 2 seg) para guardar el ajuste completo de min:seg del CDT y volver a la pantalla de estado del CDT
con OFF parpadeando

2649
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Fig. 93 - PRINCIPAL MODO

FREE EN SUPERFICIE (sin
ninguna inmersién)

O
E:E q SURF
FTHAx
5

EDT
o2:03

) OC T
LRSS
Fig. 94 - PANTALLA
ALTERNATIVA 1 DEL MODO
FREE EN SUPERFICIE
(ultima inmersién)

Fig. 95 - PANTALLA
ALTERNATIVA 2 DEL MODO
FREE EN SUPERFICIE
(EL si esta sobre el nivel
del mar)

=R

Fig. 96 - MENU MODO FREE
EN SUPERFICIE

Fig. 98 - AJUSTE DEL CDT
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El temporizador cuenta regresiva funcionard en el fondo, mientras el ordenador esté en superficie y durante las inmersiones,
hasta que llegue a 0:00 o hasta que se lo desactive (OFF).

Cuando una cuenta regresiva llega a 0:00, sonard la alarma durante un periodo en el cual se mostrard el mensaje CDT con
0:00 parpadeando, en la pantalla principal en superficie o durante la inmersién (Fig. 99).

MENU DE AJUSTE,- Esta es la informacién mostrada (Fig. 100):
> Los mensajes SEt y MENU con las selecciones que incluyen >>

> $-ATAIO , INNERSION EN MODO
> D - PRINCIPAL INMERSION FREE
> A - ALARMAS. (durante la alarma del CDT)

Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar por la pantalla (bajar) a través de las selecciones
Pulse el botén M (< 2 seg) para retroceder (subir) a través de las selecciones

Pulse el botén S (< 2 seg) para acceder a la seleccién junto al icono de la flecha [ > ).
Pulse el botén S (< 2 seg) para volver al Men( principal

MODO OPERATIVO, similar al modo NORM (consulte la pagina 13).
Fig. 100 - MENU DE AJUSTE

GRUPOS DE AJUSTE MODO FREE

La informacién que estd a continuacién describe las selecciones contenidas en los Grupos de ajuste del modo FREE (S, D, A) a

las que puede acceder desde el Meni de ajuste.

Mend principal >> Meni de ajuste >> MenU del grupo de ajustes >> Ajustar seleccién.

Menu de ajuste S (atajo) - Esta es la informacién mostrada (Fig. 101):
> Los mensajes SEt S y MENU con las selecciones ->
> MY INFO (atajo predeterminado hasta que se selecciona ofro item).
> Temporizador de cuenta regresiva
> SET HEADING.
> AJUSTE DE ALARMA DE PROFUNDIDAD 1

Se puede seleccionar un item de la siguiente lista. Puede acceder a ese item (llamado atajo) directamente presionando M (2 seg) mientras ve la
pantalla principal en superficie.

® Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar por la pantalla (bajar) a través de las selecciones

® Pulse el botén M (< 2 seg) para retroceder (subir) a través de las selecciones

® Pulse el botén S (< 2 seg) cuando el icono de la flecha ( > ) esté junto a una seleccién para guardarla como el Atajo y
volver al Ment de ajuste.

Fig. 101 - MENU DE AJUSTE S

Menu de Ajuste D (Principal inmersién) - Esta es la informacién mostrada (Fig. 102):
> Los mensajes SEt d y MENU con las selecciones ->
> USE DEFAULT >> no se cambia nada en la pantalla.
> ADD CD TIMER >> reemplaza al EDT.

La pantalla predeterminada para las inmersiones muestra la profundidad actual, el NDC, el EDT y la temperatura. El ajuste D agrega el CDT
y elimina el EDT.

* Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar por la pantalla (bajar) a través de las selecciones

* Pulse el botén M (< 2 seg) para retroceder (subir) a través de las selecciones

* Pulse el botén S (< 2 seg) cuando el icono de la flecha ( > ) esté junto a una seleccién para guardarla* como la Pantalla
principal en inmersién y volver al Ment de ajuste.

Fig. 102 - MENU DE AJUSTE D
*Asegurese de que la seleccion que desea guardar refleje la informacién que desea ver en la pantalla principal, ya que ésta no se puede
cambiar en la superficie usando este mend.

Menu de ajuste A (Alarmas) - Esta es la informacién mostrada (Fig. 103):
> Los mensajes SEt Ay MENU.

Las selecciones con sus Gltimos valores de ajuste guardados incluyen:

El EDT con el valor de ajuste (ON u OFF).

DEPTH 1 (Profundidad) con el valor de ajuste (OFF, 0 30 a 330 FT, o 10 a 100 M), en incrementos de 10 FT (1 M).
DEPTH 2* (Profundidad) con el valor de ajuste (OFF, 0 40 a 330 FT, 0 11 a 100 M), en incrementos de 10 FT (1 M).
DEPTH 3* (Profundidad) con el valor de ajuste (OFF, 0 50 a 330 FT, 0 12 a 100 M), en incrementos de 10 FT (1 M).

Cuando estd activada, la alarma de EDT suena cada 30 segundos mientras estd bajo el agua en el modo de inmersién FREE.

*Lla alarma de profundidad 2 debe fijarse a un valor menor al de la alarma de profundidad 1 y la alarma de profundidad 3 debe fijarse a Fig. 103 - MENU DE AJUSTE A
un valor menor al de la alarma de profundidad 2.

VV VYV

® Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar por la pantalla (bajar) a través de las selecciones

® Pulse el botén M (< 2 seg) para retroceder (subir) a través de las selecciones

® Pulse el botén S (< 2 seg) cuando el icono de la flecha ( > ) esté junto a una seleccién para hacer parpadear el valor de
ajuste de ese item (Fig. 104).

® Pulse el botén A (< 2 seg) para alternar o aumentar el valor de ajuste

* Pulse el botén A y manténgalo presionado para aumentar los valores de ajuste de la profundidad a una velocidad de
8 por segundo.

® Pulse el botén M (< 2 seg) para disminuir el valor de ajuste, de a uno por vez

Pulse el botén S (< 2 seg) para guardar la configuracién (deja de parpadear).

MEMY
Fig. 104 - AJUSTE ALARMA
PROFUNDIDAD 1 APNEA
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PRINCIPAL INMERSION EN MODO FREE - Esta es la informacién mostrada (Fig. 105):
> El icono (PZ+), si fue seleccionado.

La profundidad actual, con el icono FT (o M).

El mensaje NDC con el tiempo restante (min), guiones (- - ) si estd en superficie.

La sigla EDT con el tiempo transcurrido de la inmersién (min:seg), o ->

El mensaje CDT con el tiempo de la cuenta regresiva (min:seg).

El TLBG con el icono, si lo hay.

VVVVYV

Pulse el botén A (< 2 seg) para acceder a la pantalla alternativa

Pulse el botén M (< 2 seg) para iniciar/detener el CDT, si estd seleccionado.
Pulse el botén S (2 segundos) para acceder a la brijula

Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién

PANTALLA ALTERNATIVA INMERSION EN MODO FREE - Esta es |la informacién mostrada (Fig. 106):
> El mensaje ALt
> La profundidad mdaxima, con el mensaje FT MAX (o0 M MAX).
> La hora del dia con el mensaje A (o P).

® Para volver a la pantalla principal, pulse el botén A (< 2 segundos) o espere 5 segundos
® Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién

ALARMAS DEL MODO DE INMERSION FREE
Las alarmas del modo FREE, que son independientes de las alarmas del modo NORM (o GAUG), suenan 1 o 3 veces como 3
avisos acusticos cortos y luego se detienen.

No se pueden reconocer ni silenciar.

Alarma del CDT del modo FREE
Cuando una cuenta regresiva llega a 0:00, sonard la alarma durante un periodo en el cual se mostrard el mensaje CDT con
0:00 parpadeando, en la pantalla principal (Fig. 107). Si se mostraba el EDT, éste se restaurard luego de la alarma.

Alarma de EDT del modo FREE
Cuando estd activada (ON), la alarma de EDT (tiempo de inmersién transcurrido) suena cada 30 segundos durante una
inmersién. La alarma sonard durante un periodo en el cual los digitos del EDT parpadeardn en la pantalla principal (Fig. 108).

Alarmas de profundidad en el modo FREE
Cuando estan activadas (ON), las alarmas de profundidad (1, 2, 3) se activan a la profundidad fijada para cada una. La
alarma sonaré durante un periodo en el cual los digitos de la profundidad parpadeardn en la pantalla principal (Fig. 109).

Alarmas de carga alta de nitrégeno
Cuando el nitrégeno aumenta hasta llegar al nivel de precaucién (4 segmentos), la alarma sonard durante un periodo en el cual
el TLBG parpadeard en la pantalla principal (Fig. 110).

En caso de que el nitrégeno siga aumentando y llegue al nivel de Deco, la alarma sonard y durante ese momento los 5
segmentos del TLBG, 2 flechas hacia arriba y el mensaje VIOLATION DECO parpadeardn (Fig. 111A).

Cuando se silencie la alarma, el TLBG y el mensaje DECO desaparecerdn (Fig. 111B). Las flechas hacia arriba parpadeardn
hasta que salga a superficie y el mensaje VIOLATION parpadeard hasta que pase un minuto en la superficie.

Luego de pasar 1 minuto en superficie, el mensaje VIOL se alternard con el mensaje FREE y el funcionamiento del ordenador de
buceo se bloqueard en el modo FREE durante 24 horas.

Fig. 105 - PRINCIPAL
INMERSION EN MODO FREE

Fig. 106 - PANTALLA
ALTERNATIVA INMERSION
MODO FREE

Fig. 107 - ALARMA CDT
MODO FREE

Fig. 108 - ALARMAEDT
MODO FREE

Fig. 109 - ALARMA
PROFUNDIDAD MODO FREE

UIOLATION —
DECO

Fig. 111A - VIOLACION EN

MODO FREE (ingreso en

descompresion, durante la
alarma sonora)

/UIDLHTII]I'I\_

:
pm
g iF|
Fig. 111B - VIOLACION EN

MODO FREE (luego de la
alarma sonora)
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INFORMACION ADICIONAL RELACIONADA CON EL MODO DE INMERSION FREE:

Aunque en las actividades en el modo FREE (APNEA) no se utilice el aparato respiratorio artificial, la carga de nitrégeno en los tejidos
sigue siendo un factor presente. La carga de nitrégeno se calcula baséndose en una FO, de AIRE fija.

Dado que el usuario tiene la opcién de alternar entre actividades en el modo NORM (con botella) y actividades en el modo FREE (apnea),
dentro de un periodo de 24 horas, los célculos de nitrégeno y el tiempo restante de inmersién sin parada (tiempo NDC) se trasladan de
un modo operativo al otro, lo que permite mantener informado al usuario sobre su estado de absorcién de nitrégeno y liberacién de
gas.

Los modelos matemadticos que actualmente emplea el VT 4.0 se basan en programas de inmersiones sucesivas multinivel sin paradas o
fuera de la curva de seguridad.

Estos algoritmos no tienen en cuenta los cambios fisiolégicos que implican las altas presiones a las que puede estar expuesto un
submarinista que realice inmersiones de apnea de tipo competicién.

/\ ADVERTENCIAS
Compruebe siempre el modo operativo seleccionado (NORM, GAUG o FREE) antes de comenzar una inmersién.

Las inmersiones en apnea realizadas durante las 24 horas posteriores a una inmersién con botella, combinadas con los
efectos de varios ascensos rapidos en apnea, aumentan los riesgos de la enfermedad descompresiva. Estas actividades
pueden acelerar la entrada en descompresion, lo que podria provocar graves lesiones e incluso la muerte.

No es recomendable combinar actividades de apnea competitiva que impliquen varios descensos y ascensos con
actividades de buceo con botella durante el mismo periodo de 24 horas. En la actualidad, no se dispone de datos
sobre estas actividades.

Se recomienda encarecidamente a quienes vayan a realizar actividades de apnea de tipo competitivo que reciban la
formacién apropiada por parte de un instructor de apnea reconocido. Es fundamental que el buceador esté fisicamente
preparado y comprenda las implicancias fisiolégicas.
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MODO

BRUJULA
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COMPONENTES

Direccién
de viaje del
Giro a la izquierda buceador Giro a la derecha

Modo operativo Norte
Norte dinamico o
ajuste del rumbo de
referencia

Modo operativo referencia
- Ref. Inversa

Direccion basica del

buceador Ajuste del rumbo de referencia

Tiempo restante de la
brujula cuando <= 15 seg.
(presione S para extender
el tiempo)

Rumbo actual del
buceador

A ADVERTENCIA: Debe familiarizarse completamente con la configuracién y
el funcionamiento de la brijula digital del VT 4.0 antes de usarla como su
dispositivo principal de navegacién. Si no lo hace, puede cometer errores
graves en las actividades relacionadas a la navegacién.

> Practique en tierra antes de usar el instrumento en el agua
Practique en la superficie antes de usar el instrumento bajo el agua

v

MODO BRUJULA EN SUPERFICIE

rotar (nivel)

S Menu REF Ajustar :Bloguear:
Superficie “Zseg.>| PANTALLA | A S ajustaR]_S | mmbo | s iorent ; s guardar,
Principal «—___| PRINCIPAL [<2seg <2seg’ LRUMDO [<7 5™ acion. <2563 Lonera
2min | pEL MODO RUMBO | 28 Es’e“rzg 23 Modo
# < .
Luz « S | BRUJULA INVERSO seg ostrar seg operativo
(Smartglo) <2 seg A principal modo principal
A <2seg operativo con
M M el nuevo rumbo
<2seg| 2seq. parpadeando
9 sed volver a
A Modo
Menu operativo i Cambiar
de la brajula principal : P
> NORTH MODE S guardar, mostrar como el
<2seg =~ modo operativo principal DATOS
A DATOS GUARDA- s A<2seg.
<2seg S guardar, mostrar . <Zse >GUARDAR (— e
REFMODE  [—o > comoeimodo ~ JCALIBRARBRUJU 9 | BORRAR p:
operativo principal * 6 BORRADO alternar
3 segq,
Boca abajo Cara arriba en proceso
CALIBRATE S ol R [ OG0, e copuchar 1990 Rotar L8 seq., | 0TI
M <2seg |escucharun| 9° un pitido del 360 mantendt| ™ circulo
<2seg |_pitido | Pitido “oiveradar PO Tigto para mientras se 15 seg.
volver a dar vuelta vuelta comenzar rota  Juego permitido
la unidad boca abajo cara arriba de
Ajustar terminary
declinacion s » | | EAL:I
S guardar, volver a LISTA*
SETDECLIN [ >| > OFF <Zseg > men de la brijula B
uardar o FALLIDO
EAST S 3 - S > 8olver a 3 seg
<2seg <2seg’ Menude v
(ESTE) 0a+45° ajuste
guardar, volver a
S S ’ Modo operativo
—)_—»volver a o
WEST <2seg <2seg Men( de (ol brdjula |
OESTE! ajuste volver a poner la
( ) unidad boca abajo,
si fallo)
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DESCRIPCION GENERAL
> Pulse el botén S (2 seg) para acceder al modo operativo Brojula desde la pantalla principal, en inmersién o superficie.
> Pulse el botén S (2 seg) o deje pasar 2 minutos* sin pulsar ningin botén para volver a la pantalla principal, en inmersién o

superficie.
*Durante los 15 segundos finales, se muestra el tiempo restante de encendido. Si pulsa un botén durante ese tiempo, el tiempo de encendidgny,
de 2 minutos se reiniciard, permitiendo que el funcionamiento permanezca en el modo brujula. real
> El modo operativo Brijula seleccionado (norte o referencia) permanece hasta que es cambiado. Fig. 112 - MODO

. . . - ; : . . - OPERATIVO NORTE
> El modo operativo referencia puede fijar un curso, y también puede seleccionar un curso inverso mientras estd en superficie

o durante sus inmersiones.

> Los valores numéricos se muestran como 3 digitos (000 a 360°) y tienen una resolucién de 001° y una precisién de +/-
005°.

> El funcionamiento serd normal y los valores mostrados estdrén dentro de tolerancias de hasta 90° de inclinacién, momento

en el cual los digitos del rumbo (direccién del buceador) se borran hasta que se corrija el dngulo de inclinacién. rumbo
real

Al acceder a la brijula, se mostrard el modo operativo principal del dltimo modo seleccionado >> Norte (Fig. 112), Referencia
(Fig. 113) o Referencia Inversa (Fig. 114). Fig. 113 - MODO

OPERATIVO REFERENCIA
Mientras estd en superficie, presione el botén M (< 2 seg) para acceder al ment de la brijula y cambiar el modo operativo,
calibrar o ajustar la declinacién.

MENU DE LA BRUJULA - Esta es la informacién mostrada (Fig. 115): rumbo
> Llos mensajes SEL (seleccionar) y MENU con las selecciones -> real

NORTH MODE - seleccionar el modo norte como el modo operativo sin rumbo fijado.

REF MODE - seleccionar como el modo operativo con el ajuste del rumbo permitido.

CALIBRATE - acceder para iniciar la calibracién.

SET DECLIN - acceder para ajustar la declinacién.

Tiempo restante de la brijula, contando hacia atrés desde 15 hasta O (seg), en blanco cuando es > de 15 seg.

VVVVYV

Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar por la pantalla (bajar) a través de las selecciones
Pulse el botén M (< 2 seg) para retroceder (subir) a través de las selecciones
® Pulse el botén S (< 2 seg) para seleccionar o acceder al item indicado por el icono de la flecha ( > ).

Si selecciona el modo NORTH o REF, ese modo se guardard y se mostrard su modo operativo principal. Fig. 115 - MENU DE LA
BRUJULA

® Pulse el botén M (2 seg) en cualquier momento para volver a la pantalla principal del modo operativo brijula
Si pasa 2 minutos sin presionar ningin botén, volverd a la pantalla principal en superficie o inmersién

PRINCIPAL MODO OPERATIVO NORTE, Esta es la informacién mostrada (Fig. 116):
> La profundidad actual con el icono FT (o M), el tiempo de intervalo en superficie durante los primeros 10 minutos en
superficie; en blanco si estd en superficie mas de 10 minutos,

El icono del modo Norte (la letra N en un cuadro} . . Fig. 116 - PRINCIPAL MODO
El icono de la flecha fija (a las 12 en punto), la direccién de viaje del buceador. OPERATIVO NORTE
El icono de la flecha dindmica, con la direccién relativa del norte magnético (a 105°)

El rumbo numérico (direccién de viaje del buceador), 001° a 360°, con el grdfico de la posicién (N, E, SE, etc.).
El tiempo restante, en cuenta regresiva, de 15 a O (seg).

VVVVYV

® Pulse el botén S (2 seg) o deje pasar 2 minutos sin pulsar ningin botén para volver a la pantalla principal, en inmersién o
superficie.

® Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién Smartglo.

® Pulse el botén M (< 2 seg) para acceder al mend de la brijula, sélo en superficie.

Fig. 117 - PRINCIPAL MODO
OPERATIVO REFERENCIA

(a 277°, girar a la izquierda

PRINCIPAL MODO OPERATIVO REFERENCIA, Esta es la informacién mostrada (Fig. 117): a 260°)

> La profundidad actual con el icono FT (o M), el tiempo de intervalo en superficie durante los primeros 10 minutos en
superficie; en blanco si estd en superficie mas de 10 minutos,

> El icono del modo referencia (2 barras con una flecha, Fig. 117a) con el valor numérico de referencia (curso) fijado
debaijo.

> El icono de la flecha fija (a las 12 en punto), la direccién de viaje del buceador.

> El icono de la flecha girada (a la izquierda o la derecha) parpadeando en todo momento que el buceador se desvie =>
10° del rumbo fijado.

> El icono de la flecha dindmica, indicando la direccién de referencia fijada

> El rumbo numérico (direccién de viaje del buceador), 001° a 360°, con el grédfico de la posicién (N, E, SE, ESE, etc.).

> El tiempo restante, en cuenta regresiva, de 15 a O (seg).

cb

FRETHERDINE
REVERSE HEHDINE

ot
. . . . - . - . o rEr il
® Pulse el botén S (2 seg) o deje pasar 2 minutos sin pulsar ningin botén para volver a la pantalla principal, en inmersién o

fici Fig. 118 - MENU
superticie. REFERENCIA

® Pulse el botén S (< 2 seg) para activar la iluminacién Smartglo. (durante la inmersion, similar
® Pulse el botén M (< 2 seg) para acceder al mend de la brijula, sélo en superficie. en superficie)

® Pulse el botén A (< 2 seg) para acceder al meni de referencia, en superficie o inmersién.
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MENU DE REFERENCIA - Esta es la informacién mostrada (Fig. 118):
> La profundidad actual con el icono de FT (o M). Si estd en superficie, esto estard en blanco
> El mensaje MENU, con las selecciones ->
> SET HEADING.
> REVERSE HEADING.
> El tiempo restante, en cuenta regresiva, de 15 a O (seg).

® Pulse el botén A (< 2 seg) para alternar la seleccién. Fig. 119 - AJUSTE RUMBO
* Pulse el botén S (< 2 seg) para guardar la configuracién y - DE REFERENCIA
(rotar hasta el rumbo
deseado)

> Sielige SET HEADING, se mostrard la pantalla principal de modo operativo REF con el rumbo parpadeando, lo cual permite ajustarlo.

> Si elige REVERSE HEADING, selecciénelo como el modo operativo con un nuevo rumbo (180° opuestos al rumbo de referencia fijado).

Ajuste del rumbo de referencia - Esta es la informacién mostrada (Fig. 119):
> La profundidad actual con el icono de FT (o M). Si estd en superficie, esto estard en blanco

(de 260° a 080°)

> El icono del modo referencia (2 barras con una flecha) con el mensaje SET (parpadeando) debaijo.

> El icono de la flecha fija (a las 12 en punto), la direccién de viaje del buceador.

> El icono de la flecha dindmica, indicando la direccién de referencia fijada Fig. 120 - RUMBO DE REF.
> El rumbo numérico (direccién del buceador) con el gréfico de posicién. INVERSA

>

El tiempo restante, en cuenta regresiva, de 15 a O (seg).

Pulse el botén S (< 2 seg) para hacer parpadear el valor del rumbo, con el mensaje SET fijo.
* Rote la unidad (manteniendo el nivel) en cualquier direccién hasta el nuevo rumbo.
® Pulse el botén S (< 2 seg) para bloquear el nuevo rumbo, reemplazando al mensaje SET.

Ajuste del rumbo de referencia inversa - Esta es la informacién mostrada (Fig. 120):
> La profundidad actual con el icono de FT (o M). Si estd en superficie, esto estard en blanco
> El icono del modo inverso (2 barras con la flecha) con el rumbo inverso (180° opuesto al rumbo de referencia fijado)
debajo (parpadeando).

CAL

FHLE OHD

> El icono de la flecha fija (a las 12 en punto), la direccién de viaje del buceador.
; L S . URTIL BEEF
> El icono de la flecha dindmica, indicando la direccién de referencia fijada
> El rumbo numérico (direccién del buceador) con el gréfico de posicién. ‘
> El tiempo restante, en cuenta regresiva, de 15 a O (seg).
Fig. 121A- ACCEDER A
. . : CALIBRACION
® Pulse el botén S (< 2 seg) para invertir el rumbo. (dar vuelta Ia unidad boca
e
El valor que estd debajo del icono del Modo Inverso dejard de parpadear, indicando que el rumbo ha sido invertido. abajo)
o
N H L

FRLE LP
UNTIL BEEP

Fig. 121B - LUEGO DEL
PITIDO

Se necesita calibrar la brijula luego de cambiar la bateria. (dar vuelta Ia unidad boca

CALIBRACION (sélo en superficie)
Los campos magnéticos locales pueden afectar la visualizacién de la ubicacién actual cuando se lee una brijula digital.

Puede ser conveniente calibrar la brojula antes de usarla por primera vez luego de la compra, para usarla en regiones nuevas o
si se experimenta alguna imprecisién.

Luego de seleccionar la calibracién en el ment de la brojula (pulsando S < 2 seg), aparecerd una pantalla mostrando los
mensajes CAL y Face Down Until Beep (Fig 121A)*.

ROTATETO

* También se accede a esta pantalla luego de cambiar la bateria y los datos se pueden guardar o borrar. CALIEBRATE

o
= ‘
E’bl_l 3
Fig. 122 - INICIAR
CALIBRACION

Para iniciar la calibracién:
> dé vuelta la unidad (boca abajo, Fig. 121A) hasta escuchar un pitido, luego,
> dé vuelta la unidad nuevamente (boca arriba, Fig. 121B) hasta escuchar un pitido, luego de lo cual aparecerd una pantalla
mostrando los mensajes CAL y Rotate To Calibrate 360° (Fig. 122).
> mienras mantiene la unidad en forma horizontal, rétela lenta y constantemente* 360° mientras la mantiene en posicién T H N
horizontal (mantener el ordenador en esta posicién es fundamental para lograr la precisién), se mostrard el progreso de la L
calibracién indicado por un circulo que se va formando en la pantalla (Fig. 123).

*La rotacién se realiza en aproximadamente 15 segundos. Si no se rota completamente en 15 segundos, el funcionamiento volverd al mend
de la brijula.
5
)
Calibracién completa: Fig. 123 - CALIBRACION EN
> Una vez que el circulo se haya formado completamente, serd reemplazado por el mensaje Ready Passed Calibration (Fig. PROCESO

124) o Failed Calibrate Again, parpadeando durante 3 segundos, luego (el C"’CU'SanOE:E;mie”"as

L
[ H L
. PREADY

~CALIBRATION\

Fig. 124 - CALIBRACION
EXITOSA

> Si estd lista, el funcionamiento volverd a la pantalla principal del modo operativo brijula
> Sifall6, el funcionamiento volverd a la pantalla CAL Face Down Until Beep para repetir el procedimiento.
> Sila calibracién falla 3 veces, el funcionamiento volverd a la pantalla principal en superficie.
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DECLINACION

La declinacién magnética se obtiene de los nimeros provistos en los mapas o cuadros correspondientes a una ubicacién
especifica. Los ndmeros representan la diferencia angular (declinacién) hacia el este o el oeste en grados que hay entre el norte
magnético y el norte verdadero (geométrico o polar). Una brijula apunta hacia el norte magnético, a menos que su referencia
se ajuste al norte verdadero antes de las actividades.

= I ulN]
Menu de declinacién - Esta es la informacién mostrada (Fig. 125): e
> Los mensajes SEt y MENU con las selecciones: Fig. 125 - MENU DE AJUSTE
> OFF. DE LA DECLINACION
> DECLIN EAST + .
> DECLIN WEST -.

® Pulse el botén A (< 2 seg) para avanzar (bajar) a través de las selecciones del Mend.
Pulse el botén M (< 2 seg) para retroceder (subir) a través de las selecciones del Mend.
® Pulse el botén S (< 2 seg) cuando el icono de la flecha ( > ) esté junto a una seleccién para elegirla.

24 <

> Si estd desactivada (OFF) la declinacién se ajusta en 0°y el funcionamiento vuelve al mend de la brijula

> Si se selecciona DECLIN EAST (or WEST), ese mensaje parpadeard y el valor numérico con el icono de ° parpadeard en Fig. 126 - AJUSTE
lugar del mensaje MENU (Fig. 126). DECLINACION
® Pulse el botén A (< 2 seg) para aumentar los valores de ajuste de a uno por vez de O a 45° en incrementos de 1°.
® Pulse el botén A y manténgalo presionado para aumentar los valores de ajuste a una velocidad de 4 por segundo.
® Pulse el botén M (< 2 seg) para disminuir los valores de ajuste, de a uno por vez
® Pulse el botén S (< 2 seg) para guardar el valor de ajuste y volver al mend de Ajuste de la declinacién.
ALARMAS

Cuando la mayoria de las alarmas suenan, el funcionamiento del modo brijula finalizard y se mostraré la pantalla principal del
modo inmersién, indicando la condicién de alarma Puede volver a ingresar al modo brijula presionando el botén S (2 seg).

Durante varios tipos de alarmas, la indicacién esté dada mientras se permanece en el modo brijula sin interrupciones. Estas

son: Fig. 127 - ALARMA DE

ASCENSO
Alarma de ascenso (Fig. 127) -

> VARI, todos los segmentos parpadeando hasta que se reduce la velocidad.

Alarma de profundidad (Fig. 128) -
> Digitos de la profundidad parpadeando hasta disminuir la profundidad de la alarma fijada.

Pérdida de conexién (Fig. 129) - Ta =4

, L, L, N
> El icono de conexién parpadea hasta que se recupera la conexién. Fig. 128 - ALARMA

PROFUNDIDAD

Fig. 129 - PERDIDA DE
CONEXION
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REFERENCIA

PRECAUCION: Cuando el procedimiento provisto en esta seccién se utilice para cambiar la
bateria del VT 4.0, debe asegurarse que la junta térica de la carcasa no esté pellizcada y que
el VT 4.0 esté hermético antes de realizar una inmersion. Se recomienda encarecidamente

verificar la presién antes de la inmersién en un establecimiento autorizado de Oceanic.

Doc. No. 12-5213-r02 (9/6/11)
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INTERFAZ PARA PC
El VT 4.0 est& configurado con un Puerto de datos (Fig. 130a) que le permite conectar la unidad a un puerto USB de una PC
usando un cable de interfaz especial, provisto o disponible como accesorio opcional.

Se entrega un controlador USB en el CD de Oceanlog. Este debe instalarse en la PC con el programa.

La funcién del programa para cargar pardmetros sirve para ajustar/cambiar todas las configuraciones de la unidad, excepto la
FO, que debe ingresarse usando los botones de control y el meni del sistema de la unidad.

La inFo.rmaciérjn disponib!e para descargor’f glesde el VT 4.0 al programa para PC Oceanlog, incluye items como el nimero de Fig. 130 - PUERTO DE
inmersién, el tiempo de intervalo en superficie, la profundidad méxima, el tiempo de inmersién transcurrido, la fecha y hora de DATOS DEL VT 4.0
inicio, la menor temperatura alcanzada bajo el agua, la frecuencia de muestreo, el perfil de inmersién, los valores de ajuste,

la presién de inicio/llegada, el tiempo restante de aire, los datos de O,, la velocidad de ascenso, el TLBG y los momentos de

cambio de Gas

*La informacién de las inmersiones en modo FREE sélo estd disponible usando el sistema Interfaz para PC.

Cuando estd en el modo superficie, el VT 4.0 comprueba una vez por segundo si hay algin dispositivo de interfaz conectado

al puerto de datos. Si los contactos himedos estén mojados, no realizard esta comprobacién. Al detectar una conexién de
interfaz, el dispositivo solicitante (PC) establece conexién con el VT 4.0 y se prepara para cargar ajustes o descargar datos que,
a continuacién, se procesardn utilizando el programa de la PC Oceanlog.

Antes de descargar datos desde su VT 4.0 o cargar los pardmetros al mismo, consulte la seccién de Ayuda del programa
Oceanlog. Le recomendamos que imprima las secciones de la Ayuda que considere mds apropiadas para sus actividades de
interfaz.

El VT 4.0 verifica la conexién al puerto de datos una vez por segundo mientras se muestra la pantalla principal en superficie. Si
los contactos himedos estédn mojados, no realizard esta comprobacién.

PCLCORA

Cuando el cable de interfaz de la PC estd conectado, se muestra el mensaje PC COMM (Fig. 131) con un temporizador cuenta |30 5ECONDS
regresiva de 2 minutos que comienza a contar hasta que se confirma la conexién. Luego, se muestra el mensaje PC COMM
CONNECTED (Fig. 132) hasta finalizar la operacién de carga o descarga.

Requisitos de la PC: Fig-ga&ﬁﬁ'ﬁgpc'
Ordenador personal IBM o compatible con puerto USB
* Microprocesador Intel Pentium a 200 MHz o superior
* Microsoft, Windows, 2000, XP, Vista o 7
¢ Tarjeta grdfica de video Super VGA o adaptador compatible (de 256 colores o superior) con una resolucién minima de

pantalla de 800 X 600 pixeles PFL COHA
* 16 MB disponibles de RAM CONNECTED
e 20 MB disponibles en el disco duro —_—
® Ratén
* lectora de CD-ROM Fig. 132 - CONEXION A LA
® Impresora PC CONFIRMADA

Para obtener actualizaciones de software, consulte el sitio web de Oceanic en: www.OceanicWorldwide.com

Para obtener asistencia de Oceanlog, llame gratis al (866) 732-7877, de 08:00 a.m. a 05:00 p.m. zona horaria del Pacifico
en EE.UU. y Canadad.

© 2002 Design, 2011 50 Doc. No. 12-5213-r02 (9/6/11)



OCCANIC. MANUAL DE FUNCIONAMIENTO DEL VT 4.0

MANTENIMIENTO Y LIMPIEZA
Proteja su unidad de golpes, temperaturas exiremas, exposicién a sustancias quimicas y manipulacién. Proteja la lente de
arafiazos con un protector de lente. Los arafiazos pequefios desaparecerdn por si solos bajo el agua.

* Sumerja y enjuague el VT 4.0 en agua dulce al final de cada jornada de inmersién y asegirese de que las zonas
adyacentes al sensor de baja presién (profundidad) (Fig. 133a), al puerto de datos de la interfaz del PC (Fig. 133b) y a los
botones estén libres de residuos u obstrucciones. Sumerja y enjuague el regulador con el transmisor conectado.

* Para disolver los cristales de sal, ponga la unidad a remojo en agua tibia o en una solucién ligeramente acida (50% de
vinagre blanco / 50% de agua dulce). Cuando saque el VT 4.0de la solucién, coloque el VT 4.0 y el regulador con el
transmisor cuidadosamente bajo agua corriente y séquelo con una toalla antes de guardarlo.

* Mantenga su VT 4.0 en un lugar fresco, seco y protegido cuando lo transporte.

INSPECCIONES Y REPARACIONES

Es recomendable que lleve su VT 4.0 a un distribuidor autorizado de Oceanic una vez al afio, para que realicen las
comprobaciones de funcionamiento y las inspecciones de dafios y desgaste. Para que la garantia limitada de 2 afios esté en
vigor, esta inspeccién se deberd realizar una vez al afo desde la fecha de compra (con un margen aproximado de 30 dias).

Oceanic recomienda que siga realizando esta inspeccién cada afio para asegurarse de que su equipo funciona correctamente.

El coste de las inspecciones anuales o relacionadas al sistema hermético, no estd cubierto por los términos de la garantia limitada de 2 afos.

Para solicitar reparaciones:
Lleve su VT 4.0 a un distribuidor local autorizado de Oceanic.

Si fuera necesario enviar su VT 4.0 a la fébrica de Oceanic USA:

* Obtenga un nimero de autorizacién de devolucién (RA, por sus siglas en inglés) llamando a Oceanic USA al 510/562-
0500 o mediante correo electrénico a service@oceanicusa.com.

* Grabe todos los datos de inmersién en el registro y/o descargue los datos guardados en la memoria. Durante las
reparaciones de fdbrica, se eliminardn todos los datos.

* Envuelva la unidad con un material acolchado de proteccioén.

* Incluya una nota legible indicando el motivo concreto de la devolucién, su nombre, direccién, teléfono de contacto durante
el dia, nimero(s) de serie y una copia del justificante de compra original y de la tarjeta de registro de la garantia.

* Envielo con flete prepago y asegurado utilizando un método que permita su seguimiento.

* Las reparaciones fuera de la garantia se deben pagar por adelantado. No se aceptan pagos contra reembolso.

¢ La informacién adicional estd disponible en el sitio web de Oceanic, OceanicWorldwide.com, o en el sitio web local de
Oceanic correspondiente a su regién geogrdfica.

SUSTITUCION DE LA BATERIA

Los procedimientos que se encuentran a continuacién deben respetarse estriccamente para evitar el
ingreso de agua en la unidad. Los dafos provocados por una sustitucién incorrecta de las baterias (o el
ingreso posterior de humedad en la unidad) no estén cubiertos por la garantia de 2 aiios del VT 4.0.

Cuando sustituya la bateria del VT 430, se recomienda que también considere
sustituir la/s bateria/s del/los transmisor/es a utilizar, y viceversa.

El compartimento de la bateria sélo se debe abrir en un ambiente limpio y seco, teniendo mucho cuidado para evitar la entrada
de polvo o humedad.

Como medida de precaucién adicional para evitar la formacién de humedad en el compartimento de la bateria, le
recomendamos que cambie la bateria en un ambiente con temperatura y humedad similares a las del exterior (ej. no cambie la
bateria en un ambiente con aire acondicionado si luego va a sacar la unidad al exterior en un dia cdlido de verano).

Compruebe los botones, la lente y la carcasa para asegurarse de que no presentan grietas o desperfectos. Si aprecia signos
de humedad dentro de la unidad, NO la utilice para bucear hasta que sea reparada por Oceanic o por un distribuidor regional
autorizado.

Retenciéon de datos
Cuando se retira la bateria, se retienen los pardmetros* y célculos de inmersiones sucesivas en la memoria voldtil mientras se
instala una bateria nueva. Usted puede guardar o borrar los datos (consulte la pagina xxx).

*La fecha tiene que ajustarse. La hora tal vez deba ajustarse considerando el tiempo que la bateria permanece fuera de la unidad.

Extraccién de la cubierta de la bateria
¢ Busque el compartimento de la bateria en la parte posterior de la unidad.
® Mientras presiona firmemente hacia adentro la cubierta de la bateria, rote el anillo de la cubierta en el sentido de las agujas
del reloj 10 grados presionando el brazo superior derecho del anillo con un pequefio destornillador plano (Fig. 134A).

Puede utilizar una llave de horquillas ajustable o un par de tenazas en punta insertando las puntas de la herramienta en los
pequerios huecos del anillo. Luego, presione y gire (fig. 134B)

e Levante el anillo de la cubierta hacia arriba y fuera la carcasa.
® Retire la cubierta de la bateria.

Fig. 133 - DORSO CARCASA
DELVT 4.0

Fig. 134 - RETIRAR
CUBIERTA
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Extraccién de la bateria
e Retire la barra de refencién ubicada a través de la parte inferior de la bateria (Fig. 135a).
e Retire la junta térica. NO utilice herramientas.
¢ Deslice la bateria hacia arriba y hacia afuera del lado derecho del compartimento de la bateria, cuidando de no dafar los
contactos de la bateria (Fig. 135 b/c).

NO permita que ningiun objeto de metal provoque un cortocircuito entre el polo positivo (+) de la
bateria y el contacto negativo (-) del compartimento de la bateria.

Fig. 135 - COMPARTIMENTO
DE LA
BATERIA

Inspeccién

¢ Compruebe detenidamente las superficies de sellado para asegurarse de que no existen desperfectos que puedan
comprometer el correcto sellado

* Inspeccione los botones, la lente y la carcasa para asegurarse de que no presentan grietas ni desperfectos.

® Retire la junta térica de la cubierta de la bateria y compruebe que no presenta desperfectos ni deformidades. NO utilice
ningln tipo de herramienta para retirar la junta térica.

® Para garantizar un perfecto sellado, le recomendamos encarecidamente que sustituya la junta térica cada vez que cambie
la bateria.

* Compruebe detenidamente la cubierta de la bateria y la carcasa para asegurarse de que no presenta desperfectos que
puedan evitar el correcto cierre.

¢ Compruebe atentamente el interior del compartimento de la bateria para asegurarse de que no presenta signos de
corrosién que indiquen la entrada de humedad en la unidad.

Q ADVERTENCIA: Si encuentra desperfectos o signos de humedad o corrosién, remita su unidad a un
distribuidor autorizado de Oceanic y NO la utilice hasta que haya sido reparada por el fabricante.

Instalacién de la bateria del VT 4.0
¢ Deslice una bateria nueva de litio CR2450 de 3V en el compartimento, con el polo negativo ( = ) hacia abajo en la cavidad
del compartimento de la bateria. Deslicela desde la derecha y asegirese de que quede bajo el clip de contacto en el borde
izquierdo de la cavidad. <
* Coloque la barra de retencién a fravés de la parte inferior de la bateria (Fig. 136a) y empijela hacia abajo cuidadosamente g 436 . gaTERIA DEL VT
para posicionarla. 4.0 INSTALADA

e Reemplace la junta térica con una nueva, que deberd ser una pieza original de Oceanic que podrd adquirir en cualquier e a
distribuidor autorizado de Oceanic. ?

El uso de cualquier ofro tipo de junta térica anulara la garantia.

e Lubrique ligeramente la nueva junta térica de la cubierta con grasa de silicona y coléquela en el borde interior de la cubierta
de la bateria (Fig. 137a) y asegirese de que quede colocada en forma pareja.

¢ Deslice el anillo de la cubierta, primero por la parte superior (abertura pequefia), sobre su dedo pulgar.

¢ Coloque cuidadosamente la cubierta de la bateria (con la junta térica) en su posicién sobre el borde del compartimento de Y
la bateria y ejerza, con el mismo pulgar, una presién uniforme para que entre en su sitio. - :

* Mantenga asegurada la cubierta de la bateria en su lugar y, utilizando su ofra mano, deslice el anillo de la cubierta de Fig. 137 INSTALACION DEL

9 9 gary, ' ANILLO Y LA CUBIERTA

su dedo pulgar hasta ubicarlo alrededor del compartimento de la bateria. Las pestafias del anillo calzan en las ranuras
ubicadas en las posiciones de las 2 y las 9 en punto.

e Utilizando sus dedos, gire el anillo en el sentido contrario a las agujas del reloj 5 grados hasta que las pestafias se junten, -
luego ajuste 5 grados mds girando en el sentido contrario a las agujas del reloj, con la ayuda de un pequefio destornillador
plano o llave de horquillas, presionando contra el brazo superior izquierdo del anillo (Fig. 138).

Comprobaciones
> Asegirese de que la pantalla de LCD se vea bien y tenga un buen contraste. Si alguna parte no se ve o tiene una
L e . 2 . ' A . Fig. 138 - AJUSTE DEL
apariencia débil, o si se indica que la bateria estd baja, remita el VT 4.0 con los transmisores a un distribuidor autorizado ANILLO
de Oceanic para que lo evalie antes de utilizarlo. DE LA CUBIERTA

> Durante las 24 horas posteriores a la finalizacién de una inmersién, se mostraré el mensaje DATA con las selecciones
SAVE? y CLEAR? (Fig. 139), ddndole la opcién de guardar o borrar los cdlculos de Ni-O, para inmersiones sucesivas.

® Pulse el botén A (< 2 seg) para alternar entre SAVE y CLEAR DATA
® Pulse el botén S (< 2 seg) para guardar la seleccién EEEE;:'?

> Los mensajes DATA SAVED (o CLEARED) con el mensaje CAL COMPASS aparecerdn durante 3 segundos (Fig. 140), luego
el funcionamiento regresard a la pantalla de calibracién de la brijula.

> Calibre la brijula. Consulte la pdgina 47.

> Compruebe todos los valores de ajuste antes de realizar una inmersién.

Fig. 139 - SELECCIONAR
ITEM

* Presurice el ensamblaje del regulador (con el transmisor).

* Verifique que se muestre el icono de transmisién. I:IHITH
* Verifique las pantallas de estado del TMT.  Consulte la pdgina 14. EHLEEHIJJHEPDHEE

Fig. 140 - DATOS
GUARDADOS
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EXTRACCION DE LA BATERIA DEL TRANSMISOR_
Ubique la cubierta de la bateria en el extremo de la carcasa:
* Inserte una moneda en la ranura de la cubierta y girela en sentido opuesto a las agujas del reloj para retirarla de la
carcasa (Fig. 141)
® Extraiga la bateria de su compartimento y deséchela siguiendo la normativa local en materia de desecho de baterias de

litio. Fig. 141 - RETIRAR
BATERIA

INSTALACION DE LA BATERIA DEL TRANSMISOR
e Lubrique ligeramente la nueva junta térica de la cubierta de la bateria con grasa de silicona y coléquela sobre la cubierta.
NO la enrosque. Por el contrario, estirela cuidadosamente para deslizarla por el extremo ranurado de la tapa hasta llegar a
la ranura en la base de la rosca (Fig. 142).
® La junta térica debe ser una pieza original de Oceanic que podré adquirir en cualquier distribuidor autorizado de Oceanic.

El uso de cualquier ofro tipo de junta térica anulara la garantia.

] . . . . Fig. 142 - INSTALACION
¢ Coloque una nueva bateria de litio CR2 de 3 voltios (modelo DL-CR2 de Duracell o equivalente) en el compartimento de la JUNTA TORICA DE LA

bateria, con el polo positivo (+) hacia abajo y el polo negativo hacia arriba/afuera (Fig. 143). CUBIERTA
* Asegurese de que la bateria queda correctamente orientada y compruebe que la junta térica estd colocada uniformemente
alrededor de la cubierta de la bateria.
¢ Coloque cuidadosamente la tapa de la bateria (con el resorte) orientado hacia la carcasa y girela lentamente a mano, en
el sentido de las agujas del reloj, asegurédndose de que se enrosque correctamente. =C. il
* Introduzca el canto de una moneda y ajuste. La superficie externa de la cubierta de la bateria deberia quedar alineada (:;% s

con la superficie externa de la carcasa (Fig. 144). )
Fig. 143 - ORIENTACION

INSTALACION DE UN TRANSMISOR EN UN REGULADOR

* Retire el manémetro y el latiguillo de alta presién, o el conector del puerto de alta presién, del puerto marcado con las
iniciales HP, utilizando una llave hexagonal del tamafio apropiado.

e Lubrique ligeramente la junta térica y las roscas de conexién del transmisor con un lubricante a base de hidrocarburo
halogenado, como el Christo-Llube MCG111

* Enrosque el transmisor en el puerto de alta presién del regulador (Fig. 145), girdndolo a mano en el sentido de las agujas Fig. 144 - CUBIERTA DEL
del reloj, y apriételo con una llave fija del tamafio adecuado hasta que quede bien sujeto. TRANSMISOR INSTALADA

® Conecte la primera etapa del regulador a una botella de buceo llena y presuricela abriendo lentamente la vélvula de la
botella, escuchando atentamente para comprobar si se produce alguna filtracién de aire en la zona de la conexién.

* Si se produce alguna filtracién de aire, NO utilice la unidad y llévela a un distribuidor autorizado de Oceanic para que la
revisen y reparen.

®

Fig. 145 - TRANSMISOR EN
LA PRIMERA ETAPA

COMPATIBILIDAD DEL TRANSMISOR CON NITROX
Los transmisores de Oceanic vienen calibrados de fabrica para su uso con mezclas respirables de aire comprimido o nitrégeno-
oxigeno (Nitrox) que contengan hasta un 99% de O, por volumen y con un 100% de O,.
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DETECCION Y AJUSTE DE LA ALTITUD
Antes de la primera inmersién de una serie de inmersiones sucesivas, la unidad mide la Altitud (es decir, la presién ambiental) al
activarse y luego, cada 15 minutos hasta iniciar la inmersién.

> Las mediciones sélo se realizardn si la unidad estd seca.

> Se realizan dos lecturas, la segunda de ellas 5 segundos después de la primera. Para que esa presién ambiental quede
registrada como la altitud actual, las lecturas no deben diferir en mds de 1 pie (30 cm) entre si.

> Si los contactos himedos estdn conectados, no se realizardn dichos ajustes.

Cuando se realizan inmersiones en altitudes elevadas, entre 3.001 y 14.000 pies (916 y 4.270 metros), el VT 4.0 se ajusta
automdticamente a dichas condiciones, proporcionando valores de profundidad corregidos, tiempos sin paradas reducidos y
tiempos de acumulacién de oxigeno reducidos, en intervalos de 1.000 pies (305 metros).

A una dltitud de 3.001 ft (916 m), la calibracién de la profundidad cambia autométicamente de pies de agua salada a pies de
agua dulce. Este es el primer ajuste del algoritmo.

Cuando el factor de seguridad estd activado (ON), limites de inmersién sin paradas se calculan en funcién de la siguiente altitud
3.000 ft (915 m) mds alta. Los ajustes para altitudes superiores a 11.000 ft (3.355 m) se basardn en los tiempos de inmersién
permitidos para 14.000 ft (4.270 m). Al nivel del mar, los cdlculos se basan en una altitud de 6.000 pies.

El VT 4.0 no funcionaré por encima de 14.000 ft (4.270 m).

REINICIAR LA UNIDAD DURANTE UNA INMERSION
La intencién de esta funcién es brindar asistencia al buceador, indicdndole la profundidad durante el ascenso e instarlo a
devolver la unidad afectada a fébrica para que sea evaluada antes de volver a utilizarla.

Si el VT 4.0 se reinicia (es decir, estd encendido, se apaga y luego se vuelve a encender) por algin motivo durante una
inmersién, los cdlculos de nitrégeno, O, y ATR finalizan (al apagarse la unidad). Al volver a encenderse, se mostrarén el
mensaje ERROR y el icono de la flecha hacia arriba, ambos fijos, y se mostrard la profundidad actual (Fig. 146). No se

mostrard ninguna otra informacién. La iluminacién seguird funcionando. Fig. 146 - ERROR DURANTE
LA INMERSION

Al salir a superficie, se mostrard el mensaje ERROR fijo durante 5 segundos (Fig. 147). Luego, la unidad se apagard y el
funcionamiento quedard bloqueado permanentemente, incluso si se sustituye la bateria y se intenta reactivar la unidad.

ADVERTENCIA: En el improbable caso de que esto suceda, NO continie buceando con la unidad. ERROR
Devuélvala a fabrica lo antes posible.

Fig. 147 - ERROR AL SALIR
A SUPERFICIE

/\ ADVERTENCIAS

Las inmersiones fuera de la curva de seguridad o a una profundidad mayor a 130 FT (39 M) aumentan considerablemente su
riesgo de sufrir la enfermedad descompresiva.

Las inmersiones fuera de la curva de seguridad son esencialmente peligrosas e incrementan considerablemente su riesgo de
enfermedad descompresiva, incluso cuando se realizan segin los cdlculos del ordenador de buceo.

Usar un ordenador VT 4.0 no es una garantia para evitar la enfermedad descompresiva.

El VT 4.0 ingresa en el modo Violacién cuando una situacién excede totalmente su capacidad de predecir un proceso de
ascenso. Estas inmersiones representan excursiones extensas fuera de la curva de seguridad que estdn maés alla de los limites
y la intencién del disefio del VT 4.0. Si va a seguir estos perfiles de inmersién, Oceanic le recomienda que no utilice un VT 4.0.

Si excede ciertos limites, el VT 4.0 no podréa ayudarle a regresar en forma segura a superficie. Estas situaciones exceden los
limites comprobados y pueden provocar la pérdida de algunas funciones del ordenador por 24 horas luego de la inmersién en
la cual ocurrié una violacién.
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INFORMACION TECNICA
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MANUAL DE FUNCIONAMIENTO DEL VT 4.0

ALGORITMO PZ+ >> LIMITES SIN PARADAS(minutos) a ALTITUD (Imperial)

8001

Altitud (o]
(pies)
3000

Profundidad

 Pies )

30 197
40 109
50 65
60 48
70 35
80 26
Q0 19
100 16
110 12
120 10
130 8
140 7
150 6
160 6
170 5
180 5
190 4

Alitid O 916

(metros) a
15

Profundidad
| Metros |
9 217
12 115
15 68
18 50
21 36
24 27
27 20
30 16
33 13
36 10
39 9
42 8
45 6
48 e}
51 5
54 5
57 5
Altiiid O

lpies) @

3000
Profundidad
 Pies )

30 260
40 137
50 81
60 57
70 40
80 30
Q0 24
100 19
110 16
120 13
130 11
140 9
150 8
160 7
170 7
180 6
190 5
Altiiid O
(mefros) @

1
Profundidad
{ Metros |
9 283

12 144
15 85
18 59
21 41
24 32
27 25
30 20
33 17
36 14
39 11
42 9
45 8
48 7
51 6
54 6
57 5

ALGORITMO PZ+ >> LIMITES SIN PARADAS(minutos) a

3001

a
4000

1221

a
1220

4001

a
5000

1526
a
1525

5001
a
6000

WABRRMOGO

1831
a
1830

6001
a
7000

CWEROGON®O

2136

WABROGON®O

7001
a
8000

2441

a
2440

a
9000

CWLABGULON®

2746

a
2745

WWEABGLONO

9001

a
10000

3051

a
3050

Eo®mNo

GEERRGLON® oo~

10001

a
11000

LWLABRLUGONO

11001

a
12000

12001

a
13000

ALTITUD (Métrico)

3356

a
3355

CWLRBRLGN®O

3661

a
3660

3966
a
3965

ALGORITMO DSAT >> LIMITES SIN PARADAS(minutos) a ALTITUD (Imperial)

3001
a
4000

ALGORITMO DSAT

916
a
1220

4001

a
5000

1221
a
1525

204
104

5001

a
6000

1526
a
1830

6001
a
7000

ININFNT TN

1831

a
2135

7001
a
8000

2136
a
2440

8001

a
9000

2441

a
2745

001

a
10000

2746

a
3050

10001

a
11000

3051

a
3355

11001

a
12000

WWERBGOONO

3356

a
3660

OB RULGLO O ®O

12001
a
13000

3661

a
3965

13001
a
14000

>> LIMITES SIN PARADAS(minutos) a ALTITUD (Métrico)

3966

a
4270

CWBABGULON®

13001

a
14000
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CARACTERISTICAS TECNICAS

SE PUEDE UTILIZAR COMO:
+ Ordenador de buceo (aire o Nitrox) con hasta 4 gases y hasta el 100% de O,, y 4 transmisores.

* Profundimetro/ Cronémetro digital con hasta 4 transmisores

« Actividades de inmersién en apnea (sin equipo) con profundimetro/temporizador de cuenta regresiva.

* Brudjula

DESEMPENO DEL ORDENADOR DE BUCEO

Posibilidad de elegir entre dos algoritmos: Pelagic Z+ basado en Buhimann ZHL-16c o DSAT

Los limites sin paradas siguen estrictamente las normas del Planificador de Buceo Recreativo (RDP) de PADI
La descompresion se realiza de acuerdo al algoritmo Buhlmann ZHL-16 ¢ y French MN90

Paradas profundas sin descompresién >> Morroni, Bennet

Paradas profundas con descompresion (no recomendadas)>> Blatteau, Gerth, Gutvik

Altitud >> Buhlmann, IANTD, RDP (Cross)

Las correcciones de altitud y los limites de O, se basan en las tablas de la NOAA

¢ s s e e e o

TRANSMISORES (TMT
« Comprobacion de bateria y presion
> cada 2 segundos cuando esta en funcionamiento
« Encendido
> Presion => 120 PSI (8 BAR)
> Bateria => 2.75 voltios
« Apagado
> Presién < 50 PSI (3,5 BAR)

Compatibilidad del transmisor con Nitrox
+ Los transmisores de Oceanic vienen calibrados de fabrica para su uso con mezclas de aire comprimido y Nitrox que contengan hasta un 99% de O, por volumen y con un 100% de O,.

PRESTACIONES OPERATIVA

Funcién: Precision:
« Profundidad +1% de la escala completa
« Temporizadores 1 segundo por dia

Activacion del modo inmersion:

. Primero debe activarse presionando un boton, si la activaciéon por contacto humedo esta desactivada.
. Si la activacion por contacto himedo esta activada (ON), la activacion es automatica al sumergir la unidad en el agua.
. No se puede activar manualmente a profundidades superiores a 4 FT (1,2 M), si la activacién por contacto himedo esta desactivada (OFF).

No funciona como ordenador de buceo a altitudes superiores a 14.000 pies (4.270 metros)

Apagado de la unidad:
. 2 horas luego de la activacion, si no se realiza ninguna inmersion.
. 24 horas luego de realizar una inmersion, si no se realizan inmersiones posteriores.

Contador de inmersiones:

* Enlos modos NORM/GAUG se muestran las inmersiones desde la n° 1 hasta la 24. En el modo FREE se muestran las inmersiones desde la n° 1 hasta la 99 (0 si atin no se ha realizado ninguna
inmersion)

« Luego de 24 horas sin inmersiones, se restablece en la inmersién n° 1.

Modo registro de inmersion:
« Almacena en la memoria las 24 inmersiones mas recientes realizadas en modo NORM/GAUG para verlas luego.
« Después de 24 inmersiones, afiade la inmersién n° 25 a la memoria y elimina la mas antigua.

Altitud:

« Operativo desde el nivel del mar hasta una altitud de 14.000 pies (4.270 metros).

+ Mide la presién ambiental al activarse y luego, cada 15 minutos mientras esta en los modos en Superficie.

+ No mide la presién ambiental cuando estd mojado.

« Compensa las altitudes superiores al nivel del mar comenzando a una elevacién de 3001 pies (916 metros) y aumentando cada 1.000 pies (305 metros).

Alimentacion:

« Bateria (1) bateria de litio de CR2450 de 3 Vdc (Panasonic o equivalente)

« Bateria del transmisor 1 bateria de litio CR2 de 0,75 Ahry 3 vdc (modelo DL-CR2 de Duracell o equivalente)

« Vida util Hasta 5 afios

« Sustitucion Sustituible por el usuario (recomendado una vez al afo)

« Duracién 1 afio 0 300 horas de inmersion realizando 2 inmersiones de 1 hora por jornada de inmersion

« Duracién (transmisor) 300 horas de inmersion si se realizan 2 inmersiones de 1 hora por jornada de inmersion

Indicador de bateria:
« Advertencia>> icono fijo a <= 2,75 voltios, se recomienda cambiar la bateria
« Alarma>> icono parpadeando a <= 2,50 voltios, cambie la bateria. La unidad no funcionara como ordenador de buceo

Temperatura operativa:

« Fuera del agua>> entre 20°F y 140 °F (-6 y 60 °C)
« Enelagua>>entre 28 °F y 95 °F (-2'y 35 °C)

GRAFICOS DE BARRAS:

TLBG segmentos
« Zona normal sin descompresion det1a3
« Zona de precaucion sin descompresion 4
« Zona de descompresion 5 (todos)
VARI Hasta 60 FT (18 M) Amas de 60 FT (18 M)
segmentos EPM MPM segmentos FPM MPM
0 0-10 0-3 0 0-20 0-6
« Zona normal 1 11-15 35-45 1 21-30 6.5-9
Zona normal 2 16-20 5-6 2 31-40 9.5-12
Zona normal 3 21-25 6.5-7.5 3 41-50 125-15
« Zona de precaucion 4 26-30 8-9 4 51-60 15.5-18
« Zona demasiado rapido (parpadeando) 5 (todos) >30 >9 5 (todos) > 60 >18
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CARACTERISTICAS TECNICAS (CONTINUACION)

PANTALLAS NUMERICAS: Rango: Resolucion:

* Hora de 0:00 a 23:59 hr:min 1 minuto

« Temporizador de cuenta regresiva del PCI de 1:59 a 0:00 min:seg 1 segundo

« Nivel de altitud Nivel del mar, EL-2 a EL-7 1 (nivel)

« Tiempo de prohibicion de vuelo de 23:50 a 0:00 hr:min 1 minuto

« Tiempo para la desaturacion de 23:50 a 0:00 hr:min 1 minuto

« Temperatura de 0 a 99°F (-18 a 60°C) 1°F (C)

« Profundidad (pantalla) de 0a399 FT (120 M) 11t (0,1/1 m)

+ Profundidad maxima operativa (NORM/FREE) 330 FT (100 M)

+ Profundidad maxima operativa (GAUG) 399 FT (120 M)

» Presion de la botella de 0 a 5.000 PSI (345 BAR) 5 PSI (1 BAR)

+ Tiempo de Sl en modos NORM/GAUG de 0:00 a 23:59 hr:min 1 minuto

» Numero de inmersiones en modos NORM/GAUG de0a24 1 (inmersion)

» EDT en modos NORM/GAUG 0 a 599 min 1 minuto

+ DTR en modo NORM 0a 199 min 1 minuto

+ ATR en modos NORM/GAUG 0a 199 min 1 minuto

*+ Valores de ajuste de FO, (1, 2, 3, 4) Aire, del 21 al 100 % 1%

* Valor de PO, de 0,00 a 5,00 ATA 0,01 ATA

+ Saturacién de O, 0a100 % 1%

« Tiempo de la parada profunda sin descompresion de 2:00 a 0:00 min:seg 1 segundo

« Tiempo de la parada de seguridad sin descompresion de 5:00 a 0:00 min:seg 1 segundo

« Temporizador de recorrido de la parada de seguridad de 0:00 a 9:59 min:seg 1 segundo

« Temporizador de recorrido de la inmersion en modo GAUG 0a 999 min 1 minuto

« Tiempo de parada de descompresion 1 a 599 min 1 minuto

« tiempo total de ascenso 1 a 599 min 1 minuto

« Temporizador de cuenta regresiva de violacion de 23:50 a 0:00 hr:min 1 minuto

« Tiempo de Sl en modo FREE (< 1 hr) 0:00 a 59:59 min:seg 1 segundo

» Tiempo de Sl en modo FREE (=> 1 hr) de 1:00 a 23:59 hr:min 1 minuto

» Numero de inmersiones en modo FREE de0a99 1

» Temporizador de cuenta regresiva del modo FREE de 59:59 a 0:00 min:seg 1 segundo

+ EDT en modo FREE (< 1 min) de 0:00 a 9:59 seg 1 segundo

» EDT en modo FREE (=> 1 min) 10 a 599 min 1 minuto

*  Rumbo de la brajula 001 a 360° 001°

« Tiempo restante operativo de la brajula 15a 1seg 1 seg.

0000 000000000000000000000000000000000000000000000000CCCCCCCCCCCC I I ceeeceeeeeceeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeesesesececsssscsssssssssssssscss
. H
Q ADVERTENCIA: Si su VT 4.0 deja de funcionar por cualquier motivo estando en modo ordenador de buceo, es :
: importante que se haya preparado con anterioridad para esta posibilidad. Se trata de un motivo de peso para no :
: forzar los limites sin paradas y los limites de exposicién al oxigeno, y un motivo critico para evitar la entradaen  :
. descompresién. :
. .
. .
: Si va a redlizar inmersiones en situaciones en las que, de no poder utilizar su VT 4.0, su viaje se echaria a perder  :
. o su seguridad estaria en riesgo, le recomendamos encarecidamente que se equipe con herramientas de refuerzo. :
S ecececcccccccccccecccccccccccceeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseeseeeeseeseesssssssssee

©0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000
ID DE LA FCC: MH8A
DECLARACION DE CONFORMIDAD DE LA FCC:

Este equipo cumple con la Parte 15 de la normativa de la FCC. El uso de este equipo estd sujeto a las siguientes condiciones: 1.) este equipo no causard interferencias nocivas, y 2.) este equipo debe aceptar cualquier
interferencia recibida, incluidas las que puedan provocar un funcionamiento no deseado.

DECLARACION DE INTERFERENCIAS DE LA FCC:

Este equipo ha sido probado y se ha determinado que cumple los limites para emisores intencionales y dispositivos digitales de Clase B, en conformidad con la Parte 15 de la normativa de la FCC, Titulo 47 del Cédigo de
Regulaciones Federales. Estas normas han sido disefiadas para ofrecer una proteccién razonable frente a interferencias perjudiciales en instalaciones comerciales o residenciales. Este equipo genera, utiliza y puede emitir energia
de radiofrecuencia y, de no instalarse y utilizarse siguiendo las instrucciones, puede provocar interferencias perjudiciales para las radiocomunicaciones.

No existen garantias de que no se vayan a producir interferencias en ninguna instalacién en particular. Si este equipo provoca interferencias en la recepcién de radio o televisién, lo que se puede comprobar encendiendo y
apagando el equipo, le recomendamos que intente corregir las interferencias tomando una o varias de las siguientes medidas:

e Cambie la orientacién o la posicién de la antena de recepcién.

* Aumente la separacién entre el equipo y el receptor.

e Conecte el equipo a una salida de un circuito distinto al que estd conectado el receptor.

e Consulte con su distribuidor o con un técnico de radio o TV.

A Advertencia: los cambios o modificaciones de esta unidad no aprobados explicitamente por Oceanic/2002 Design podrian invalidar la autorizacién del usuario para utilizar el equipo.

000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000
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REGISTRO DE INSPECCIONES Y REPARACIONES

Nomero de serie del VT 4.0:

Revisién de firmware del VT 4.0:

Nomero de serie del Transmisor1:

Ndmero de serie del Transmisor 2:

Ndmero de serie del Transmisor 3:

Ndmero de serie del Transmisor 4:

Fecha de compra:

Establecimiento de compra:

Espacio reservado para el distribuidor autorizado de Oceanic:

Fecha Servicio realizado Distribuidor / Técnico

OCEANIC EN EL MUNDO

OCEANIC USA
2002 Davis Street
San Leandro, CA 94577
Tel: 510/562-0500
Fax: 510/569-5404
Web: www.OceanicWorldwide.com
E-mail: hello@oceanicusa.com

OCEANIC EUROPA OCEANIC ASIA/PACIFICO
Augsburg, Alemania Singapur
Tel: +49 (0) 821 810342 0 Fax: +49 (0) 821 810342 29 Tel: +65-6391-1420 Fax: +65-6297-5424
Web: www.oceanic-eu.com E-mail: inffo@oceanicasia.com.sg

E-mail: office@oceanic.de

OCEANIC REINO UNIDO OCEANIC HAWAIl y MICRONESIA
Devon, Reino Unido Kapolei, Hawai
Tel: (44) 1404 -891819 Fax: +44 (0) 1404-891909 Tel: 808-682-5488 Fax: 808-682-1068
Web: www.OceanicUK.com E-mail: Ibell@oceanicusa.com

E-mail: helpyou@oceanicuk.com

OCEANIC AUSTRALIA
Rosebud, Victoria, Australia
Tel: 61-3-5986-0100 Fax: 61-3-5986-1760
Web: www.OceanicAUS.com.au
E-mail: sales@OceanicAUS.com.au
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