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OCCANIC. MANUAL OPERATIVO DEL BUD

DISENO DE LA PANTALLA

FO2 MFT
P02 MFT_MAX _ NX

DSATICF1{ 2+

fconos:

SURF = Tiempo del intervalo en superficie
SAT = Tiempo para la desaturacién

STOP = Tiempo restante en la parada

TAT = Tiempo total de ascenso con descompresion
NDC = tiempo restante sin parada

EDT = Tiempo transcurrido de la inmersién
o,= Tiempo restante de O,

O % = % de saturacion de O,

LAST = Los datos son los de la dltima inmersion
SN = Numero de serie

FLY = Tiempo de prohibicion de vuelo
STOP = Se requiere una parada

#= Inmersién realizada recientemente
PO, = el valor es el nivel de PO,

MFT= Unidades de profundidad

MAX = Profundidad maxima

FO, = El valor es el ajuste de FO,

NX = La FO, esta configurada para Nitrox
DSAT = Algoritmo seleccionado

CF = El factor de seguridad esta activado
Z+ = Algoritmo seleccionado

Battery = la carga es baja

© © 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0000000000000 000000000000 00000000000 0000000000000 LEGELEOLLOCECEOGEOGEOSEOEOGCETOCLE

AVISOS

GARANTIA LIMITADA DE DOS ANOS

Para més detalles, por favor vea la Tarjeta de Registro de Garantia del Producto provista.

AVISO DE DERECHOS DE AUTOR
Este manual de funcionamiento posee derechos de autor, con todos los derechos reservados. Queda prohibido copiar, fotocopiar, reproducir, traducir o convertir a soportes electrénicos de lectura este
manual, en parte o en su totalidad, sin el consentimiento previo por escrito de Oceanic / 2002 Design.

Manual de funcionamiento del BUD, documento n° 12-5258
© 2002 Design, 2011
San leandro, CA USA 94577
AVISO DE MARCA REGISTRADA

Oceanic, el logotipo de Oceanic, BUD y el logotipo de BUD son todas marcas comerciales registradas o no registradas de Oceanic. Todos los derechos reservados.

AVISO DE PATENTE

Las siguientes caracteristicas del disefio estdn protegidas por patentes de EE.UU. emitidas o en proceso de emisién:

Tiempo restante de inmersién (Patente de EE.UU. n° 4.586.136), Deteccién de datos y dispositivo de procesamiento (Patente de EE.UU. n° 4.882.678) e Indicador de Velocidad de Ascenso Variable (Patente
de EE.UU. n° 5.156.055). La pantalla configurable por el usuario (patente de EE.UU. n° 5.845.235) es propiedad de Suunto Oy (Finlandia).

MODELO DE DESCOMPRESION

Los programas que incorpora el BUD simulan la absorcién de nitrégeno en el cuerpo utilizando un modelo matemdtico. Este modelo es simplemente una forma de aplicar un conjunto limitado de datos a
una amplia gama de experiencias. El modelo del ordenador de buceo BUD se basa en las investigaciones y experimentos mds recientes sobre la teoria de descompresion No obstante, el uso del BUD
, al igual que el uso de las tablas de descompresion de la Marina de los Estados Unidos (o la de otros organismos) no ofrece ninguna garantia de proleccnon contra la
enfermedad d presiva, bién ida como "the bends". La f|5|o|og|0 de cada submarinista es diferente y puede variar incluso de un dia para otro. No existe ningin dispositivo que
pueda predecir cémo reaccionard el cuerpo ante un determinado perfil de inmersién.
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OCCANIC. MANUAL OPERATIVO DEL BUD

BOTON DE CONTROL (B)

a
El botén de control (B) le permite seleccionar las opciones de la pantalla y acceder a informacién especifica cuando desee verla. '\
GRAFICOS DE BARRA

TLBG (grafico de barras de carga tisular)

El Gréfico de Barra de la carga tisular (Fig. 1a) representa la carga de nitrégeno en los tejidos, mostrandole su estado relativo
de no descompresién o descompresién. A medida que su profundidad y el tiempo de buceo transcurrido se incrementan,

se agregardn segmentos al TLBG y a medida que ascienda hacia una menor profundidad, los segmentos comenzarén a
desvanecerse, indicando que se permite un tiempo sin paradas adicional para buceos multinivel.

El TLBG controla simultdneamente 12 compartimentos distintos de nitrégeno y muestra el compartimento que lleva el control de la
inmersion.

Se divide en una zona de No Descompresién (se muestran hasta 3 segmentos), una zona de precaucién (se muestran 4

segmentos, también en no descompresién) y una zona de Descompresién (se muestran los 5 segmentos).

Aunque no supone ninguna garantia contra el riesgo de enfermedad descompresiva, puede escoger su propia zona de
precaucién personal para reducir el riesgo estadistico, basandose en su edad, condicién fisica, peso, etc.

VARI (indicador de velocidad de ascenso variable)
El VARI (Fig. 2a) brinda una representacién visual de la velocidad de ascenso (es decir, un velocimetro de ascenso).

Los segmentos del VARI representan dos conjuntos de velocidades que cambian a una profundidad de referencia de 60 FT
(18 M). Consulte el cuadro para ver los valores de los segmentos.

Q ADVERTENCIA: A profundidades superiores a 60 ft (18 M), no se debe superar la velocidad de ascenso de 60 FPM
(18 mpm). A profundidades de hasta 60 FT (18 M), no se debe superar la velocidad de ascenso de 30 FPM (9 MPM).

Cuando el ascenso es demasiado rapido (mayor a 60/30 FPM o 18/9 MPM), todos los segmentos parpadearan
y se mostrara el mensaje SLOW (Fig. 3) hasta que el ascenso sea mas lento.

4 Hasta 60 pies (18 metros)
VARI Velocidad de ascenso VARI Velocidad de ascenso

Segmentos EPM MPM Segmentos FPM MPM

0 0-20 0-6 0 0-10 0-3

1 21-30 6.1-9 1 11-15 3.1-45
2 31-40 9.1-12 2 16 -20 46-6
3 41-50 12.1-15 3 21-25 6.1-75
4 51-60 15.1-18 4 26-30 76-9
5 60 + 18 + 5 30+ 9+

Fig. 4 - PROFUNDIDAD
ACTUAL

PANTALLAS ALFANUMERICAS

Es fundamental que comprenda los formatos, intervalos y valores de la informacién representada para evitar cualquier
malentendido que pudiese dar pie a errores.

La profundidad actual se muestra en las pantallas principales de inmersién (Fig. 4a).

Mientras estd en una parada de seguridad con o sin descompresién, la profundidad de la parada obligatoria se muestra en la
pantalla principal (Fig. 5a).

Fig. 5 - PROFUNDIDAD

La profundidad méxima se muestra en las pantallas alternativas de inmersién (Fig. 6a). DE LA PARADA

Las pantallas de los tiempos se muestran en varios formatos.

* Hora:Minutos - Tiempo restante de inmersién (Fig. 4b), Tiempo de inmersién transcurrido (Fig. éb), intervalo en superficie,
tiempo de prohibicién de vuelo, saturacién.

* Minutos:Segundos - Tiempo de la parada de seguridad (Fig. 5b).

La altitud se muestra como un rango que va de L2 a L7 en la pantalla principal en superficie cuando estd en altitudes superiores
a 3000 pies. La altitud no se muestra al nivel del mar, el cual se extiende hasta una elevacién de 3.000 pies. Consulte la tabla
en la pdgina 20.

Fig. 6 - PROFUNDIDAD MAX.

ALIMENTACION

El BUD utiliza una (1) bateria de litio tipo CR 2430 de 3 voltios. La vida 0til estimada de la bateria es aproximadamente
100 horas si se realiza 1 inmersién de 1 hora por dia cada vez que se activa la unidad o hasta 300 horas si se realizan 3
inmersiones de 1 hora por dia.

Bateria baja
El nivel de voltaje se controla luego de la activacién y a cada minuto durante el funcionamiento en superficie.
¢ Cuando la carga desciende hasta el nivel de advertencia (2,75 voltios), se muestra el icono fijo en la pantalla principal en
superficie (Fig. 7a).
e Al descender a un nivel de carga que ya no permite el funcionamiento correcto de la unidad (2,50 voltios), el icono
parpadeard 5 veces y la unidad se apagard.
* Si existe una condicidn de bateria baja cuando la unidad se active (al presionar el botén), apareceran el mensaje bAT y el
icono parpadeando durante 5 segundos y la unidad se apagara.
* Si no se presiona el botén para activar la unidad antes de una inmersién y existe una condicién de bateria baja, el icono
aparecerd parpadeando como advertencia al descender a 5 FT (1,5 M) y no se mostrard ninguna ofra informacién.
® Si ocurre una condicién de bateria baja durante una inmersién, habré una carga de bateria suficiente para mantener el
funcionamiento de la unidad durante lo que quede de esa inmersién. Al ingresar en el Modo Superficie, aparecerd el icono
de la bateria (carcasa sola sin una barra interna) con el mensaje CHG BAT parpadeando (Fig. 8).

O== 2

Fig. 8 - BATERIA BAJA
(ocurrida durante la inmersion)
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OCCANIC. MANUAL OPERATIVO DEL BUD

ACTIVACION:

Para activar el BUD, presione y libere el botén B.
® la unidad ingresard en el modo Diagnéstico (Fig. 9), mostrando todos los segmentos de la pantalla de LCD como nimeros 8,
seguidos por guiones [-- ), y luego una cuenta regresiva de 9 a 0. La unidad verifica la pantalla y el voltaje para asegurarse
de que todo esté dentro del margen de tolerancia y que funciona correctamente.
* luego de la activacién manual, también controlard la presién ambiente barométrica y calibrard la profundidad actual como
cero. Al comenzar a elevaciones de 3001 pies (916 metros), se volverd a calibrar la profundidad y se ajustardn los cdleulos

cada 2.000 pies (610 metros).

Fig. 9 - DIAGNOSTICO
El BUD también se activard automdticamente por el contacto con el agua. Esto se logra al conectar el espacio entre los contactos
ubicados en el botén y la carcasa.

Si no se realiza ninguna inmersién en un periodo de 2 horas luego de la activacién inicial, la unidad se desactivara
automdticamente. Si los contactos himedos todavia estdn conectados, la unidad se reactivard.

Q ADVERTENCIA: Si la unidad es activada a altitudes mayores de 14.000 pies (4.267 metros), realizara un control
diagnostico seguido por el apagado inmediato.

PANTALLA PRINCIPAL EN SUPERFICIE, la informacién incluye (Fig. 10):
> El tiempo de intervalo en superficie (hr:min) con el icono SURF, si adn no hay ninguna inmersién, éste es el tiempo desde la
activacion.
El nbmero de inmersién con el icono #, hasta 12 para ese periodo operativo (0 si ain no se ha realizado ninguna inmersién)
El icono NX, si la FO, ha sido configurada para Nitrox.
El icono DSAT (o Z+), el que haya sido seleccionado.
El icono TLBG si lo hubiera luego de una inmersién
El icono de la bateriq, si la carga es baja

VVVVYV

Fig. 10 - PRINCIPAL
e Pulse el botén B (< 2 seg) para acceder a la pantalla alternativa 1. EN SUPERFICIE

® Pulse el botén B (2 seg) para acceder a FLY/SAT, luego avance sobre otros items del mend en la superfcie. (?‘;gﬁ;ansa'qcﬂ,‘:ﬂ:)”

Luego de salir a superficie tras una inmersién, la pantalla principal permanecerd mostrdndose durante 10 minutos con el
intervalo en superficie en vez del NDC y el icono SURF parpadeando (Fig. 11).

Luego de 10 minutos, se mostrard la pantalla principal en superficie.

PANTALLA ALT 1 EN SUPERFICIE (0ltima) - Esta es la informacién mostrada (Fig. 12):
> El tiempo de inmersién transcurrido (hr:min) de la inmersién realizada previamente mientras sigue activada, con el icono EDT.

> El icono LAST. Fig. 11 - PRINCIPAL
> La profundidad maxima con los iconos de la Gltima inmersién realizada mientras todavia estaba activado (3 guiones si se INMERSION
excede la MOD), con los iconos MAX y FT (o M). (en superficie < 10 min)

e Pulse el botén B (< 2 seg) para acceder a la pantalla alternativa 2*.
¢ Sino se presiona el botén B, el ordenador vuelve a la pantalla principal luego de 5 segundos

PANTALLA ALT 2* EN SUPERFICIE - Esta es la informacién mostrada (Fig. 13):
> El % actual de saturacién de O, con los iconos SAT y O,%.
> Elvalor de la alarma de PO, (fijo a 1.40) con el icono PO,
> Elvalor de FO, con los iconos FO, y NX.

Fig. 12 - PANTALLAALT 1
i o EN SUPERFICIE
¢ Pulse el botén B (< 2 seg.) para volver a la pantalla principal. (Datos de la tltima inmersion)

¢ Si no se presiona el botén B, el ordenador vuelve a la pantalla principal luego de 5 segundos

*la pantalla alternativa 2 no se muestra si la FO, estaba configurada para AIR.

SECUENCIA EN SUPERFICIE
Independientemente de las pantallas alternativas, hay una secuencia de selecciones en las que puede:

ver el tiempo de prohibicién de vuelo y la desaturacién
GIUSfof la FO, ) Fig. 13 - PANTALLAALT 2
seleccionar el algoritmo. EN SUPERFICIE

ajustar el factor de seguridad
ver las NDL del modo Plan
ajustar las unidades

ver el nimero de serie.

VVVVVVYV

Presione el botén B repetidamente (2 seg. cada vez) para acceder y avanzar por la secuencia y luego regresar a la pantalla
principal en superficie.

Mientras estd en la secuencia, el funcionamiento volverd a la pantalla principal en superficie si no presiona el botén B durante
un periodo de 2 minutos.

No se puede acceder a la secuencia durante los primeros 10 minutos en superficie tras una inmersién.
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TIEMPO DE PROHIBICION DE VUELO/DESAT

La prohibicién de vuelo es un contador que inicia una cuenta regresiva de 23:50 a 0:00 (hr:min) 10 minutos después de salir a

la superficie tras una inmersién.

El contador de tiempo para la desaturacién indica el tiempo calculado para la desaturacién tisular al nivel del mar. También comienza

una cuenta regresiva 10 minutos después de salir a la superficie tras una inmersién y va de 23:50 (mdaximo) a 0:00 (hr:min).

Generalmente comienza a tiempos mucho menores que 23:50 y llega a 0:00 antes de que la cuenta regresiva de prohibicién

de vuelo llegue a 0:00.

> Cuando las ofras pantallas mientras estd en superficie, las cuentas regresivas siguen en el fondo.
> El tiempo de desaturacién no se muestra luego de una inmersién con violacién.
> Si, transcurridas 24 horas, sigue quedando tiempo de desaturacién, el tiempo restante se borrard.

Tiempo de prohibicién de vuelo/desaturacién - Esta es la informacién mostrada (Fig. 14):

> el tiempo para la desaturacién (hr:min), con el icono SAT - : - - si ain no se ha realizado ninguna inmersién, 0:00 si no

queda tiempo

> Tiempo de prohibicién de vuelo (hr:min) con el icono FLY, -: - - si ain no se ha realizado ninguna inmersién

* Pulse el botén B (2 seg) para acceder al ajuste de FO,.

AJUSTE DE FO,- Esta es la informacién mostrada (Fig. 15):
> La palabra SET.
> El mensaje AIR parpadeando con el icono FO, o -

> la profundidad méxima permitida para el ajuste de la alarma de PO, (1.40) con los iconos FT (o M) y MAX, y el valor de

ajuste de FO, con los iconos FO, y NX.

e Pulse el botén B (< 2 seg) repetidamente para desplazarse hacia arriba por los valores de ajuste, de a uno por vez, desde

Aire hasta 21 a 50 (%) en incrementos de 1(%).
e Pulse el botén B (2 seg) para guardar la configuracién y acceder al Ajuste de Algoritmo.

EI BUD no cuenta con la seleccién de FO, predeterminada al 50%. La FO, permanece en el ajuste guardado hasta que éste se cambie.

AJUSTE DE ALGORITMO - Esta es la informacién mostrada (Fig. 16):
> Los mensajes SET y ALGO
> Elicono Z+ (o DSAT) parpadeando.

e Pulse el botén B (< 2 seg) para alternar entre DSAT y Z+.

¢ Pulse el botén B (2 seg) para guardar la configuracién y acceder al Ajuste del Factor de Seguridad.

Esta funcién permite seleccionar el algoritmo que se utilizard para calcular el nitrégeno y el oxigeno para la Planificacién y los valores de

tiempo de inmersién restante. La configuracién se bloquea durante 24 horas luego de las inmersiones.

AJUSTE DEL FACTOR DE SEGURIDAD - Estq es la informacién mostrada (Fig. 17):
> la palabra SEt.
> El mensaje OFF (u ON), parpadeando con el icono CF.

e Pulse el botén B (< 2 seg) para alternar entre ON 'y OFF.
¢ Pulse el botén B (2 seg) para guardar la configuracién y acceder al Modo Planificacién.

Cuando el CF (factor de seguridad)] estd activado (ONJ, los tiempos limites de inmersién sin paradas se reducirdn a valores equivalentes a los

que estarian disponibles en la siguiente altitud 3000 pies (915 metros) més alta. Consulte las tablas al dorso de es

MODO PLANIFICACION

Los tiempos de inmersién sin paradas (NDLs/OTLs) en el Modo Planificacién se basan en el algoritmo seleccionado (DSAT o Z+),

la FO, fijada y el oxigeno o nitrégeno residual que quede de inmersiones previas.

Introduccién de una Planificacién - Esta es la informacién mostrada (Fig. 18):
> la palabra PLAN
> El mensaje AIR con el icono FO, o -

> la profundidad méxima permitida para el ajuste de la alarma de PO, (1.40) con los iconos FT (o M) y MAX, y el valor de

ajuste de FO, con los iconos FO, y NX.
> El icono DSAT (o Z+), el que haya sido seleccionado.

e Pulse el botén B (< 2 seg) para acceder a la PDPS.
e Pulse el botén B (2 seg) para avanzar hasta el Ajuste de Unidades.

PDPS (Secuencia de planificacién pre inmersién)

La PDPS muestra las profundidades y los tiempos de inmersién sin paradas permitidos, el tiempo de NDC (nitrégeno) u O,, el
que esté en control. Es una secuencia de pantallas que muestra profundidades de 30 a 190 FT (de 9 a 57 M) con los tiempos
de planificacién* basados en los perfiles de inmersién anteriores dentro de una serie de inmersiones sucesivas, y tomando en

cuenta las velocidades de descenso y ascenso de 60 FPM (18 MPM).

te manual.

PDPS Esta es la informacién mostrada (Fig. 19):
> El tiempo d e inmersién permitido (hr:min) con el icono NDC (u O,).
> La profundidad de la planificacién, con el icono FT (o M).
> El icono DSAT (o Z+) y el icono NX si es una inmersién con Nitrox.

*Si hay menos de 1 minuto
disponible, se mostraran
guiones para el tiempo y los
valores de la profundidad
parpadeardn.

e Pulse el botén B (< 2 seg) repetidamente para avanzar por las pantallas de a una por vez, desde 30 hasta 190 FT (9 a

57 M) en incrementos de 10 FT (3 M), y luego repita la operacién.

¢ Pulse el botén B (2 seg), en cualquier momento, para salir de la PDPS y volver a la pantalla de Introduccién de una Planificacién.

Fig. 14 - PROHIBICION DE
VUELO/DESATURACION

Fig. 18 - INTRO.
PLANIFICACION

Fig. 19 - INTRO.
PLANIFICACION
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OCCANIC. MANUAL OPERATIVO DEL BUD

AJUSTE DE UNIDADES - Esta es la informacién mostrada (Fig. 20):
> La palabra SEt.
> El valor de ajuste IMP (Imperial) o MET (Métrico) parpadeando con el icono FT (o M)

¢ Pulse el botén B (< 2 seg) para alternar entre IMP y MET.
 Pulse el botén B (2 seg) para guardar la configuracién y acceder al SN (Ndmero de Serie).

NUMERO DE SERIE

La informacién que se muestra en esta pantalla debe registrarse y guardarse con su comprobante de compra, ya que se le
solicitard en caso de que necesite enviar su unidad a fébrica.

NUmero de serie - Esta es la informacién mostrada (Fig. 21):
> El mensaje R1A (o mds), indicando el nivel de revisién del firmware de la unidad (software operativo)
> El nomero de serie programado de fabrica, con el icono SN.

® Pulse el botén B (< 2 seg.) para volver a la pantalla principal en superficie.

Fig. 21 - NUMERO DE SERIE
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MODO INMERSION
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OCCANIC. MANUAL OPERATIVO DEL BUD

FUNCIONES

ALGORITMO
El BUD estd configurado con 2 algoritmos que permiten elegir qué conjunto de NDL (Limites sin paradas) se usaran para los cdlculos y pantallas de
nitrégeno/oxigeno relacionadas al Plan y al DTR (Tiempo restante de inmersién).

Puede seleccionar el algoritmo DSAT o el Z+. La seleccién se bloqueard durante las 24 horas posteriores a la Gltima inmersién.

El algoritmo DSAT muestra los limites sin paradas basados en los datos de exposiciones y pruebas, que también se utilizaron para validar el
Planificador de Buceo Recreativo (RDP) de PADI. Impone restricciones a las inmersiones sucesivas fuera de la curva de seguridad, que se consideran
mds riesgosas.

El desempefio del algoritmo Z+ (Pelagic Z+) se basa en Buhlmann ZHL-16c. Muestra NDL que son considerablemente mds seguros, especialmente en
aguas poco profundas.

Para crear mérgenes de seguridad adn mayores con respecto a la descompresién, en las inmersiones fuera de la curva de seguridad se pueden incluir
paradas profundas y de seguridad.

PARADA DE SEGURIDAD (SS), sélo para inmersiones sin descompresién
Al ascender a 20 FT (6 M) durante 1 segundo en una inmersién sin paradas en la cual la profundidad haya excedido los 30 FT (9 M) durante 1 segundo,
aparecerd la indicacién de realizar una parada de seguridad (SS) a los 15 FT (4.5 M) en la pantalla principal, con una cuenta regresiva comenzando a

3:00 (min:seg).

¢ En el caso de descender 10 FT (3 M) por debajo de la profundidad de la parada de seguridad por 10 segundos durante la cuenta regresiva, o
cuando la cuenta regresiva llegue a 0:00, la pantalla principal No Deco reemplazaré a la pantalla principal de SS, que reaparecerd al ascender a
20 FT (6 M) durante 1 segundo.

¢ En el caso de que entre en el modo Deco durante la inmersién, complete la parada de descompresién obligatoria y luego descienda por debajo de
30 FT (9 M); la pantalla principal de la SS apareceré al ascender a 20 FT (6 M) durante 1 segundo.

e Si sale a superficie durante la cuenta regresiva de SS, la SS serd cancelada durante el resto de esa inmersién.

¢ Sisale a la superficie antes de completar la parada de seguridad o la ignora, no se producird ninguna penalizacién.

TIEMPO RESTANTE DE INMERSION (DTR)
El BUD monitorea constantemente el estado de No Descompresién y la acumulacién de O, y mostrard el tiempo menor disponible como DTR en la pantalla
principal de la inmersién sin paradas. El tiempo que se muestra se identificard con el icono NDC u O,.

NDC (Tiempo restante de inmersién sin paradas)
El NDC (tiempo restante de inmersién sin parada) es la cantidad méxima de tiempo que puede permanecer en la profundidad actual antes de entrar en el
modo Descompresién. Se calcula baséndose en la cantidad de nitrégeno absorbida por los compartimentos tisulares hipotéticos.

La velocidad con la que cada uno de estos compartimentos absorbe y libera nitrégeno se modela matemdticamente y se compara con el nivel méximo de
nitrégeno permitido.

El compartimento que esté mds préximo a este nivel méximo, serd el que controle esa profundidad. El valor que resulte (NDC) se mostrard como DTR y el

TLBG.

Al ascender, los segmentos del TLBG irdn desapareciendo a medida que el control pase a compartimentos mds lentos. Esta es una funcién del modelo
de descompresién que es la base de las inmersiones multinivel y constituye una de las ventajas mds importantes que ofrecen los ordenadores de buceo
Oceanic.

OTR (TIEMPO RESTANTE DE O,)

Cuando estd ajustado para funcionar con Nitrox, se muestra el O, durante una inmersién en una pantalla alternativa como el % de saturacién permitida.

El limite de exposicién al O, (100%) se configura a 300 OTU (unidades de tolerancia al oxigeno) por inmersién o por un periodo de 24 horas. A medida
que disminuye el tiempo para llegar al limite, el % de O,aumenta y el OTR (tiempo permitido) disminuye.

Cuando el OTR (tiempo) llega a ser menor que el NDC (tiempo), los célculos para la inmersién estardn controlados por el O, y el OTR se mostrard como
el DTR en la pantalla principal de la inmersién.
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PRINCIPAL INMERSION SIN PARADAS. Esta es la informacién mostrada (Fig. 22):
> EIDTR (hr:min) con el icono NDC (u O,).

La profundidad actual, con el icono FT (o M).

La profundidad méxima, con los iconos MAX y FT (o M).

El EDT (tiempo transcurrido de inmersién) con los iconos DIVE y min

Los iconos NX, CF, DSAT (o Z+), los que correspondan

EI TLBG

El VARI durante el ascenso

VVVYVYVYV

Fig. 22 - PRINCIPAL

¢ Pulse el botén B (< 2 seg) para acceder a las pantallas alternativas. INMEBSION SIN PARADAS

Al ascender a 2 FT (0,6 M) durante una inmersién, el tiempo de intervalo en superficie se mostrard con el icono SURF
parpadeando durante los primeros 10 minutos con la profundidad actual mostrada como O (Fig. 23).

¢ Pulse el botén B (< 2 seg) para acceder a las pantallas de inmersién alternativas.

Si se realiza un descenso a 5 FT (1,5 M) durante 5 segundos, la inmersién se considerard como una continuacién de la anterior. El tiempo en
superficie no se sumard al tiempo de inmersién transcurrido.

Luego de que pasen 10 minutos en superficie, el funcionamiento volverd a la pantalla principal en superficie y podrd acceder completamente a
los demds items en superficie.

Fig. 23 - PRINCIPAL
INMERSION SIN PARADAS
(en superficie < 10 min)

PANTALLA ALTERNATIVA 1 NO DECO - Esta es la informacién mostrada (Fig. 24):
> El tiempo de inmersién transcurrido (hr:min), con el icono EDT.
> La profundidad maxima, con los iconos FT (0 M) y MAX.

® Pulse el botén B (< 2 seg) para acceder a la pantalla alternativa 2 (si es Nx), o volver a Principal (si es Aire).
¢ Si no se presiona el botén B, el ordenador vuelve a la pantalla principal luego de 5 segundos

PANTALLA ALTERNATIVA 2 NO DECO (para inmersiones con Nitrox) - Esta es la informacién mostrada (Fig. 25):
> la saturacién (acumulacién) de O, con el icono O,%. Fig. 24 - ALTERNATIVA 1
> El valor actual de PO, (ATA) con el icono PO, INMERSION SIN PARADAS
> Elvalor de FO, con los iconos FO, y NX.

¢ Para volver a la pantalla principal, pulse el botén B (< 2 seg) o espere 5 segundos.

PRINCIPAL PARADA DE SEGURIDAD - Esta es la informacién mostrada (Fig. 26):

> El tiempo de la parada (min:seg) con el icono STOP, en cuenta regresiva

> La profundidad actual, con el icono FT (o M).

> La profundidad de la parada, con los iconos STOP y FT (o M) 3

> Los iconos NX, CF, DSAT (o Z+), los que correspondan Fig. 25 - ALTERNATIVA 2
> ElTLBG INMERSION SIN PARADAS

® Pulse el botén B (< 2 seg) para acceder a las pantallas alternativas* *.

** la parada de seguridad cuenta con 3 pantallas alternativas, que son similares a las pantallas principales No Deco, ALT1 y ALT2
respectivamente.

DESCOMPRESION
El modo de inmersién fuera de la curva de seguridad (Deco) se activa cuando se exceden los limites de tiempo y profundidad de
inmersién hipotéticos sin paradas (No Deco).

Al ingresar en Deco, todo el TLBG parpadeard (Fig. 27) durante 10 segundos. Los digitos de la profundidad de la parada
parpadearan mientras esté 10 FT (3 M) por debajo de la profundidad de la parada obligatoria.

> Una vez que esté dentro de los 10 FT (3 M) por debajo de la profundidad de la parada obligatoria (zona de la parada),
los digitos de la profundidad de la parada dejarén de parpadear.

Para cumplir con sus obligaciones de descompresién, deberia realizar un ascenso seguro y controlado hasta una profundidad
ligeramente mayor o igual a la profundidad indicada para la parada obligatoria y descomprimir durante el tiempo indicado
para la parada.

Fig. 27 - ENTRADA
DESCOMPRESION

El crédito de tiempo que reciba para la descompresién dependerd de la profundidad y serd ligeramente menor cuanto mayor
sea la profundidad a la que se encuentre por debajo de la profundidad indicada para la parada.

Deberia permanecer ligeramente por debajo de la profundidad indicada para la parada obligatoria hasta que aparezca la
siguiente profundidad més préxima a la superficie. Entonces, podrd ascender lentamente hasta la profundidad indicada para la
parada, pero sin sobrepasarla.
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PRINCIPAL PARADA DE DESCOMPRESION - Esta es la informacién mostrada (Fig. 28):
> El tiempo de la parada (hr:min), con el icono STOP.

La profundidad actual, con el icono FT (o M).

La profundidad de la parada, con los iconos STOP y FT (o M)

Los iconos NX, CF, DSAT (o Z+), los que correspondan

El TLBG completo.

vV V.V YV

Pulse el botén B (< 2 seg) para acceder a la pantalla alternativa 1. Fio-28 . PRINGIPAL

PARADA DECO

PANTALLA ALTERNATIVA 1 DE LA PARADA DE DESCOMPRESION - Esta es la informacién mostrada (Fig. 29):
> EI TAT* (hr:min), con el icono TAT.
> La profundidad actual, con el icono FT (o M).

Pulse el botén B (< 2 seg) para acceder a la pantalla alternativa 2.
Si no se presiona el botén B, el ordenador vuelve a la pantalla principal luego de 5 segundos

*El TAT incluye los tiempos de las paradas en todas las paradas de descompresién obligatorias, ademds del tiempo de ascenso vertical Fig. 20 - PANTALLAALT. 1
basado en la velocidad mdxima de ascenso permitida. PARADA DECO

PANTALLA ALTERNATIVA 2 DE LA PARADA DE DESCOMPRESION - Esta es la informacién mostrada (Fig. 30):
> El tiempo de inmersién transcurrido (hr:min), con el icono EDT
> La profundidad mdxima, con los iconos FT (o M) y MAX

e Pulse el botén B (< 2 seg) para acceder a la pantalla ALT 3 (si es una inmersién con Nitrox)
¢ Sino se presiona el botén B, el ordenador vuelve a la pantalla principal luego de 5 segundos

Fig. 30 - PANTALLAALT. 2
. .. ) ) ) , ) B PARADA DECO
Pantalla alternativa 3 de la parada de descompresién (para inmersiones con Nitrox) - Esta es la informacién

mostrada (Fig. 31):
> La saturacién (acumulacién) de O, con el icono O,%.
> El valor actual de PO, (ATA) con el icono PO,
> El valro de FO, con los iconos FO, y NX.

13
l
02%
n 'TL” ()
0Hie i,
PO2 NX
e

, Fig. 31 - PANTALLAALT. 3
CV (VIOLACION CONDICIONAL) PARADA DECO
Al ascender por encima de la profundidad de la parada de descompresién obligatoria, el funcionamiento ingresaré en el modo
CV, en el cual no se le dard ningin crédito por la liberacién de gas.

® Para volver a la pantalla principal, pulse el botén B (< 2 seg) o espere 5 segundos.

Mientras estd por encima de la parada, el mensaje DOWN se alterna con los digitos del tiempo de la parada mientras los
digitos de la profundidad de la parada parpadean (Fig. 32).

Si desciende a una profundidad mayor que la parada de descompresién obligatoria antes de que transcurran 5 minutos, el
funcionamiento en Deco continuard, sin que le den crédito por la liberacién de gas por el tiempo que haya pasado arriba de
la parada. Por el contrario, por cada minuto que pase arriba de la parada, se agregard 1 minuto y medio de penalizacién al
tiempo de la parada obligatoria.

. S N - S . - Fig. 32 - PRINCIPAL
> Deberd cumplir el tiempo de penalizacién (deco) afiadido antes de recibir crédito por la liberacién de gas. VIOLASION CONDICIONAL

> Una vez haya cumplido el tiempo de penalizacién y comience el crédito por la liberacién de gas, el tiempo y las
profundidades de las paradas de descompresién obligatorias disminuirdn hacia cero. El TLBG ird desapareciendo hasta
llegar a la zona No Deco y el funcionamiento volverd al modo No Deco.

DV 1 (VIOLACION RETARDADA 1)
Si permanece en una profundidad menor que la profundidad de la parada de descompresién obligatoria durante mds de 5 minutos,
el funcionamiento ingresard en el modo DV 1*, el cual es una continuacién del modo CV con el tiempo de penalizacién agregado.

El mensaje DOWN se alternard con el tiempo de la parada mientras el TLBG completo y los digitos de la profundidad de la
parada parpadean (fig. 33) hasta que se realice un descenso por debajo de la profundidad de la parada indicada.

*La diferencia es que, 5 minutos luego de salir a superficie tras la inmersién, el funcionamiento ingresard en el modo Violacién con profundimetro.
Luego de 5 minutos en la superficie tras una DV1, el funcionamiento ingresa en el Modo Violacién con Profundimetro.
DV 2 (VIOLACION RETARDADA 2)

Si la obligacién de descompresién calculada requiere una profundidad de parada entre 60 FT (18 M)y 70 FT (21 M), el
funcionamiento ingresaré en el modo DV 2.

Fig. 34 - PRINCIPAL DV2

El TLBG completo y los digitos de la profundidad de la parada parpadeardn (Fig. 34) durante 10 segundos.

Luego de 5 minutos en la superficie tras una DV2, el funcionamiento ingresa en el Modo Violacién con Profundimetro. * lLas pantallas alternativas
H de CV, DV1, DV2 son ;
i similares a las de Deco
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DV 3 (VIOLACION RETARDADA 3)
Si desciende por debajo de la MOD*, el DTR y la profundidad actual se mostraran con los digitos de la profundidad,
parpadeando (Fig. 35).

La profundidad méxima en la pantalla alternativa también se mostrard como 3 guiones.

*MOD significa la profundidad mdxima operativa a la cual el BUD puede realizar cdlculos correctamente o brindar informacién precisa en la
pantalla. Consulte las especificaciones al final del manual.

Al ascender por arriba de la MOD, se restaurard la profundidad actual. No obstante, la profundidad méxima seguira
mostrandose con guiones durante lo que queda de esa inmersién.

El DTR se restaurard si es correcto o permanecerd como guiones si no lo es.

VGM (MODO PROFUNDIMETRO CON VIOLACION)
Durante las inmersiones en modo NORM, el funcionamiento ingresard en el modo VGM cuando una inmersién fuera de la curva
de seguridad requiera una profundidad de parada superior a 70 FT (21 M).

El funcionamiento continuard en el modo VGM durante el resto de esa inmersién y las 24 horas posteriores a la salida a
superficie. El modo VGM convierte al BUD en un instrumento digital, sin calcular ni mostrar ninguna informacién relacionada a

| mpresién o el oxigeno. Fig. 36 - ACTIVACION DEL
odesco presion o el oxigeno MODO VGM

Al activarse el modo VGM, el TLBG completo con los mensajes VIO y UP parpadeardn durante 10 segundos a modo de
advertencia (Fig. 36).

Principal inmersién en modo VGM, luego de 10 segundos - Esta es la informacién mostrada (Fig. 37):
> El mensaje VIO (en lugar del DTR), fijo.
> La profundidad actual, con el icono FT (o M).
> El mensaje UP, parpadeando hasta que salga a superficie.
> El VARI durante el ascenso

Fig. 37 - PRINCIPAL
INMERSION VGM
altw/

Pulse el botén B (< 2 seg) para acceder a la pantalla alternativa (EDT y profundidad méxima).

Modo VGM en superficie
Al salir a superficie, el mensaje VIO se alternard con el tiempo de intervalo en superficie hasta que la unidad se apague luego

de 24 horas.
El icono SURF parpadeard durante los primeros 10 minutos (Fig. 38).

El funcionamiento ingresard en el modo VGM 5 minutos luego de salir a superficie tras una inmersién en la cual ocurrié una
violacién retardada.

Fig. 38 - VGM EN
_ o - ) SUPERFICIE
> Para que se restauren todas las funciones, se debe cumplir un intervalo en superficie de 24 horas consecutivas.

PO, ALTA
Advertencia >> a 1,20 (ATA)
Alarma >> a 1.40 (ATA), excepto en Deco en donde serd a 1.60.

Durante una inmersion sin parada-
Cuando la PO, (presién parcial de oxigeno) aumenta hasta el nivel de Advertencia, el valor de PO, se alternard con la
profundidad actual durante 10 segundos con el mensaje UP (Fig. 39).

Después de 10 segundos, se restaura la profundidad méxima. El mensaje UP permanece fijo hasta que la PO, disminuye por debajo de 1.20.

Si la PO, sigue aumentando y llega al nivel de alarma (1.40), el valor de PO, se alternard nuevamente con la profundidad
actual y el mensaje UP parpadearé (Fig. 40) hasta que la PO, llegue a < 1.40.

Fig. 41 - ALARMA DE
PO,DECO
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Durante la descompresién -
Sila PO, llega a 1.60 mientras esté en Deco, el valor de PO, (=>1.60) con el icono se alternard con la profundidad actual

(Fig. 41).
Cuando la PO, disminuya por debajo de 1.60, se restaurard la profundidad actual.

No se brinda ninguna indicacién de ascender (mensaje UP), usted controla qué hacer segun su experiencia y capacitacién.

O, ALTO
Advertencia >>  de 80 a 99% (240 OTU)
Alarma >>  a 100% (300 OTU)

Cuando el O, llegue al nivel de advertencia, el valor de O, parpadearé (en lugar del DTR o el tiempo de la parada de
descompresién) durante 10 segundos (Fig. 42).

Luego de 10 segundos, el DTR se restaurard.

Si el O, llega al nivel de alarma, el valor de O, (100) parpadearé (en lugar del DTR o el tiempo de la parada de
descompresién) y el mensaje UP parpadeard (Fig. 43) hasta que esté en superficie.

Al salir a superficie, el valor de O, (100) se alternaré con el tiempo de intervalo en superficie (Fig. 44).
El O, se quitard cuando disminuya por debajo de 100%.

> Si sale a superficie porque el O, estd al 100% sin haber completado la obligacién de descompresién, el TLBG completo y
el valor de O, (100) parpadeardn durante los primeros 10 minutos. Luego, el funcionamiento ingresard en el modo VGM
durante 24 horas.

Fig. 44 - ALARMA DE O,
(en superficie)
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GENERAL
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OCCANIC.

MANUAL OPERATIVO DEL BUD

MANTENIMIENTO Y LIMPIEZA

Proteja su BUD de golpes, temperaturas exiremas, exposicién a sustancias quimicas y manipulacién. Proteja la lente de arafiazos

con un protector de lente. Los arafiazos pequefios desaparecerdn por si solos bajo el agua.

e Sumerja y enjuague el BUD en agua dulce al final de cada jornada de inmersién y asegirese de que las zonas adyacentes
al sensor de baja presién (profundidad) (Fig. 45a) y al botén estén libres de residuos u obstrucciones.
¢ Para disolver los cristales de sal, ponga la unidad a remojo en agua tibia o en una solucién ligeramente 4cida (50% de

vinagre blanco y 50% de agua dulce). Cuando saque el BUD de la solucién, enjudguelo bajo agua corriente y séquelo con

una toalla antes de guardarlo.
* Mantenga su BUD en un lugar fresco, seco y protegido cuando lo transporte.

INSPECCIONES Y REPARACIONES

Es recomendable que lleve su BUD a un distribuidor autorizado de Oceanic una vez al afio, para que realicen las
comprobaciones de funcionamiento y las inspecciones de dafios y desgaste recomendadas por el fabricante.

Para que la garantia limitada de 2 afios esté en vigor, esta inspeccién se deberd realizar una vez al afio desde la fecha de
compra (con un margen aproximado de 30 dias).

Oceanic recomienda que siga realizando esta inspeccién cada afio para asegurarse de que su equipo funciona correctamente.

El coste de las inspecciones anuales o relacionadas al sistema hermético, no estd cubierto por los términos de la garantia limitada de 2 afios.

Para solicitar reparaciones:
Lleve su BUD a un distribuidor local autorizado de Oceanic.

Si fuera necesario enviar su BUD a la fdbrica de Oceanic USA:

¢ Obtenga un nimero de autorizacién de devolucién (RA, por sus siglas en inglés) llamando a Oceanic USA al 510/562-
0500 o mediante correo electrénico a service@oceanicusa.com.

¢ Grabe todos los datos de la inmersién en el registro. Durante las reparaciones de fébrica, se eliminardn todos los datos.

¢ Envuelva la unidad con un material acolchado de proteccién.

¢ Incluya una nota legible indicando el motivo concreto de la devolucién, su nombre, direccién, teléfono de contacto durante
el dia, nimero(s) de serie y una copia del justificante de compra original y de la tarjeta de registro de la garantia.

¢ Envielo con flete prepago y asegurado utilizando un método que permita su seguimiento.

¢ Las reparaciones fuera de la garantia se deben pagar por adelantado. No se aceptan pagos contra reembolso.

¢ La informacién adicional estd disponible en el sitio web de Oceanic, OceanicWorldwide.com, o en el sitio web local de
Oceanic correspondiente a su regién geogrdfica.

Siga estrictamente los procedimientos que se explican a continuacion. Los daiios
causados por una incorrecta sustitucion de la bateria no estan cubiertos por la
garantia del BUD.

Cuando se retira la bateria, se retienen los parametros y calculos de inmersiones sucesivas en la memoria de
la unidad mientras se instala una bateria nueva.

SUSTITUCION DE LA BATERIA
El compartimento de la bateria sélo se debe abrir en un ambiente limpio y seco, teniendo mucho cuidado para evitar la entrada
de polvo o humedad.

Como medida de precaucién adicional para evitar la formacién de humedad en el compartimento de la bateria, le
recomendamos que cambie la bateria en un ambiente con temperatura y humedad similares a las del exterior (ej. no cambie la
bateria en un ambiente con aire acondicionado si luego va a sacar la unidad al exterior en un dia cdlido de verano).

Compruebe los botones, la lente y la carcasa para asegurarse de que no presentan grietas o desperfectos. Si nota algin signo de
humedad en el BUD, NO intente bucear con éste hasta que sea reparado correctamente en un establecimiento autorizado de Oceanic.

Extraccion de la bateria

® Busque el compartimento de la bateria en la parte posterior de la unidad.

¢ Gire la cubierta de la bateria 10 grados en sentido de las agujas del reloj, utilizando la herramienta especial para la
cubierta de la bateria (Fig. 46A), o empujando la parte inferior hacia la izquierda mientras empuja la parte superior hacia
la derecha usando sus pulgares (Fig. 46B).

* levante la cubierta con la junta térica y retirela de la carcasa.

e Teniendo mucho cuidado para no dafar el contacto (Fig. 47a), deslice la bateria hacia arriba y hacia afuera por el lado
izquierdo del compartimento.

¢ Deshdgase de la bateria respetando la regulacién local en materia de eliminacién de baterias de litio.

A

Inspecciéon

¢ Compruebe detenidamente las superficies de sellado para asegurarse de que no existen desperfectos que puedan
comprometer el correcto sellado.

¢ Compruebe los botones, la lente y la carcasa para asegurarse de que no presentan grietas o desperfectos.

¢ Retire la junta térica de la cubierta de la bateria y compruebe que no presenta desperfectos ni deformidades. NO utilice
ningun tipo de herramienta para retirar la junta térica.

* Para garantizar un perfecto sellado, le recomendamos encarecidamente que sustituya la junta térica cada vez que cambie la
bateria.

e Compruebe detenidamente las roscas de la cubierta de la bateria y de la carcasa para asegurarse de que no presentan
dafios que puedan evitar el correcto cierre.

e Compruebe atentamente el interior del compartimento de la bateria para asegurarse de que no presenta signos de
corrosién que indiquen la entrada de humedad en la unidad.

e Si es necesario limpiar el compartimento de la bateria, lavelo cuidadosamente con una solucién hecha con 50% de vinagre blanco
y 50% de agua dulce. Enjudguelo con agua dulce y déjelo secar durante la noche o utilice un secador de cabello con aire frio.

PRECAUCION: NO permita que ningtin objeto de metal provoque un cortocircuito entre la parte superior de la
bateria, que es el polo positivo (+) y el contacto negativo (-) del compartimento de la bateria.

|-

Fig. 45 - DORSO CARCASA

¥

Fig. 46A - EXTRACCION DE
LA CUBIERTA
(con herramienta)

R

‘Fig. 468 - EXTRACCION
DE LA CUBIERTA
(con los pulgares)

Fig. 47 - EXTRACCION DE
LA BATERIA
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OCCANIC. MANUAL OPERATIVO DEL BUD

Instalacién de la bateria ’

Comprobaciones

ADVERTENCIA: Si encuentra desperfectos o signos de humedad o corrosién, remita su BUD a un distribuidor |
autorizado de Oceanic y NO lo utilice hasta que haya sido reparada por el fabricante.

Deslice una bateria nueva de litio CR2430 de 3 voltios en el compartimento, con el polo negativo hacia abajo. Deslicela
desde el lado izquierdo (Fig. 48) y asegirese de que quede colocada por debajo del clip de contacto situado en el borde
inferior derecho del compartimento.
Lubrique ligeramente la nueva junta térica* de la cubierta con grasa de silicona y coléquela en el borde interior de la :
cubierta de la bateria. Asegirese de que quede colocada uniformemente (Fig. 49). Fig. 48 - INSTALACION
BATERIA
*La junta tdrica debe ser una pieza original de Oceanic que podra adquirir en cualquier distribuidor autorizado de
Oceanic. El uso de cualquier otro tipo de junta tdrica anulara la garantia.

Coloque cuidadosamente la cubierta de la bateria (con la junta térica) sobre el borde del compartimento de la bateria y Te——

ejerza presién de forma uniforme para que entre en su sitio. -_—

Mantenga la cubierta de la bateria segura en su sitio y girela 10 grados en sentido contrario a las agujas del reloj,

utilizando la herramienta especial para la cubierta de la bateria (Fig. 50A), o empujando la parte inferior hacia la derecha

y la parte superior hacia la izquierda (Fig. 50B). Fig. 49 - JUNTA TORICA
DE LA CUBIERTA

Compruebe que la pantalla LCD tenga un buen contraste y definicién en toda su superficie.
Configure la fecha y la hora.
Compruebe todos los valores de ajuste antes de realizar una inmersién.

Si alguna parte de la pantalla no se ve o esta borrosa, o si hay alguna indicacion de bateria baja, remita su BUD a
un distribuidor autorizado de Oceanic para que realicen una evaluacion completa antes de volverlo a utilizar.

Fig. 50A - INSTALACION DE
LA CUBIERTA
(con herramienta)

Fig. 50B - INSTALACION
DE LA CUBIERTA
(con los pulgares)

DETECCION Y AJUSTE DE LA ALTITUD

La altitud (es decir, la presién ambiental) se mide al momento de la activacién y cada 15 minutos hasta que se realiza una inmersién.

>
>

\%

Las mediciones sélo se realizardn si la unidad estd seca.

Se realizan dos lecturas, la segunda de ellas 5 segundos después de la primera. Para que esa presién ambiental quede registrada como la altitud
actual, las lecturas no deben diferir en mds de 1 pie (30 cm) entre si.

Si los contactos himedos estdn conectados, no se realizardn dichos ajustes.

Cuando se realizan inmersiones en altitudes elevadas, entre 3.001 y 14.000 pies (916 y 4.270 metros), el BUD se ajusta automdticamente a dichas
condiciones, proporcionando valores de profundidad corregidos, tiempos sin paradas reducidos y tiempos de O, reducidos, en intervalos de 1.000
pies (305 metros).

Al nivel del mar, los célculos se basan en una altitud de 6.000 pies.

Los ajustes para altitudes superiores a 11.000 ft (3.355 M) se basardn en los tiempos de inmersién permitidos para 14.000 ft (4.270 M).

El BUD no funcionard como ordenador de buceo por encima de 14.000 ft (4.270 M).
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OCCANIC.

MANUAL OPERATIVO DEL BUD

ALGORITMO Z+ >> LIMITES SIN PARADAS (HR:MIN) EN ALTITUD (IMPERIAL)

Aliitud
(pies)

Profundidad

190

ALGORITMO Z+ >> LIMITES SIN PARADAS

Aliitud

(mefros)

Profundidad

( Metros |
9

0

a
3000

3:17
1:49
1:05
0:48
0:35
0:26
0:19
0:16
0:12
0:10
0:08
0:07
0:06
0:06
0:05
0:05
0:04

0
a
915

3:37
1:55
1:08
0:50
0:36
0:27
0:20
0:16
0:13
0:10
0:09
0:08
0:06
0:06
0:05
0:05
0:05

3001

a
4000

2:30
1:21
0:53
0:37
0:26
0:19
0:15
0:11
0:09
0.08
0.07
0:06
0.05
0.05
0:04
0:04
0:04

Q16

a
1220

241

1.27
0:55
0:39
0:28
0:20
016
0:12
0:09
0.08
0.07
0:06
0.05
0.05
0:04
0:04
0:04

4001

a
5000

2:21
1:15
0:51
0:35
0:24
0:18
0:14
0:10
0:08
0:07
0:06
0:05
0:05
0:05
0:04
0:04
0:04

1221

a
1525

2:31

1:21

0:53
0:37
0:26
0:19
0:15
0:11

0:09
0:07
0:06
0:06
0:05
0:05
0:04
0:04
0:04

5001

a
6000

214
111
0:49
0:33
0:23
0:17
0:13
0:10
0.08
0.07
0:06
0.05
0.05
0:04
0:04
0:04
0.03

1526

a
1830

2:23
1:15
0:51

0:35
0:24
0:18
0:13
0:10
0.08
0.07
0:06
0.05
0.05
0:04
0:04
0:04
0.03

6001

a
7000

2:08
1:08
0:47
0:32
0:21
0:16
0:12
0:09
0:08
0:07
0:06
0:05
0:05
0:04
0:04
0:03
0:03

1831

a
2135

2:16
1:12
0:49
0:33
0:23
0:17
0:12
0:09
0:08
0:07
0:06
0:05
0:05
0:04
0:04
0:04
0:03

7001

a
8000

2:02
1:05
0:44
0:30
0:20
0:15
0:11
0:.09
0.07
0:06
0.05
0.05
0:04
0:04
0:04
0.03
0.03

2136

a
2440

2:10
1:08
0:47
0:32
0:21

0:16
0:11

0:.09
0.07
0:06
0:06
0.05
0:04
0:04
0:04
0.03
0.03

8001

a
9000

1:57
1:02
0:42
0:28
0:19
0:14
0:10
0:08
0:07
0:06
0:05
0:05
0:04
0:04
0:03
0:03
0:03

2441

a
2745

2:04
1:05
0:44
0:30
0:20
0:15
0:11

0:09
0:07
0:06
0:05
0:05
0:04
0:04
0:04
0:03
0:03

9001

a
10000

1:52
1:00
0:39
0:26
0:18
0:13
0:10
0.08
0.07
0:06
0.05
0:04
0:04
0:04
0.03
0.03
0.03

2746

a
3050

1:59
1:03
0:42
0:28
0:19
0:14
0:10
0.08
0.07
0:06
0.05
0.05
0:04
0:04
0.03
0.03
0.03

10001

a
11000

1:47
0:57
0:37
0:24
0:17
0:12
0:09
0:07
0:06
0:05
0:05
0:04
0:04
0:04
0:03
0:03
0:03

(HR:MIN) EN ALTITUD

3051

a
3355

1:54
1:00
0:39
0:26
0:18
0:13
0:09
0:08
0:07
0:05
0:05
0:04
0:04
0:04
0:03
0:03
0:03

11001 12001
. .
12000 13000
1:39 1:34
0:55 0:53
0:35 0:34
0:23 0:22
0:16 0:16
0:11 0:11
0:09 0:08
0:07 0:07
0:06 0:06
0:05 0:05
0:05 0:04
0:04 0:04
0:04 0:04
0:03 0:03
0:03 0:03
0:03 0:03
0:03 0:03
(METRICO)
3356 3661
. .
3660 3965
1:50 1:43
0:58 0:55
0:37 0:36
0:24 0:23
0:17 0:16
0:12 0:11
0:09 0:09
0:07 0:07
0:06 0:06
0:05 0:05
0:05 0:05
0:04 0:04
0:04 0:04
0:03 0:03
0:03 0:03
0:03 0:03
0:03 0:03

13001

a
14000

1:29
0:51
0:33
0:21
0:14
0:10
0:.08
0.07
0:.05
0.05
0:04
0:04
0.03
0.03
0.03
0.03
0:00

3966

a
4270

1:37

0:34
0:22

0:11
0.08

0:06
0.05

0:04
0:04

0.03
0.03
0.03

ALGORITMO DSAT >> LIMITES SIN PARADAS (HR:MIN) EN ALTITUD (IMPERIAL)

Alitd O
(pies) @
300
Profundidad
( Pies )
30 4:20
40 2:17
50 1:21
60 0:57
70 0:40
80 0:30
90 0:24
100 0:19
110 0:16
120 0:13
130 0:11
140 0:09
150 0:08
160 0:07
170 0:07
180 0:06
190 0:05

ALGORITMO DSAT >> LIMITES SIN PARADAS (HR:MIN) EN

Aliitud

(mefros)

o

a

915
Profundidad

( Metros |
9

4:43
2:24
1:25
0:59
0:41
0:32
0:25
0:20
0:17
0:14
0:11
0:09
0:08
0:07
0:06
0:06
0:05

0

3001

a
4000

3:21
1:43
1:03
0:43
0:31
0:24
0:19
0:15
0:12
0:09
0:08
0:07
0:06
0:06
0:05
0:05
0:04

Q16

a
1220

3:37
1:52
1:06
0:45
0:33
0:26
0:19
016
0:12
0:10
0:.08
0:07
0:06
0:06
0:05
0:05
0:04

4001

a
5000

3:07
1:36
1:00
0:40
0:30
0:23

0:09
0.08
0:07
0:06
0:.05
0:.05
0.05
0:04

1221

a
1525

3:24
1:44
1:03
0:42
0:31
0:24

0:04

5001

a
6000

2:55
1:30
0:58
0:38
0:28
0:21
0:17
0:13
0:10
0:08
0:07
0:06
0:06
0:05
0:05
0:04
0:04

1526

a
1830

3:10
1:37
1:00
0:40
0:29
0:22
0:17
0:13
0:11
0:09
0:07
0:07
0:06
0:05
0:05
0:04
0:04

6001

a
7000

2:45
1:25
0:55
0:36
0:27
0:20
016
0:12
0:09
0:.08
0:07
0:06
0:.05
0:.05
0:04
0:04
0:04

1831
a

2135

2:58

0:04

7001

a
8000

2:36
1:20
0:52
0:34
0:26
0:19
0:15
0:11
0:09
0:08
0:07
0:06
0:05
0:05
0:04
0:04
0:04

2136

a
2440

2:48
1:25
0:55
0:36
0:27
0:20
0:16
0:12
0:09
0:08
0:07
0:06
0:05
0:05
0:04
0:04
0:04

8001

a
9000

2:28
1:16
0:48
0:33
0:24

0:.08
0.07
0:06
0:06
0:.05
0:.05
0:04
0:04
0:04

2441

a
2745

2:39
1:21
0:52
0:34
0:26

0:04

9001

a
10000

2:21
1:12
0:45
0:31
0:23
0:17
0:13
0:10
0:08
0:07
0:06
0:05
0:05
0:04
0:04
0:04
0:03

2746

a
3050

2:31
1:17
0:49
0:32
0:24
0:18
0:13
0:10
0:08
0:07
0:06
0:05
0:05
0:04
0:04
0:04
0:03

10001

a
11000

2:15
1:09
0:43
0:30
0:22
0:16
0:12
0:09
0:.08
0:.07
0:06
0.05
0:.05
0:04
0:04
0:04
0.03

3051

a
3355

2:24
1:13
0:46
0:31
0:23
0:17
0:12
0:10
0:.08
0:07
0:06
0:.05
0:.05
0:04
0:04
0:04
0.03

11001

a
12000

2:10
1:06
0:41
0:29
0:20
0:16
0:11
0:09
0:07
0:06
0:06
0:05
0:04
0:04
0:04
0:03
0:03

12001

a
13000

2:04
1:03
0:39
0:28
0:19
0:14
0:10
0:.08
0:07
0:06
0.05
0.05
0:04
0:04
0:04
0.03
0.03

0:03

ALTITUD (METRICO)

3356

a
3660

2:18
1:10
0:43
0:30
0:21
0:16
0:12
0:09
0:08
0:06
0:06
0:05
0:05
0:04
0:04
0:03
0:03

3661

a
3965

3966

a
4270

2:07
1:.04
0:39
0:28
0:19
0:14
0:10
0:08
0:07
0:06
0:05
0:05
0:04
0:04
0:04
0:03
0:03
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OCCANIC. MANUAL OPERATIVO DEL BUD

CARACTERISTICAS TECNICAS

SE PUEDE UTILIZAR COMO:
» Ordenador de buceo (para aire o Nitrox)

DESEMPENO DEL ORDENADOR DE BUCEO

» Posibilidad de elegir entre dos algoritmos: Z+ basado en Buhimann ZHL-16c o DSAT

» Los limites sin paradas siguen estrictamente las normas del Planificador de Buceo Recreativo (RDP) de PADI
« La descompresion se realiza de acuerdo al algoritmo Buhlmann ZHL-16 ¢ y French MN90

» Paradas profundas sin descompresion: Morroni, Bennet

» Paradas profundas con descompresion (no recomendadas): Blatteau, Gerth, Gutvik

+ Altitud: Buhimann, IANTD, RDP (Cross)

* Las correcciones de altitud y los limites de O, se basan en las tablas de la NOAA

PRESTACIONES OPERATIVAS

Funcién: Precision:

* Profundidad +1% de la escala completa
« Temporizadores 1 segundo por dia

Contador de inmersiones:
* Muestra inmersiones del 1 al 12
* 24 horas después de la Ultima inmersion, se restablece en la inmersién n° 1.

Altitud:

» Operativo desde el nivel del mar hasta una altitud de 14.000 ft (4.270 M)

* Mide la presiéon ambiental cada 30 minutos cuando esté inactivo. Luego de la activacién, lo hace cada 15 minutos mientras esté activado.

* No mide la presion ambiental cuando esta mojado.

+ Compensa las altitudes superiores al nivel del mar comenzando a una elevacién de 3001 pies (916 metros) y aumentando cada 1.000 pies (305 metros).

Alimentacion:
* (1) bateria de litio de CR2430 de 3 Vdc (Panasonic o equivalente)

+ Vida util Hasta 5 afios (dependiendo del fabricante de la bateria)
+ Sustitucion A cargo del usuario (recomendado una vez al afio)
¢ Duracién 100 horas de inmersion si se realiza 1 inmersion de 1 hora por dia, hasta 300 horas de inmersién si se realizan 3 inmersiones de 1 hora por dia

icono de la bateria:
» Advertencia: icono fijo a 2,75 voltios, se recomienda cambiar la bateria
« Alarma: icono parpadeando a 2,50 voltios, cambie la bateria

Activacion:

* Manual - presionar el botdn (recomendado)

* Automatico - cuando se humedece.

» No se puede activar manualmente a mas de 4 FT (1.2 M) de profundidad.
» No funciona a altitudes superiores a 14.000 pies (4.270 metros)

Temperatura operativa:
» Fuera del agua: entre 20°F y 140 °F (-6 y 60 °C)
+ Enelagua: entre 28 °F y 95 °F (-2 y 35 °C)

TLBG segmentos
* Zona normal sin descompresion det1a3
« Zona de precaucion sin descompresion 4
* Zona de descompresion 5 (todos)
VARI Hasta 60 FT (18 M) A méas de 60 FT (18 M)
segmentos FPM MPM segmentos EPM MPM
0 0-10 0-3 0 0-20 0-6
* Zona normal 1 11-15 35-45 1 21-30 65-9
Zona normal 2 16 - 20 5-6 2 31-40 95-12
Zona normal 3 21-25 65-75 3 41-50 125-15
* Zona de precauciéon 4 26 -30 8-9 4 51-60 15.5-18
* Zona demasiado rapida 5 (todos) >30 >9 5 (todos) >60 >18
(parpadeando)
PANTALLAS NUMERICAS: Rango: Resolucién:
* Numero de inmersion de0a12 1
« Tiempo del intervalo
en superficie de 0:00 a 23:59 hr:min 1 min
« Tiempo de prohibicién de
vuelo y desaturacion de 23:50 a 0:00 hr:min* 1 min
(* comienza 10 min. después de la inmersion)
* Valor de ajuste de FO, Aire, del 21 al 50 % 1%
* Valor de PO, de 0,00 a 5,00 ATA 0.01 ATA
* Profundidad de 0 a 330 FT (100 M) 1ft(0,1/1 M)
« Tiempo transcurrido de la inmersion de 0:00 a 9:59 hr:min 1 min
« Tiempo restante de inmersion de 0:00 a 9:59 hr:min 1 min
« Tiempo de parada de seguridad de 0:00 a 3:00 min:seg 1 seg.
« Tiempo de parada de descompresion de 0:00 a 9:59 hr:min 1 min
« tiempo total de ascenso de 0:00 a 9:59 hr:min 1 min
« Temporizador de cuenta regresiva de violacion de 23:50 a 0:00 hr:min 1 min
MOD (Profundidad Maxima Operativa): 330 FT (100 M)
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OCCANIC.

MANUAL OPERATIVO DEL BUD

REGISTRO DE INSPECCIONES Y REPARACIONES

Nomero de serie:

Revisién de Firmware:

Fecha de compra:

Establecimiento de compra:

Espacio reservado para el distribuidor autorizado de Oceanic:

Fecha Reparacién realizada

Distribuidor / Técnico

OCEANIC EN EL MUNDO

OCEANIC USA
2002 Davis Street

San Leandro, CA 94577

Tel: 510/562-0500
Fax: 510/569-5404

Web: www.OceanicWorldwide.com
E-mail: hello@oceanicusa.com

OCEANIC EUROPA (NORTE)
Augsburg, Alemania

Tel: +49 (0) 821 810342 0 Fax: +49 (0) 821 810342 29

Web: www.oceanic.de
E-mail: office@oceanic.de

OCEANIC ITALIA
Génova, ltalia

Tel: +39.010.545 1212 Fax: +39 010 518 4232

Web: www.oceanicitalia.com
E-mail: info@oceanicitalia.com

OCEANIC REINO UNIDO
Devon, Reino Unido

Tel: (44) 1404 -891819 Fax: +44 (0) 1404-891909

Web: www.OceanicUK.com
E-mail: helpyou@oceanicuk.com

OCEANIC FRANCIA
Niza, Francia

Tel: +33.(0)4 93 72 43 00 Fax: +33.(0)4 93 72 43 05

E-mail: info@subaquadis.fr

OCEANIC AUSTRALIA
Rosebud, Victoria, Australia
Tel: 61-3-5986-0100 Fax: 61-3-5986-1760
Web: www.OceanicAUS.com.au
E-mail: sales@OceanicAUS.com.au

OCEANIC ASIA/PACIFICO
Singapur
Tel: +65-6391-1420 Fax: +65-6297-5424
E-mail: info@oceanicasia.com.sg

OCEANIC JAPON
Yokohama Kanagawa-Prev, Jap6n
Tel: 03-5651-9371
E-mail: mamoru@jecee.com

OCEANIC HAWAIl y MICRONESIA
Kapolei, Hawai
Tel: 808-682-5488 Fax: 808-682-1068
E-mail: Ibell@oceanicusa.com
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OCCANIC. MANUAL OPERATIVO DEL BUD

AVISOS
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OCCANIC. MANUAL OPERATIVO DEL BUD

BUD
ORDENADOR DE BUCEO

MANUAL DE FUNCIONAMIENTO
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